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Sehr geehrte Kundin, sehr geehrter Kunde,
wir freuen uns, dass Sie sich flr ein Qualitatsprodukt aus unserem Haus
entschieden haben.

1 Zu dieser Anleitung

Diese Anleitung richtet sich an Endkunden sowie Errichter von

Brandmeldesystemen. Dies sind in erster Linie Techniker mit Fachkenntnissen der

Brandmeldetechnik.

Der Hersteller Gibernimmt keine Haftung fiir Schaden durch Bedienungsfehler und

Anschlussfehler, durch Nichtbeachtung der Betriebsanleitung oder mangelnde

Wartung bzw. Pflege.

Diese Anleitung unterliegt technischen Anderungen, ohne vorherige Ankiindigung

und erhebt keinen Anspruch auf Vollstandigkeit.

Diese Anleitung enthélt wichtige Informationen zum Produkt.

»  Lesen Sie die Anleitung sorgféltig und vollstandig durch.

»  Befolgen Sie insbesondere die Sicherheitshinweise und Warnhinweise.

»  Bewahren Sie die Anleitung sorgféltig auf.

»  Stellen Sie sicher, dass die Anleitung jederzeit verfligbar und fiir den
Benutzer des Produkts einsehbar ist.

1.1 Verwendete Warnhinweise

A Das allgemeine Warnsymbol kennzeichnet eine Gefahr, die zu
Verletzungen oder zum Tod fiihren kann. Im Textteil wird das allgemeine
Warnsymbol in Verbindung mit den unten beschriebenen Warnstufen
verwendet. Im Bildteil verweisen zusétzliche Angaben auf die Erlauterungen im
Textteil.

A\ GEFAHR

Kennzeichnet eine Gefahr, die unmittelbar zum Tod oder zu schweren
Verletzungen fihrt.

/A WARNUNG

Kennzeichnet eine Gefahr, die zum Tod oder zu schweren Verletzungen fihren
kann.

/\ VORSICHT

Kennzeichnet eine Gefahr, die zu leichten oder mittleren Verletzungen fiihren
kann.

ACHTUNG

Kennzeichnet eine Gefahr, die zur Beschadigung oder Zerstérung des
Produkts fiihren kann.

2 A\ Sicherheitshinweise
Beachten Sie die folgenden Informationen und Sicherheitsmerkmale.

ACHTUNG

»  Bedeutet den Ausschluss der Herstellerhaftung durch Fehler oder
Unterlassungen des Betreibers oder Benutzers.

»  Verwenden Sie nur Originalersatzteile oder zugelassene Zubehdrteile. Alle
an das System angeschlossenen Komponenten missen der Zulassung
bzw. dem Prifbericht entsprechen. Das Verwenden von Komponenten, die
nicht diesen Anforderungen entsprechen, ist unzuléssig.

21 Zulassige Benutzer
Sachkundige Personen missen die Arbeiten beurteilen, mégliche Gefahrenquellen
erkennen und geeignete SicherheitsmaBnahmen treffen kénnen.

2.2 Fachgerechte Handhabung

Um den sicherheitstechnisch einwandfreien Zustand zu erhalten und den
gefahrlosen Betrieb sicherzustellen, muss der Benutzer alle Punkte dieses
Dokuments beachten.

3 Richtlinien und Normen

Die Steuerung basiert auf den Allgemeine Anforderungen und Priifgrundlagen

fiir das Zulassungsverfahren fiir Feststellanlagen des Deutschen Instituts fir

Bautechnik, Berlin.AuBerdem basiert die Steuerung auf den folgenden Normen

und Richtlinien.

e DIBt 09/2015 Allgemeine Anforderungen und Prifgrundlagen fur das
Zulassungsverfahren fur Feststellanlagen

* DIN EN 54-2 Brandmeldeanlagen Teil 2 Brandmeldezentralen

. DIN EN 54-4 Brandmeldeanlagen Teil 4 Energieversorgungseinrichtungen

e  DIN EN 54-5 Brandmeldeanlagen Teil 5 Warmemelder — punktférmige Melder

e DIN EN 54-7 Brandmeldeanlagen Teil 7 Optische Rauchmelder -
punktférmige Melder

e DIN EN 54-20 Brandmeldeanlagen Teil 20 Ansaugrauchmelder

e DIN EN 54-25 Brandmeldeanlagen Teil 25: Bestandteile, die
Hochfrequenzverbindungen nutzen

e DIN EN 1154 Schiésser und Baubeschlage - TirschlieBmittel mit
kontrolliertem SchlieBablauf - Anforderungen und Prifverfahren

e  DIN EN 1155 Schlésser und Baubeschlage — Elektrisch betriebene
Feststellvorrichtungen fiir Drehflligeltiiren — Anforderungen und Prifverfahren

e DIN EN 1158 Schlésser und Baubeschlage — SchlieBfolgeregler -
Anforderungen und Prifverfahren

¢ DIN 18263-4 Schidsser und Baubeschlége — TurschlieBer mit hydraulischer
Dampfung Teil 4: TurschlieBer mit Offnungsautomatik

e DIN EN 60529 Schutzarten durch Gehause (IP-Code)
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e DIN EN 60721-3-3 Klassifizierung von Umweltbedingungen Teil 3: Klassen
von UmwelteinflussgréBen und deren Grenzwerte, Hauptabschnitt 3:
Ortsfester Einsatz, wettergeschitzt

e EN 62368-1 Einrichtungen flr Audio/Video-, Informations- und
Kommunikationstechnik Teil 1: Sicherheitsanforderungen

e  DIN EN 60335-1 Sicherheit elektrischer Geréte flir den Hausgebrauch und
ahnliche Zwecke Teil 1: Allgemeine Anforderungen

e DIN EN 61000-6-2 Elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV) Teil 6-2:
Fachgrundnormen - Stérfestigkeit fiir Industriebereiche

e DIN EN 61000-6-3 Elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV) Teil 6-3:
Fachgrundnormen — Stéraussendung fiir Wohnbereich, Geschéafts- und
Gewerbebereiche sowie Kleinbetriebe

e DIN EN 61000-3-2 Elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV) Teil 3-2:
Grenzwerte fUr Oberschwingungsstréme (Gerateeingangsstrom < 16 A je
Leiter)

e  DIN EN 61000-3-3 Elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV) Teil 3-3:
Grenzwerte — Begrenzung von Spannungséanderungen,
Spannungsschwankungen und Flicker in 6ffentlichen
Niederspannungsversorgungsnetzen fiir Gerate mit einem Bemessungsstrom
< 16 A je Leiter, die keinen Sonderanschlussbedingungen unterliegen

e  DIN EN 1634-1 Feuerwiderstandspriifungen und Rauchschutzpriifungen fir
Turen, Tore, Abschliisse, Fenster und Baubeschlége Teil 1:
Feuerwiderstandspriifungen fur Turen, Tore, Abschliusse und Fenster

e DIN EN 60079-14 Explosionsgeféhrdete Bereiche Teil 14: Projektierung,
Auswahl und Errichtung elektrischer Anlagen

e  DIN EN 12978 Turen und Tore - Schutzeinrichtungen flr kraftbetatigte Turen
und Tore — Anforderungen und Prifverfahren

A\ GEFAHR

Das System ist nicht fiir den Personenschutz zugelassen.

»  Weiterfiihrende Informationen zu den Anforderungen des DIBt entnehmen
Sie bitte der aktuellen Ausflihrung der ,,Allgemeine Anforderungen und
Prifgrundlagen fur das Zulassungsverfahren fir Feststellanlagen®.

HINWEIS

Die Funktionalitat der Uberwachung mit Kontaktleisten im Normalbetrieb ist

nachgewiesen.

3.1 SicherheitsmaBnahmen fiir Montage, Inbetriebnahme und
Wartung

A\ GEFAHR

Setzen Sie niemals Sicherheitseinrichtungen auBer Kraft. Uberbriicken Sie

niemals Sicherheitseinrichtungen.

»  Sichern Sie den Arbeitsbereich vor Beginn der Montage-, Instandhaltungs-
und Wartungsarbeiten.

»  UnsachgemaBer bzw. nicht bestimmungsgemaBer Gebrauch des Gerats
kann den Benutzer lebensgeféhrlich verletzen und das Gerat bzw. andere
Sachwerte beschadigen.

3.2 Sachkundige Personen

Als sachkundig gelten Personen:

e mit Erfahrung und Kenntnissen auf dem Gebiet der kraftbetéatigten Fenster,
Turen und Tore durch Fachausbildung,

e die mit den staatlichen Arbeitsschutzvorschriften, Richtlinien und allgemein
anerkannten Regeln der Technik vertraut sind,

e die den arbeitssicheren Zustand der Anlage beurteilen kénnen.

3.3 BestimmungsgemaBe Verwendung

Das Steuerungssystem ist nach dem Stand der Technik und den anerkannten
sicherheitstechnischen Regeln konstruiert und gefertigt (siehe Kapitel 3).
Benutzen Sie die Steuerungskomponenten nur in sicherheitstechnisch
einwandfreiem Zustand. Zur bestimmungsgemaBen Verwendung gehort auch das
Beachten aller Hinweise dieser Betriebsanleitung.

3.4 Pflichten des Betreibers

ACHTUNG

Konsultieren Sie bei Storungen grundsétzlich eine sachkundige Person.

»  Fuhren Sie selbst keine baulichen Verdnderungen an der Steuerung durch.

»  Betreiben Sie die Steuerung nur in sicherheitstechnisch einwandfreiem
Zustand.

Vergewissern Sie sich vom einwandfreien Zustand der Anlage zum Zeitpunkt der
Inbetriebnahme. Betreiben Sie die Anlage entsprechend der giiltigen Zulassung.
Beauftragen Sie eine sachkundige Person mit den vorgeschriebenen
Funktionsprufungen. Fiihren Sie einen Nachweis tber die Priifungen. Der
Betreiber ist fiir die Verfligbarkeit der Betriebsanleitung des Tors verantwortlich.

3.5 Pflichten des Benutzers

Jeder Benutzer bestatigt dem Betreiber schriftlich, alle Sicherheitshinweise und
die Betriebsanleitung gelesen und verstanden zu haben.Bei einer Fehlbedienung
liegt die Verantwortung beim Benutzer.

3.6 Gewahrleistung und Haftung

Die Gewabhrleistungsanspriiche setzen funktionsgerechte Bedienung und
Handhabung sowie einen fehlerfreien Anschluss aller Befehls-, Signal- und
Antriebselemente voraus. Der Hersteller garantiert, dass séamtliche Teile zur Zeit
der Lieferung fehlerfrei in Bezug auf Material und Verarbeitung sind.
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3.7 Verpackung

Die Komponenten sind entsprechend den zu erwartenden Transportbedingungen
verpackt. Dies dient dem Schutz wéhrend des Transports bis zur Montage.
Entsorgen Sie das Verpackungsmaterial gem&B den gesetzlichen Bestimmungen
und 6rtlichen Vorschriften.

4 Montage und Installation
4.1 Sicherheitshinweise zur Montage
HINWEIS

Benutzen Sie nur Originalteile. Beim Verwenden anderer Teile erlischt die Haftung.
Beachten Sie bei der Installation, Inbetriebnahme, Wartung und Priifung der
Steuerung die fiir den spezifischen Einzelfall gliltigen Sicherheits- und
Unfallverhiitungsvorschriften.

Nach der vollstandigen Installation der Anlage besonders zu beachten:

1. Im Stoérungsfall missen alle Komponenten der Steuerung fiir den Service
zugénglich und bedienbar sein.

2. Die Position der Bedienelemente inkl. des Handtasters muss jederzeit frei
zuganglich sein.

3. Falls die Installation dies nicht zulésst, erweitern Sie die Feststellanlage um
einen separaten Handausldsetaster.

4. Die Kabelfiihrung der 230 V AC/400 V AC sowie der 24 V DC-Leitungen
muss getrennt erfolgen.

5. AusschlieBlich eine Elektrofachkraft oder Personen mit
Berechtigungsnachweis durfen die Anbindung der bauseitigen
Netzversorgung vornehmen.

6. Die Inbetriebnahme der Steuerung erfolgt erst nach Abschluss der
Installationsarbeiten aller Komponenten.

7. Installationsarbeiten nach der Inbetriebnahme diirfen ausschlieBlich im
spannungsfreien Zustand der Anlage erfolgen.

8. Vermerken Sie Systemanderungen im Schaltplan und in der
Anlagendokumentation.

9. Prifen Sie die Brandmelder durch die Simulation der relevanten
physikalischen BrandkenngroBe.

10. Das Zusammenspiel der Steuerung mit angebundenen Fremdanlagen darf
ausschlieBlich durch eine Fachkraft der Fachfirma erfolgen. Protokollieren Sie
den Vorgang.

11. Dokumentieren Sie alle Funktionen nach dem erfolgreichen Funktionstest der
Gesamtanlage.

4.2 Montageort der Steuerung

e  Wahlen Sie den Montageort der Bedienstelle so, dass der Abschluss
einsehbar ist. Um eine eindeutige Zuordnung zu ermdglichen, positionieren
Sie die Steuerung in der Néhe.

e  Die Steuerung ist als Wandgeh&use gepriift. Montieren Sie die Steuerung
ausschlieBlich in dieser Ausfiihrung. Anderungen am Gehause oder der
Einbau der Einzelkomponenten in ein alternatives Gehaduse sind unzuléssig.
Diese Anderungen fiihren zum Erldschen der Zulassung.

e Wahlen Sie fiir die Montage der Steuerung eine schwingungsfreie und
vibrationsfreie Befestigung. Die Ausrichtung der Steuerung muss
grundsatzlich senkrecht mit der Kabeleinfiihrung von unten erfolgen.

Die Montage der Zentraleinheit darf ausschlieBlich Gber die beigefiigten

MontagefiiBe erfolgen.

NG
N

A

Wahlen Sie fur die Montage der Baugruppen das
geeignete Befestigungszubehdr. Beriicksichtigen
Sie die statischen und dynamischen Verhéltnisse
bzw. die Wandgegebenheiten.

ACHTUNG

Beriicksichtigen Sie bei der Montage der Baugruppen und der Auswahl
von Befestigungszubehér die statischen und dynamischen Bediirfnisse
bzw. die Wandgegebenheiten.

4.3 Elektrischer Anschluss

A Netzspannung

Sichern Sie die Einspeisung bauseitig gegen Wiedereinschalten. Nutzen Sie

eine allpolige, leicht zugangliche Netztrenneinrichtung (z. B. Hauptschalter).

» Installieren Sie samtliche Leitungen exakt nach Klemmenplan im
spannungslosen Zustand.

»  VerschlieBen Sie nicht benétigte Kabelverschraubungen. So sichern Sie
das Gehause gegen Fliussigkeitseintritt bzw. Fremdkorper.

»  Prifen Sie alle sicherheitsrelevanten Funktionen nach der Installation der
Steuerung und nach dem Andern von Parametern.

A\ GEFAHR

4.4 Sicherheitshinweise zur Stérungsbeseitigung und
Instandsetzung

Besonders zu beachten:

e  Sichern Sie die Anlage bei Gefahrdung der Personensicherheit durch
Stoérungen. Schalten Sie die Anlage ggf. aus.

e  Erledigen Sie Austauscharbeiten nur am stromlosen Anlagensystem.

e Nehmen Sie die Anlage erst wieder in Betrieb, nachdem die Stérung
fachgerecht behoben und die Gefahr beseitigt ist.

HORMANN 3
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e Sicherheitseinrichtungen diirfen generell nicht Uberbriickt, umgangen oder
auBer Betrieb gesetzt werden.

e Nachtragliche Eingriffe und Anderungen an der Anlage diirfen nur durch
berechtigtes Fachpersonal, unter Berlicksichtigung der Einsatzgrenzen,
vorgenommen werden.

5 Systemspezifikationen

5.1 Zentraleinheit

Die Zentraleinheit bildet das Grundmodul des Steuerungssystems. Sie kdnnen die
Zentraleinheit Uber optionale Komponenten aufriisten.

Sie kénnen die Funktionalitét der einzelnen Bauteile iber Konfigurationsschalter
an die individuellen Anforderungen anpassen.

Uber die Bedienfolie kénnen Sie den Abschluss steuern. Sie erhalten iiber
verschiedene LEDs eine Zustandsanzeige des aktuellen Systemstatus.
Technische Daten allgemein

Typenkennzeichnung FAA-PLUS - Zentraleinheit

Gehdausevarianten Rittal AX 1380.000
Stahlblech 380 x 380 x210 mm
Rittal AX 1006.000
V2A 380 x 380 x 210 mm
Gewicht 12,0 kg
Schutzart P54

Schutzklasse W

Eingangsspannung 230 VAC +10 %/-15 %

Eingangsstrom max. 0,5 A

Ausgangsspannung 24VDC+/-5%

Ausgangsleistung max. 50 W (2,08 A)

Akkus 2x12V/2,3 Ah
Typ: YUASA NP2.3-12 bzw.
2x12V/7 Ah., Typ: YUASA NP7-12

Netzstorung

Statusanzeige Netzteil: gelb, Bedienfolie Status Netzversorgung gelb
mogliche Stérungen

e keine Netzspannung oder < 98 V AC

e Netzsicherung defekt oder nicht vorhanden

e Gerat nicht angeschlossen

Batteriestorung

Statusanzeige Netzteil: rot, Bedienfolie Status Akkuversorgung gelb
maogliche Stérungen

e  Batterie nicht angeschlossen

e  Batterie defekt

e  Ladegerét defekt

e  Ausgangsspannung ausgefallen

5.2.2  Absicherung Spannungsausgéange

Die Ausgénge des Netzgerats bzw. Ladegerats verfligen ausgangsseitig Uber eine
Glassicherung. Im Fehlerfall erscheint der Zustand Uber die LED-Anzeige des
Netzteils.

Die Elektronik der Auslosevorrichtung wird fir alle Komponentenausgénge aktiv
Uberwacht. Das System verfligt Giber einen Anlernmodus. Alle angeschlossenen
Baugruppen werden erkannt. Die technischen Parameter werden im System
hinterlegt. Die angelernten Systemdaten werden kontinuierlich mit dem aktuellen
Status abgeglichen. Bei einer Stérung z. B. durch Uberstrom, wird die betroffene

Baugruppe deaktiviert und eine Stérung ausgegeben.

5.2.3 Erweiterte Spannungsiiberwachung

Die Energieversorgung wird unabhangig vom Netzgerat bzw. Ladegerat noch
systemintern Gberwacht. Um bei einem bevorstehenden Ausfall der
Energieversorgung noch ein kontrollierten SchlieBen des Abschlusses einzuleiten,
erfolgt diese Auswertung nach festgelegten Grenzwerten. Eine Uberbriickung
dieser Alarmschwellen sowie der Akkupufferung ist entsprechend den
Anforderungen des DIBt nicht zuldssig und daher nicht verfiigbar.

Ursache fiir eine Systemstoérung (sofortiges Handeln erforderlich):

Ursache Versorgungsspannung der Baugruppe unterhalb der kritischen

Grenzwerte

Absicherung Netz F1 Glassicherung 5 x20 mm
3,15A/250V T

Absicherung Verbraucher F7,F8 Glassicherung 5 x 20 mm
3,15A/250V T

Betriebstemperatur -5 °C bis +50 °C

Lagertemperatur —10 °C bis +60 °C

Relative Luftfeuchtigkeit 25 % bis 75 %

Die empfohlene bauseitige Absicherung der Anschlussleitung betragt 10 A mit
Charakteristik D.

5.2 Netzladegerat

Die Zentraleinheit verfligt Uber ein integriertes Netzladegerat mit nachfolgender
Spezifikation.

Technische Daten

Eingangsspannung 98V -264V (115V -15% bis

230V +15 %)
Frequenz 45 bis 65 Hz
Eingangsstrom @ 195V 05A
Wirkungsgrad bei Auslastung 20% | 71%
Wirkungsgrad bei Nennlast 85%
Lagertemperatur —25 °C bis +85 °C
Betriebstemperatur -5 °C bis +50 °C
Nennspannung DC 24V

Float-Spannung (Un) bei

mittlerer Last und 25 °C 272V +/-0,5%

minimaler Ausgangsstrom Imin=0,1A
maximaler Ausgangsstrom Imaxa=22A
maximaler Ausgangsstrom

kurzzeitig Imaxb=22A
Absicherung Netz F1

Glassicherung 5 x 20 mm
3,15A/250V T

Auswirkung | Vorwarnung Akkus niedrig (ca. 22,3 V DC)

Behebung Priifung Energieversorgung und Austausch der Akkus

Ursache fiir eine Ausldsung (System geht in den
gesicherten Zustand):

Ursache Spannungsversorgung kleiner 21,6 V DC oder groBer 27,6 V DC)

Auswirkung | Einleiten eines kontrollierten SchlieBvorgangs

Behebung Prifen der Energieversorgung und Austausch der Akkus

5.3 Akku-Pufferung

Die Zentraleinheit verfligt Uber eine integrierte Akkupufferung. Die Akkupufferung
kann je nach Anwendungszweck mit verschiedenen Akkutypen ausgefiihrt
werden.

Die FAA-Plus FSA kann entsprechend der Bauartgenehmigung Z-6.500-2562 mit
den AkkugréBen 2,3 Ah, empfohlener Typ: YUASA NP2.3-12 oder 7 Ah
empfohlener Typ: YUASA NP7-12 ausgeristet werden.

Die FAA-Plus FAA darf entsprechend der Bauartgenehmigung Z-6.500-2509
ausschlieBlich mit der AkkugréBe 7 Ah, empfohlener Typ: YUASA NP7-12
ausgerUstet werden.

Der Hersteller der empfohlenen Akkus nennt eine Gebrauchsdauer von bis zu

5 Jahren bei 20 °C.

Die Lebenserwartung sinkt bei einer durchschnittlichen Geh&useinnentemperatur
von 30 °C auf 2,5 Jahre.

Der empfohlene Akku Austauschzyklus von 2 Jahren ist immer von den realen
Umgebungsbedingungen des Systems abhangig.

Entnehmen Sie weitere Informationen zur Betriebsdauer der jeweiligen
Dokumentation des verwendeten Akkus bzw. den zugrundeliegenden
Herstellerunterlagen.

54 Sicherungen
HINWEIS

Sie durfen ausschlieBlich die hier aufgefiihrten Sicherungen verwenden.

Eine héhere Absicherung ist nicht zuléssig und fuhrt im Fehlerfall zu einem
Hardware-Defekt.

Absicherung Torantrieb

Netzsicherung (F301) L1-Ausgang Tor Motor: 5 A/T/5x 20 mm -
Glassicherung

Absicherung Verbraucher F7,F8
Glassicherung 5 x 20 mm
3,15A/250V T

Klemmstelle Netzversorgung 2,5 mm?

Netzsicherung (F302) L2-Ausgang Tor Motor: 5 A/T/5x 20 mm -
Glassicherung

Netzsicherung (F303) L3 - Ausgang Tor Motor: 5 A/T/5 %20 mm —
Glassicherung

5.2.1 Statusanzeigen

Betriebsbereitschaft

Statusanzeige Netzteil: griin, Bedienfolie (Kapitel 8) Status Betriebsbereitschaft
griin

fehlerfreier Betrieb

e Netzversorgung aktiv

e Akku-Versorgung in Ordnung, Akkus angeschlossen und betriebsféahig

4 HORMANN

Vorsicherung Netzladegeréat
Netzsicherung (F304) 5 A/T/5 x 20 mm - Glassicherung

5.5 Abschlusswidersténde

FstA-BASIS

R1 | Brandmelder Auswertung 1 kQ | X102:1, X102:2
R2 | externer Handtaster 1 kQ | X102:4, X102:5
R3 | Brandmeldeanlage 1 kQ | X103:1, X103:2
R4 | Thermokontakt, Drahtbriicke 0Q | X108:1, X108:2
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R5 | Kontaktleiste 1, Drahtbriicke 0 Q| X108:3, X108:5

R6 | Kontaktleiste 2, Drahtbriicke 0 Q| X108:6, X108:8

R1 | Brandmelder Auswertung 1 kQ | X402:1, X402:2
FstA-PULT

[R1 | Brandmelder Auswertung | 1kQ[x402:1, X402:2

5.6 Systemverkabelung
System Steckverbinder Leiterplatte FstA-BASIS

Brandmeldeanlage (X103:1-2) 12 mA
Feststellvorrichtung

Haltemagnet 1 (X105:1-2) 21 W, 875 mA

Haltemagnet 2 (X105:3-4) 11 W, 460 mA

Haltemagnet 3 (Std.) (X105:5-6) 11 W, 460 mA

Visualisierung

[ Hupe, Biitzleuchte | (X105:7-8) 250 mA

Querschnitt

Komponenten

Querschnitt minimal | maximal
Endschalter 1 (X106:1-2)
ohne Aderendhiilse 0.2 mm’ (AWG 26) 2.5 mm* (AWG 12)
Endschalter 2 (X106:4-5)
Aderendhiilse mit Kragen 0.25 mm* 1.5 mm*
SchlieBbereich 1 (X107:1-2)
Aderendhiilse ohne Kragen 0.25 mm* 2.5 mm*
SchlieBbereich 2 (X107:4-5)
Abisolierldnge 10 mm in Summe max. 500 mA
Leiterplatte FstA-MOTOR (Leistungskontakte) Sicherheitseinrichtung
Querschnitt Kontaktleiste 1 (X108:3-4)
Querschnitt minimal | maximal Kontaktleiste 2 (X108:6-7)
ohne Aderendhiilse 0.2 mm* (AWG 24) 2.5 mm2(AWG 12) in Summe max. 350 mA
Aderendhiilse mit Kragen 0.5 mm? 1.5 mm*
Aderendhiilse ohne Kragen 0.5 mm’ 2.5 mm’ HINWEI,S . .
Legen Sie das System so aus, dass die Maximalbelastung der Steuerung durch
. die Komponenten entsprechend der Leistungsangabe auf dem Typenschild nicht
Abisolierlange 9 mm

Leiterplatte FstA-PULT

Querschnitt
Querschnitt minimal | maximal

ohne Aderendhiilse 0.2 mm* (AWG 24) 1.5 mm’ (AWG 16)

Aderendhiilse mit Kragen 0.25 mm’ 0.75 mm’
Aderendhiilse ohne Kragen 0.25 mm* 1.5 mm’
Abisolierlange 8 mm

5.6.1 Standardleitungen

Berticksichtigen Sie bei der Installation die unten aufgefiihrten Leitungslangen.
Die Reduzierung des Querschnitts bzw. die Uberschreitung der Langenvorgabe
verursacht Spannungsverluste. Die Funktion ist nicht mehr gewéhrleistet.
Systemkomponenten

Strombelastung bis 0,25 A 0,50-0,75 mm®
bis 0,50 A 0,50-0,75 mm®
bis 1,0 A 0,75 mm*
maximale Leitungslange 30 m
Brandmelder
Strombelastung bis 0,5 A 2x2x0,8 mm
J-Y(ST)Y ...LG - Brandmeldekabel (Standard)
J-H(ST)H ...BD - Brandmeldekabel (halogenfrei)
maximale Leitungsléange 30 m
CAN-BUS-Bedieneinheit
Strombelastung bis 1,0 A 0,75 mm?*
maximale Leitungslédnge 45 m
Strombelastung bis 1,0 A 1,5 mm’

maximale Leitungsldnge 90 m

UNITRONIC BUS CAN (Standard)

UNITRONIC BUS CAN FD P (halogenfrei)

ACHTUNG

Geeignete Kabeltypen
»  Benutzen Sie bei den angefiihrten Verwendungszwecken die empfohlenen
Kabel.

»  Ungeschirmte Leitungen kénnen Fehlern durch EMV-Einfliisse
verursachen.

Die Schirmung dieser Leitung muss nicht tiber eine EMV-Verschraubung gefiihrt
werden. AuBerdem darf die Leitung nur bis zur Verschraubung fiihren und nicht in
das Innere des Gehauses.

5.7 Anschlusswerte
Auf Basis der Komponentenliste ergeben sich maximal zuldssige Anschlusswerte.

Die folgenden Werte sind Maximalwerte der jeweiligen anschlieBbaren
Komponenten

Branderkennung
Brandmelder (X102:1-2-3) 500 mA
Handtaster (X102:4-5) 12 mA
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Uberschritten wird.
Branderkennung

| Brandmeldeanlage ‘ (X103:3-4-5) max. 300 mA |

Signalaustausch

| Fordertechnik

| (X104:1-2) max. 750 mA |

Motorische Offnungshilfe

[ Torantrieb | (X303:1-2) max. 250 mA |

5.8 Systemkomponenten

Installieren Sie alle Systemkomponenten ausschlieBlich entsprechend der
beiliegenden Herstellerdokumentation. Das separate Systemdokument mit
Anschaltbildern erhebt keine Gewéhr auf Vollstandigkeit und Richtigkeit.

5.8.1 Brandmelder (X102)

Die Positionierung und die zuldssigen Typen kénnen Sie der Bauartgenehmigung
entnehmen. Entsprechend der Typenauswahl kdnnen diese an die Systemplatine
angeschlossen werden.

Beachten Sie beim Verwenden von Warmemeldern entsprechend der Klassen B
und C die weitergehenden Anforderungen der Bauartgenehmigung.
Berlicksichtigen Sie beim Verwenden von Funkmeldern mindestens die
empfohlenen Wechselzyklen der Herstellerdokumentation. Zum Sicherstellen der
Funktionsbereitschaft ist ein kiirzerer Zyklus von 2 Jahren von Vorteil.

5.8.2 Externer Handtaster (X102)

Zusatzlich zu dem zulassungskonformen Handausl8setaster auf der Bedienfolie
kann ein weiterer Taster angeschlossen werden. Dieser Taster muss sich in
unmittelbarer N&dhe des Abschlusses befinden. Der festgestellte Abschluss darf
den Taster nicht verdecken. Der Taster muss gut sichtbar und einfach zu bedienen
sein.

Der Handausldsetaster muss rot sein. Abhéngig von der Art des Abschlusses
muss das Gehé&use eine entsprechende Aufschrift in Landessprache mit
folgendem Schriftzug tragen: Feuerschutzabschluss schlieBen oder
Férderanlagenabschluss schlieBBen.

Die Abmessungen des Handauslosetaster-Gehduses miissen mindestens 40 x 40
mm betragen. Das Betatigungsfeld muss einen Mindestdurchmesser von 15 mm
bzw. eine Flache von 15 x 15 mm aufweisen.

5.8.3 Bauseitige Brandmeldeanlage (X103)

Die bidirektionale Kopplung erfolgt beidseitig tber potentialfreie Kontakte.
Installieren Sie am potentialfreien Kontakt der Brandmeldeanlage zusatzlich einen
Abschlusswiderstand am Ende der Leitung.

Der Relaiskontakt fir die Meldung an die Brandmeldeanlage ist drahtbruchsicher.
Legen Sie den Relaiskontakt mit einer eigenen Leitungsiiberwachung aus.

5.8.4  Signalaustausch FAA/FTS (X104)

Fir die Anbindung einer libergeordneten Steuerung stehen verschiedene
Statusinformationen zur Verfligung, Die Statusinformationen werden
drahtbruchsicher ausgegeben. Die Spannungsversorgung der Schnittstelle erfolgt
Uber das Ubergeordnete System mit der Bereitstellung von 24 V DC sowie der
zugehdrigen 0 V DC. Die Absicherung sowie Uberwachung der Schnittstelle muss
ebenso Uber diese Spannungsversorgung erfolgen.

Die Klemmleiste ist mit einer Eingangssicherung von 750 mA ausgestattet.
Unabhangig davon ist jeder Signalausgang separat Uber Leistungsschalter von
max. 100 mA strombegrenzt.

5.8.5 Haftmagnete (X105)

Je System stehen mehrere Haltemagnetausgéange mit teilweise differierendem
Verhalten zur Verfligung. Entnehmen Sie die zu jedem Ausgang gehdrenden
Anschlusswerte dem Kapitel 5.7. Die grundlegende Konfiguration der
Potentiometer sowie Konfigurationsschalter der Signalausgange finden Sie im
Kapitel 6. Die Aktivierung und der damit verbundene automatisierte Anlernprozess
ist in Kapitel 7.2 beschrieben.

Die Haftmagnetausgéange auf der FstA-BASIS-Platine (weiB) verfigen tber
verschiedene Auslosekriterien. Unterschieden wird in betriebsméBiges SchlieBen
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ohne Aktivierung einer Brandmeldung Uber die Pfeiltasten der Bedienfolie oder
alternativ Uiber den Signalaustausch sowie in das Verhalten bei einer
Brandalarmausldsung.

Abschaltverhalten der einzelnen Ausgéange:

Haftmagnet X105:1-2

betriebsmaBiges SchlieBen

unverzdgert
Branderkennung, Handtaster

Haftmagnet X105:3-4

betriebsméBiges Schiiefen verzégert liber das Haftmagnet-2-

Potentiometer

Branderkennung, Handtaster

Haftmagnet X105:5-6 (Standard)

betriebsmaBiges SchlieBen SchlieBbereich frei + Verzégerung
SchlieBbereich
Potentiometer + Verzégerung uber das

Haftmagnet 3- Potentiometer

Branderkennung, Handtaster

5.8.6 Hupe, Blitzleuchte (X105)

Uber den Ausgang wird der Status Abschluss in Bewegung visualisiert. Die
Aktiverung erfolgt parallel mit dem Start der Prozesse Offnen und SchlieBen.
Die Laufzeit der Visualisierung wird Uiber das zugeordnete Potentiometer im
Bereich von 5 bis 180 Sekunden eingestellt.

5.8.7 Endschalter (X106)

HINWEIS

Bei FTS/FAA Systemen ist zwingend immer mindestens ein Endlagenschalter
erforderlich.

Entsprechend dem Systemausbau kénnen Sie Sensoren oder Endschalter zur
Endlagenliberwachung anschliessen. Je nach Systemkonfiguration ist eine
Leitungstiberwachung der Komponenten aktiviert. Deshalb miissen Sie die
angeschlossenen Komponenten mit Abschlusswiderstdanden am Leitungsende
ausstatten.

Die Aktivierung der Signaleingange finden Sie im Kapitel 6. Bei der Aktivierung
von mehreren Signaleingdngen werden diese Signaleingangen intern als
Summensignal verarbeitet.

Achten Sie beim Verwenden von Initiatoren ist auf die Ausfiihrung als ,,-*
schaltendem Typ entsprechend dem nachfolgenden Symbolschaltbild. Das
Verwenden von ,,+“-schaltenden Typen ist nicht méglich.

5.8.8  SchlieBbereichsiiberwachung (X107)

Entsprechend dem Systemausbau kénnen Sie mehrere Sensoren zur
SchlieBbereichsliberwachung anschliessen. Wegen einer integrierten
Leitungsiiberwachung der Komponenten, miissen Sie jeden angeschlossenen
Sensor oder jede angeschlossene Lichtschranke mit einem speziellen
Abschlussmodul am Leitungsende ausstatten.

Das Aktivieren der Signaleingénge finden Sie im Kapitel 6. Bei der Aktivierung von
mehreren Signaleingdngen werden diese Signaleingangen intern als
Summensignal verarbeitet.

5.8.9 Thermokontakt Tiir, Torantrieb (X108)

Zum Uberwachen einer optionalen motorischen Offnungshilfe besteht die
Méglichkeit der Auswertung eines Thermokontakts. Dieser Schaltkontakt muss
furr einen Strom von bis zu 10 mA ausgelegt sein. Der Kontakt schaltet hierbei
gegen die systeminterne 0 V-Versorgung an Klemme X108:2. Der Signaleingang
wird an Klemme X108:1 verarbeitet.

Die Aktivierung des Eingangs Uber den Konfigurationsschalter finden Sie im
Kapitel 6.

5.8.10 Sicherheitskontaktleisten (X108)

Fiir die Uberwachung der Haupt- und NebenschlieBkante kénnen 2 Signale eines
Kontaktleistenauswerters verarbeitet werden. Die Auswertung muss dabei tiber
separate Auswertegeréte erfolgen. Die Auswertegerate Uberwachen die
angeschlossenen Kontaktleisten. Fiir die Integration dieser Baugruppen steht auf
der Montageplatte eine DIN-Hutschiene zur Verfligung.

Die Eingénge sind permanent aktiv und miissen ohne Verwendung gebriickt
werden (3-5 bzw. 6-8).

5.9 Motorische Wiederoffnung

Optional kann die Funktionalitat einer motorischen Wiederéffnung integriert
werden. Die motorischen Wieder6ffnung kénnen Sie im Maximalausbau auch fur
beide anzusteuernde Abschlisse integrieren.

HINWEIS

Sie diirfen keine Tirantriebe anbinden, die den Anschluss von
Sicherheitssensoren zulassen. Sie missen alle Sicherheitssensoren Uber die
Ausldsevorrichtung (weiBe Platine) anbinden, die den Abschluss steuert. Das
Anbinden der Sicherheitssensoren darf nicht unabhéngig von der
Auslésevorrichtung ausgefihrt werden.

Nachfolgende Informationen beziehen sich auf die FstA-Motor in der Revision 1.x
Entnehmen Sie weitere Anschaltungen der Platine abweichend vom
Standardsystem dem der Steuerung beigelegten Schaltplan.

Nachfolgende Informationen beziehen sich auf die FstA-Motor in der Revision 3.x
Entnehmen Sie weitere Anschaltungen der Platine abweichend vom
Standardsystem dem der Steuerung beigelegten Schaltplan.

6 HORMANN

6 Konfiguration

6.1 Zentraleinheit

Potentiometer

Ausgang Haltemagnet 2 (X105:3-4)

Der Ausgang kann Uber das Potentiometer (rechts neben der Klemme) bis zu

9 Sekunden verzdgert werden. Die in der Anwendung einstellbare Zeit ist dabei
abhangig von Bauteiltoleranzen. Diese Funktion dient der Anbindung
sicherheitsrelevanter SchlieBprozesse von Decken und Nischenklappen.
Ausgang Haltemagnet 3 (X105:5-6)

Der Ausgang kann Uber das Potentiometer (rechts neben der Klemme) bis zu

9 Sekunden verzogert werden. Die in der Anwendung einstellbare Zeit ist dabei
abhangig von Bauteiltoleranzen. Diese Funktion dient der Anbindung
sicherheitsrelevanter SchlieBprozesse von Decken und Nischenklappen.

HINWEIS

Ohne die Anforderung an eine sicherheitsrelevante Abschaltverzégerung miissen
Sie beide Potentiometer auf Linksanschlag (ohne Verzégerung) einstellen.

Ausgang Hupe, Blitzleuchte (X105:7-8)
Das Aktivieren des Ausgangs kann Uber das Potentiometer (rechts neben der
Klemme) bis zu180 Sekunden eingestellt werden. Diese Funktion dient der
Anbindung von audiovisuellen Warneinrichtungen entsprechend DIN EN 13604.
Im Auslieferungszustand ist das Potentiometer eingestellt auf Linksanschlag fir
die minimale Laufzeit.
SchlieBbereichsiiberwachung (X107)
Das Potentiometer SB oberhalb der Klemmleiste X107 ermdglicht ein verzdgertes
Abschalten im Zeitbereich von 0 bis 30 Sekunden. Die Verzégerung kann auf
60 oder 90 Sekunden erweitert werden, indem ein 1 kQ Widerstand:
e zwischen 1 - 3 fur +30 Sekunden
e  zwischen 1 - 6 fiir +60 Sekunden

geklemmt wird

Beim Verwenden als FSA-System (ohne Forderanlage) darf der SchlieB

prozess nicht verzdgert werden. Stellen Sie das Potentiometer auf Linksanschlag
(ohne Verzogerung) ein.

Konfigurationsschalter

(0

N
§a4858

1

Konfigurationsblock 1

1 Reset Brandalarm

OFF »  Rucksetzung - tUber Bedienfolie erforderlich

ON » Rucksetzung — automatisch oder Uiber Bedienfolie

Bei Systemen mit motorischer Offnungshilfe muss der
Konfigurationsschalter auf OFF stehen.

2  Stille SchlieBung

OFF »  jede Auslésung wird lber X103:3-4-5 an die
Brandmeldeanlage gemeldet

ON »  Ausl6sung Flachentaster Bedienfolie und externer
Handtaster werden nicht weitergeleitet

3 Freigabe interne Hupe

OFF » interne Hupe inaktiv

ON » interne Hupe bei Stérung und Ausldsung aktiv ({iber Reset
quittierbar)
4 Motor Relais (auf Optionsplatine FstA-MOTOR)
OFF »  Aktivierung wihrend des Offnungsprozesses
ON »  Aktivierung automatisch, wenn kein Brandalarm aktiv

5  Motor Thermokontakt
OFF »  Auswertung Thermokontakt inaktiv
ON »  Auswertung Thermokontakt aktiv

6  Haltemagnet Freilauf

OFF »  ohne Freilauf: Ansteuerung erfolgt mit Driicken des
Endschalters offen (Grundzustand)

ON »  mit Freilauf: Ansteuerung erfolgt unverzégert mit
Aktivierung vom Prozess éffnen
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Konfigurationsschalter

=000
O 2
W]
SO
o]
o]

Konfigurationsblock 2

1 Rohrmotor

OFF »  Endschalterauswertung ohne Abschlusswiderstande

ON »  Endschalterauswertung mit Abschlusswiderstanden

2 Endschalter 1, Uberwachung Abschluss in Position offen

OFF »  Auswertung Signaleingang ES 1 - inaktiv

ON »  Auswertung Signaleingang ES 1 — aktiv

3 Endschalter 2, Uberwachung Abschluss in Position geschlossen

OFF »  Auswertung Signaleingang ES 2 - inaktiv

ON »  Auswertung Signaleingang ES 2 - aktiv

4  SchlieBbereich 1

OFF »  Auswertung Signaleingang SB 1 - inaktiv

ON »  Auswertung Signaleingang SB 1 — aktiv

5  SchlieBbereich 2

OFF »  Auswertung Signaleingang SB 2 - inaktiv

ON »  Auswertung Signaleingang SB 2 - aktiv

6 Reset Controller

OFF »  Normalbetrieb

ON » langer als 3 Sekunden aktiv fiihrt zum Neustart mit
Anlernprozess, nach Neustart zurlick auf Position OFF stellen

7 Bedienung und Stérungsbehebung

71 Systemkonfiguration

Das System verfligt auf den Systemplatinen FstA-BASIS sowie FstA-PULT uUber
Konfigurationsschalter zum Freischalten der Komponenteneingange.

Um die Signalverarbeitung der Komponente zu aktivieren, miissen Sie den
Schiebeschalter auf die Position ON stellen.

Entnehmen Sie die Verwendungen und Details zu den
Konfigurationsmoglichkeiten dem Dokument: Betriebs- und
Instandhaltungsanleitung.

7.2 Anlernen

Um die Hardware entsprechend den Konfigurationsschaltern in Betrieb nehmen
zu kénnen, ist ein Restart des Systems erforderlich. Alle Anderungen der
Konfigurationen, wéhrend einem Anlagenbetrieb werden Uber eine Stérung
visualisiert, jedoch zu diesem Zeitpunkt noch nicht angewendet.

Um einen sicheren Prozessablauf zu gewahrleisten haben Sie 2 verschiedene
Méglichkeiten, die Logik neu zu starten. Der Feuerschutzabschluss muss bei
beiden Moglichkeiten geschlossenen sein.

1. Trennen Sie die Energieversorgung der Steuerplatine z. B. mit der Sicherung
F 8 der Energieversorgung. Hierdurch wird die Spannungsversorgung zur
Systemplatine getrennt. Um das System mit Spannung zu versorgen und
einen Neustart einzuleiten, kénnen Sie die Sicherung nach ca. 5 Sekunden
wieder einsetzen.

2. Verwenden Sie den Schiebeschalter Reset auf dem Konfigurationsblock 2
der FstA-BASIS. Durch die Aktivierung auf der Position ON fiir ca.

5 Sekunden startet das System neu. Um ein dauerhaftes Ricksetzen der
Logik auszuschlieBen, miissen Sie den Konfigurationsschalter anschlieBend
wieder auf OFF stellen.

Nach dem erfolgreichen Neustart der Logik, werden die Funktionen entsprechend

der Konfiguration ausgefihrt.

Durch die integrierte Startprozedur der Steuerung, werden zum Systemstart alle

Komponentenausgénge aktiviert und auf die Verwendung Uberpriift.

Entsprechend den Messergebnissen, werden die Komponenten angelernt. und im

Anlagenbetrieb auf Kennwerte und Toleranzen liberwacht.

Das Beeinflussen dieser Kenndaten und Toleranzwerte ist nicht vorgesehen.

Beim Systemstarts wird auch eine Priifung der angebundenen FstA-PULT lber

den CAN-BUS vorgenommen und wenn verbaut auch funktionell aktiviert. Eine

separate Konfiguration zur Aktivierung ist nicht erforderlich.

7.21 Verwenden von Endschaltern

Sie kénnen den Abschluss als manuelles System ohne Endschaltern betreiben.

Eine reale Position des Abschlusses kann somit nicht Uberwacht werden. In

diesem Fall wird der Status offen sowie geschlossen nicht tiber den

Signalaustausch der Klemme X104 ausgegeben.

Die intern aktivierte Statusanzeige erfolgt Giber das Blinken der LEDs 4 bzw. 16

mit der Frequenz 0,5 Hz.

e LED 14 visualisiert das Ansteuern der angeschlossenen Haftmagnete
(Abschluss offen)

e LED 16 visualisiert das Abschalten der angeschlossenen Haftmagnete
(Abschluss geschlossen)
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Der Zustandswechsel erfolgt durch Ansteuern tber die Pfeiltasten C bzw. E der
Bedienfolie. Diese aktivierte Statusdnderung wird nach ca. 1 Sekunde vom
System {ibernommen.

8 Bedienfolien

(®) (0]

4 1 e [Re B

FORDERANLAGEN- c
ABSCHLUSS
SCHLIESSEN
] extern |i|
= . D
o o o

FAA-Plus

.1 Bedienelemente

Handausl6setaster Brandalarm

8
A
B betriebsmaBiges Offnen
C Stoérung quittieren

D

betriebsmaBiges SchlieBen

8.2 Statusanzeigen

3
O @) O O 8
!

t/:zog

p—

— extern

-

o (@) o I O 10

1 Betriebsbereitschaft 6 Brandalarm intern
2  Netzversorgung 7  Brandalarm extern
3  Sammelstérung 8  Abschluss offen
4  Akku-Versorgung 9  SchlieBbereichsliberwachung
5 Brandmelder 10 Abschluss geschlossen
9 Basisfunktionen
9.1 Impuls / Totmann-Betrieb

Je nach Ausflihrung der FAA-Plus erfolgt die Ansteuerung der Motorplatine im

Impuls- oder Totmannbetrieb. Im Impulsbetrieb gentigt ein kurzer Tastendruck

zum Offnen/ SchlieBen des Abschlusses bis zu den Endlagen, im Totmannbetrieb

muss die Taste wahrend des gesamten Bewegungsvorgangs (mit etwaiger

Haftmagnetverzdgerung) betétigt werden. Ein Umschalten der Betriebsarten ist

nicht méglich.

9.2 Offnen (manuell) ohne verbauten Endschalter

Um den Abschluss zu 6ffnen folgen Sie den nachstehenden Anweisungen:

1. Driicken Sie bei aktivem Brandalarm kurz Taste C. Nach ca. 2 Sekunden wird
Brandalarm quittiert.

2. Vergewissern Sie sich, dass der Offnungsbereich frei ist.

3. Damit die Feststellvorrichtung (Haftmagnet) aktiviert wird, driicken Sie kurz
Taste B. Dieser Zustand wird lber die LED 8 blinkend mit 0,5 Hz angezeigt.

4. Offnen Sie den Abschluss bis zum Haftmagnet.

9.3 Offnen (manuell) mit verbautem Endschalter
Um den Abschluss zu 6ffnen folgen Sie den nachstehenden Anweisungen:
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>  Driicken Sie bei aktivem Brandalarm kurz Taste C. Nach ca. 2 Sekunden wird
Brandalarm quittiert. ACHTUNG
Sie kénnen den Brandalarm nicht bei gedffnetem Abschluss quittieren
(Endschalter offen betatigt).

-

Vergewissern Sie sich, dass der Offnungsbereich frei ist.
2. Dricken Sie kurz Taste B.
ACHTUNG
Sie haben nur eine voreingestellte Zeit zur Verfligung (Laufzeitliberwachung)
um den Abschluss zu 6ffnen.
3. Schieben Sie den Abschluss auf, bis der Haftmagnet erreicht ist und der
Abschluss davon offengehalten wird.

Wenn Sie die voreingestellte Laufzeit Uberschreiten, kehren Sie zuriick zu
Schritt 1.

9.4 Offnen (motorisch)
Zur motorischen Offnung des Abschlusses benétigen Sie zwingend einen
Endlagenschalter zur Abfrage der Position offen . Wenn dieser Endlagenschalter
nicht aktiviert ist, wird automatisch die Ansteuerung des Antriebes unterdriickt.
1. Bei aktivem Brandalarm driicken Sie kurz Taste C. Nach ca. 2 Sekunden wird
der Brandalarm quittiert. ACHTUNG
Sie kénnen den Brandalarm nicht bei gedffnetem Abschluss quittieren
(Endschalter offen betatigt).
2. Vergewissern Sie sich, dass der Offnungsbereich frei ist.
3. Driicken Sie kurz Taste B.
ACHTUNG
Sie haben nur eine voreingestellte Zeit zur Verfligung (Laufzeitiiberwachung)
um den Abschluss zu &ffnen.

9.5 Bffnen mit Kontaktleisteniiberwachung

Der Offnungsprozess kann durch eine Sicherheitskontaktleiste tiberwacht werden.
Beim Betétigen stoppt der Abschluss durch das Aktivieren der
Feststellvorrichtung und der Offnungsprozess wird abgebrochen. Bei einer
nachfolgenden Branderkennung, wird die Uberwachungsfunktion der
Kontaktleiste abgeschaltet. Der Abschluss wird geschlossen.

A\ GEFAHR

Das System ist nicht fiir den Personenschutz zugelassen.

»  Weitere Informationen zu den Anforderungen des DIBt finden Sie in der
aktuellen Ausfiihrung der Allgemeine Anforderungen und Priifgrundlagen
flr das Zulassungsverfahren fiir Feststellanlagen.

9.6 SchlieBen ohne verbauten Endschalter

Um den Abschluss zu schlieBen folgen Sie den nachstehenden Anweisungen:

1. Vergewissern Sie sich, dass der SchlieBbereich frei ist.

2. Damit die Feststellvorrichtung (Haftmagnet) abgeschaltet wird, driicken Sie
kurz Taste D. Dieser Zustand wird Uber die LED 10 blinkend mit 0,5 Hz
angezeigt.

3. Der Abschluss schlieBt mit gespeicherter Energie.

9.7 SchlieBen mit verbautem Endschalter

Um den Abschluss zu SchlieBen folgen Sie den nachstehenden Anweisungen:

1. Vergewissern Sie sich, dass der SchlieBbereich frei ist.

2. Damit die Feststellvorrichtung (Haftmagnet) abgeschaltet wird, driicken Sie
kurz Taste D. Dieser Zustand wird Uber die LED 10 bis zum Erreichen des
Endschalters angezeigt.

3. Der Abschluss schlieBt mit gespeicherter Energie.

9.8 SchlieBen bei der Meldung belegt des SchlieBbereichs

Wenn der SchlieBbereich zum SchlieBen des Abschlusses real frei ist, jedoch die
angebundene SchlieBbereichiberwachung eine Belegung detektieren, kénnen Sie
den SchlieBvorgang durch Driicken der Taste D langer als 3 Sekunden einleiten.
Eine zwingende SchlieBung wird eingeleitet, jedoch aus Sicherheitsgriinden im
Totmannbetrieb. Nach dem Loslassen der Taste wird der SchlieBprozess gestoppt
und die Haftmagnete aktiviert.

9.9 SchlieBen mit Kontaktleistenliberwachung

Der SchlieBprozess kann wahrend des SchlieBens durch eine
Sicherheitskontaktleiste Uberwacht werden, unabhéngig von einer
Branderkennung. Durch Aktivieren der Feststellvorrichtung stoppt der Abschluss.
Bei einer verbauten motorischen Wideréffnung wird der Abschluss reversiert.
AnschlieBend wird die Feststellvorrichtung aktiviert. Der SchlieBvorgang wird
abgebrochen. Bei einer nachfolgenden Branderkennung wird die
Uberwachungsfunktion der Kontaktleiste abgeschaltet. Der Abschluss wird so
weit als méglich geschlossen.

A\ GEFAHR

Das System ist nicht fiir den Personenschutz zugelassen.

»  Weitere Informationen zu den Anforderungen des DIBt finden Sie in der
aktuellen Ausflihrung der Allgemeine Anforderungen und Priifgrundlagen
fiir das Zulassungsverfahren fiir Feststellanlagen.

9.10 SchlieBen bei Branderkennung

Bei einer Branderkennung wird die ZwangsschlieBzeit von 120 Sekunden
gestartet, unabhangig vom aktuellen Status des Abschlusses. Nach der
Freimeldung des SchlieBbereichs wird die Feststellvorrichtung des Abschlusses
gel6st. Der Abschluss wird mit gespeicherter Energie geschlossen.

Wenn der SchlieBbereich wahrend der ZwangsschlieBzeit belegt bleibt, wird der
Abschluss danach automatisch zum SchlieBen angesteuert.

Da die Signale der Sensorik bei einer aktiven Brandmeldung nicht weiter
verarbeitet werden, wird der SchlieBprozess nicht mehr unterbrochen.

8 HORMANN

10 Wartung und Priifung

Die folgenden Informationen richten sich nach den Vorgaben des DIBt.

Weitere Priifanforderungen kénnen sich aus der DIN 14677 sowie den
Herstellervorgaben ergeben. Der Betreiber muss Umfang, Ergebnis und Zeitpunkt
der Prifungen protokollieren und aufbewahren.

Nach dem betriebsfertigen Einbau einer Feststellanlage am Anwendungsort
mussen Sie die einwandfreie Funktion und vorschriftsmaBige Installation durch
eine Abnahmeprifung feststellen.

Der Antragsteller der allgemeinen Bauartgenehmigung muss dem Betreiber nach
der erfolgreichen Abnahmepriifung ein Schild liefern zum dauerhaften Installtation
an der Wand direkt neben dem Abschluss.

AuBerdem erhélt der Betreiber eine Bescheinigung Uber die erfolgreiche
Abnahmeprifung. Sie ist durch Der Betreiber ist verpflichtet, die Bescheinigung
aufzubewahren.

Die Abnahmeprifung fir Feststellanlagen an Abschliissen durfen nur Fachkréafte
des Antragstellers der allgemeinen bauaufsichtlichen Zulassung, durch ihn
autorisierte Fachkréfte oder Fachkréften einer vom DIBt im Zulassungsverfahren
benannten Prifstelle durchfiihren.

Die Abnahme von Feststellanlagen in explosionsgeféhrdeten Bereichen darf nur
durch geschultes Personal erfolgen.

Die Abnahme von Feststellanlagen im Zuge bahngebundener Férderanlagen darf
nur durch eine Uberwachungsstelle nach Teil V, Verzeichnis der Priif-,
Uberwachungs- und Zertifizierungsstellen entsprechend der
Landesbauordnungen Ifd. Nr.11 erfolgen.

Die DIN 14677 gibt die zeitlichen Intervalle und die nétige Qualifikation zum
Umsetzen der MaBnahmen vor.

lisiEnalE- Zeitintervall zwi- o
schen 2 Funktionsii- Qualifiktion
tungsmaB- if
e, prifungen bzw.
Wartungen FstA BA 1 FstA BA 2
Funkftﬁr;spru— héchstens 1 Monat eingewiesene Person
. Instandhalter BMA und
Wartung héchstens 1 Jahr Faci;l;;ift fir gleichzeitig Fachkraft
flr FstA

FstA = Feststellanlage

Die Funktionspriifung muss geméaB den Angaben des DIBt und den Angaben des
Herstellers erfolgen. Art und Umfang der Priifung sowie die erforderliche
Kompetenz richten sich nach der jeweiligen Bauart des Systems:

Typ 1 und Typ 3: | Ausldsevorrichtung ausschlieBlich als Bestandteil der
Feststellanlage

Typ 2 und Typ 4: | Auslésevorrichtung physikalischer Bestandteil einer
Brandmeldeanlage

ACHTUNG

Kurzschlussgefahr. Uberbriicken Sie niemals Kontakte.
»  Vermeiden Sie Kontakt mit Flissigkeiten, Feuer und Staub. Vermeiden Sie
Temperaturen Uber 60 °C.

»  Bei unsachgeméBem Austausch der Batterie besteht Explosionsgefahr.

»  Akkus und Batterien sind Wertstoffe. Wertstoffe gehdren nicht in den
Hausmdill. Entsorgen Sie das Produkt gemaB den geltenden gesetzlichen
Bestimmungen.

10.1 Monatliche Funktionspriifung

Die DIBt-Dokumenten verweisen in den Kapiteln monatliche Uberpriifung und

jahrliche Priifung und Wartung auf Teile der DIN 14677.

Halten Sie den Abschluss stindig betriebsfahig. Der Betreiber muss den

Abschluss mindestens einmal monatlich eigenverantwortlich von eingewiesenem

Personal auf Funktionsfahigkeit prifen lassen.

Bei offensichtlichen Funktionsstérungen und bzw. oder Beschadigungen ist der

Betreiber verpflichtet sofort eine Instandsetzung vorzunehmen.

Die Funktionspriifung umfasst folgende Punkte:

. Handauslésung prifen (Handauslosetaster oder, falls zulassig, manuelles
Ausdriicken)

e Ausldsen durch Priifen der Brandmelder mit dem Priifverfahren des
Herstellers, z. B. Rauchmelder mit Rauchmelder-Priifgerét oder
Warmemelder mit Warmemelder-Priifgerat. Bei Feststellanlagen der Bauart 2
sicherstellen, dass die zu priifenden Brandmelder nur zum Steuern der
Feststellanlage dienen

. prifen, ob der Feuer- bzw. Rauchschutzabschluss nach dem Auslosen
selbststéndig schlieBt

e  das Rickstellen der Brandmelder aus dem Alarmzustand priifen

e  priifen, ob Umgebungseinfliisse die Funktion der eingebauten
Feststellanlage beeintrachtigen

e priifen, ob das unmittelbare Umfeld (z. B. Staub oder Wasserdampf) negative
Einflisse auf die Feststellanlage austibt.

e priifen, ob bauliche Anderungen und bzw. oder Wechselwirkung mit anderen
Gewerken im unmittelbaren Umfeld die Funktion der Feststellanlage negativ
beeinflussen (z. B. nachtraglicher Einbau von Zwischendecken).

e  priifen, ob die Position der Brandmelder konform ist

e Brandmelder entsprechend den Anforderungen priifen und positionieren

e prifen, ob die SchlieBbereichiiberwachung gegeben ist

e Prifen, ob die Funktion Freifahreinrichtung, Freirdumeinrichtung fehlerfrei ist

2043108 RE/07.2025
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10.2 Jahrliche Priifung und Wartung

Veranlassen Sie als Betreiber mindestens alle 12 Monate eine Prifung der

Feststellanlage auf ordnungsgeméBes und stérungsfreies Zusammenwirken aller

Gerate. AuBerdem miissen Sie mindestens alle 12 Monate eine Wartung

veranlassen.

Die jéhrliche Prifung und Wartung darf nur durch einen Fachmann oder eine dafiir

ausgebildete Person erfolgen.

Bezliglich des Umfangs der Priifungen verweist die Zulassung auf Auszlige der

DIN 14677.

o Prifen der Ubereinstimmung der giiltigen Dokumente

e  vorbeugender Austausch von Bestandteilen der Feststellanlage nach
Herstellerangaben (z. B. Brandmelder, Akkus und Batterien)

e Reinigen der funktionsrelevanten Bestandteile der Feststellanlage bei
Verschmutzung

e Prufen der Auslésung der Feststellanlage bei Energieausfall. Ggf. Priifen des
Umschaltens auf eine 2. unterbrechungsfreie Energieversorgung (z. B. Akku).

e priifen, ob die Positionierung der Brandmelder der allgemeinen
bauaufsichtlichen Zulassung und allgemeinen Bauartgenehmigung entspricht

e  Prifen des Auslosens der Feststellanlage beim Entfernen eines
Brandmelders

*  bei Feuerschutzabschlissen im Zug von bahngebundenen Férderanlagen:
Prifen der Funktion der Freifahreinrichtung, Freirdumeinrichtung beim Ausfall
der Hauptenergiequelle prifen

Falls Sie am Abschluss offensichtliche Funktionsstérungen und bzw. oder
Beschéadigungen feststellen, informieren Sie den Betreiber.

Protokollieren Sie Umfang, Ergebnis und Zeitpunkt der monatlichen Priifung und
jahrlichen Wartung. Der Betreiber muss diese Aufzeichnungen aufbewahren.
Brandmeldernordnung und Wechselzyklus

Ist der Abstand zwischen der Oberkante der Tiir6ffnung und der Decke auf
einer oder auf beiden Seiten

4
bis 1 m

$ $

Drehfligeltiiren mit einer
lichten Breite Uiber 3 m sowie alle
Schiebetore

4 4 $
Deckenbrandmelder (2x) 2

Drehfligeltiiren bis 3 m lichte Breite

Sturzbrandmelder (1x) ")

¢ ¢
s g o @
- | ofEoe
1ol S i Th
éi ,r‘lnm -ﬂ gi:),?—Z,Sm -ﬂ

Ist der Abstand zwischen der Oberkante der Tiir6ffnung und der Decke auf
einer oder auf beiden Seiten

¢

liber 1 m

¢

liber 5m
$

Deckenbrandmelder (2x) 2und Decken- oder Kragarmbrandmelder (2x) 2 und
Sturzbrandmelder (1x) 1

Sturzbrandmelder (1x) "

: n
B ===
A =B = A | %
Lot & R
A=1m A=5m
czonm il cIoim 5
D=>=35m

Bei der Sturzmontage muss der Abstand zwischen Melderachse und Wand kleiner sein, als der
Durchmesser des Sockels.

Bei Flucht- und Rettungswegen sowie bei Rauchschutztiren ist laut DIBt ausschlieBlich der Einsatz von
Rauchschaltern erlaubt.

2)
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HINWEIS

Ein Brandmelder erfasst einen festgelegten, in der Bauartgenehmigung definierten
Bereich. Die Ausldsevorrichtung muss im Erfassungsbereich der Brandmelder des
jeweiligen Abschlusses installiert sein. Wenn dazu keine Mdglichkeit besteht,
mussen Sie ggf. einen zusétzlichen Brandmelder installieren.

Mit der DIN 14677 wird ein Tauschzyklus fur Brandmelder festgesetzt. Davon
unberihrt bleiben Brandmelder die wéhrend der Betriebszeit verschlissen oder
verschmutzt sind.

Die DIN 14677 setzt einen Tauschzyklus fir Brandmelder fest. Davon unberihrt
bleiben Brandmelder, die wéahrend der Betriebszeit verschlissen oder verschmutzt
sind.

InstandhaltungsmaBnahme

e Instandhaltung (Austausch des Brandmelders)

Brandmelder ohne Verschmutzungskompensation

e nach 5 Jahren

Brandmelder mit Verschmutzungskompensation

e nach 8 Jahren

Brandmelder mit Herstellerangaben

* gemaB des Herstellerangaben

11 FstA-BASIS

111 Brandmelder (X102)
Klemmenbelegung:

X102:1 Ausgang

X102:2
X102:3

24V DC Spannungsversorgung Brandmelder
Ausgang 0V DC Spannungsversorgung Brandmelder

Eingang Signal Ruckmeldung von Relaiskontakt
(3-Draht-Verkabelung)

)

(IN+]JcOoM-[ouT+[4] [IN+][COM-JOUT+[4]
{ 7\ 1

:

1K

|
B | x102
3

H-RM-4070, H-TM-4070

|
B | x102
3

| |
1 \ 1
J N\—vE

N i
N RD—N\——J—
1K
RID BIKWIHYE
F-Y-Y-)
BR N |xi02
123
24V 0V SIG

Hekatron: ORS 142/TDS 247 /0ORS 142 W, ORS 142 Ex
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11.2 Externer Handtaster (X102)
Klemmenbelegung: c . & 3
X102:4 Eingang Signal Ruckmeldung von 3 2 % 5 S 5
Schaltkontakt o 3 3 o [ o . @
=} < 0 c 5 2 2 ° 2
> 1) g o g 2 @ = é =
X102:5  Ausgang 0V DC Bezugspotential S a @ o S -3 % % 6 8
R EEEE RN
] | | | |
7~ ‘é‘ 11 11 11 11 ||
Potentialfreie Statusausgéange
¥E_/ § | max. 100 mA je Signal | Montage-
= i« X104 T T T 1 platte
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
LR EEEEEEE I
rl\ rl\ X102 rl\ rl\ X102
1 1
/= Y= Y = W = WY = WY = W = U o Y = U = (=)
4 5 4 5 i 1T 1T T 11T 1111 |
SIG ov sIG ov 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 PE

Schaltkontakt: SchlieBer

11.3
Klemmenbelegung:

von Brandmeldeanlage

Schaltkontakt: Offner

1.5

Klemmenbelegung:

Bauseitige Brandmeldeanlage (X103)

Haltemagnet 1

Signalaustausch: Ubergeordnete Steuerung
Haftmagnete (X105)

. - - X105:1 Ausgang 24V DC Versorgung [+]
X1083:1 Eingang Signal  Rickmeldung von
Schaltkontakt X1056:2 Ausgang 0VDC Versorgung [-]
X103:2  Ausgang 0VDC Bezugspotential Haltemagnet 2
an Brandmeldeanlage X105:3 Ausgang 24V DC Versorgung [+]
X103:3  Wechsler NG Rickmeldung X105:4  Ausgang 0VDC Versorgung [-]
Haltemagnet 3 (Standard)
1= Brandalarm
; 5 X105:5 Ausgang 24V DC Versorgung [+]
X103:4 Wechsler C 24VDC Mittelabgriff X105:6 A 0VDG Vi
X103:5 Wechsler NC Rickmeldung 1 = kein Brandalarm ’ usgang ersorgung [-]
BMA r BMA
BA 24V /BA BA 24V /BA
1K
=1 ld & [d d 6§ | & | & | &
Te TR [P ATR
(=) (=) (=) (=) (=) (=)
1 2 3 4 5 1 2 3 4 5 B B |xios (0 W |x1os |0 T |x105
SIG 0V NC COM NO SIG 0V NC COM NO 1 2 3 4 5 6
24V ov 24V ov 24V ov
X103 X103 |
Haftmagnet 1 und 2 und 3
Schaltkontakt: SchlieBer Schaltkontakt: Offner 11.6 Hupe, Blitzleuchte
114 si I ¢ h FAA/ETS (X104 Klemmenbelegung FstA-BASIS:

: 'gnalaustausc ( ) X105:7 Ausgang 24V DC Versorgung [+]
Klemmenbelegung: X105:8 Ausgang 0V DC Versorgung [-]
Versorgung
X104:1 Eingang 24V DC Einspeisung — Fremdspannung von

bergeordneter Steuerung ':‘
X104:2 Eingang 0V DC Einspeisung — Fremdspannung von

Uibergeordneter Steuerung L L
Ausgéange Iél 5 5 5
X104:3 Ausgang 24V DC kein Brandalarm 1+ 2+ 1- 2-
X104:4 Ausgang 24V DC keine Sammelstérung
X104:5 Ausgang 24V DC Abschluss offen ,l\ ,l\ A P
X104:6  Ausgang 24V DC Abschluss geschlossen | B | x105 | B | x105
X104:7 Ausgang 24V DC SchlieBbereich frei (bei Uberwachung 7 8 7 8

durch die Feststellanlage) 24V ov 24V ov
Eingénge Blitzleuchte: universell Blitzleuchte: SOLISTA
X104:8 Eingang 24V DC SchlieBbereich frei (bei bauseitiger

Uberwachung)
X104:9 Eingang 24V DC Abschluss 6ffnen
X104:10  Eingang 24V DC Abschluss schlieBen
10 HORMANN 2043108 RE /07.2025
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11.8 SchlieBbereich Uberwachung (X107)

VoL | on Klemmenbelegung: FstA-BASIS - SchlieBbereich 1/2
;E SchlieBbereich 1
I iE X107:1 Ausgang 24V DC Versorgung [+]
x1 ® x2 Impuisfolge  Dauerton X107:2  Ausgang 0V DC Versorgung [-]
I_I A d & X107:3 Eingang Signal Riickmeldung von Schaltkontakt
] 2 & Q9 24 SchlieBbereich 2
: 2 o (:' (_: (_: >, >, a a X107:4 Ausgang 24V DC Versorgung [+]
+|+ EI;' L+|+ -]- +|+ X107:5  Ausgang 0VDC Versorgung [-]
i i X107:6 Eingang Signal Riickmeldung von Schaltkontakt
- WH[BK[BU]
1 1
—— |
[ 1
BU WH BK BU WH BK
r 1 L i ; 1 1 1
N
=) =) =) a I —K 7 |
| B | x105 | B | x105 2 i
1 1 1
7 8 7 8 BN GY BN GY
24v ov 24v ov | N
Hupe: universell Hupe, Blitzleuchte: ROLP N
N H
11.7 Endschalter (X106) P
N
Klemmenbelegung: 10 0B|xi 07
Endschalter 1 [
24V OV SIG
X106:1 Ausgang 24V DC Versorgung [+]
X106:2  Ausgang 0VDC Versorgung [-] SchlieBbereich 2: LA 28/LKA 28-FC-Z/31/116
X102:3 Eingang Signal Ruckmeldung von
Schaltkontakt
Endschalter 2 fl:
X106:4 Ausgang 24V DC Versorgung [+]
X106:5 Ausgang 0V DC Versorgung [-] 0 J_l
X102:6 Eingang Signal Riickmeldung von e -
Schaltkontakt
1T ———t"
| BUIBN[BKIWH] | |
L. __|_—__________i
| | Y-
YY) Y- I T 1xor
I B B xioe B B B xio0e 1 2 3
1 2 3 4 5 6 24V OV SIG
24V 0V SIG 24V 0V SIG
SchlieBbereich 1: Initiator
Endschalter 1: konventionell Endschalter 2: konventionell 11.9 Thermokontakt Torantrieb (X108)
Klemmenbelegung FstA-BASIS:
A fl\ X108:1 Eingang Signal Rickmeldung von Schaltkontakt
X108:2 Ausgang 0V DC Bezugspotential
- - w
I B B xio0e I 0 B xioe
i 2 3 4 5 6 ri\ =Y ri\ 2
24V OV SIG 20V oV SIG X108 X108
1 2 1 2
Endschalter 1: Initiator Endschalter 2: Initiator SiG o SIG o
1 Beim Einsatz von Initiatoren sind [~] Anbindung Thermokontakt
— L+ schaltenden Typen entsprechend dem
4 folgenden Symbolschaltbild zwingend 11.10  Sicherheitskontaktleisten (X108)
— erforderlich. . .
2 Klemmenbelegung FstA-BASIS Uberwachung Abschluss Offnen
—. (NebenschlieBkante)
3 .
0 \ ; _-] L- Kontaktleiste 1
X108:3 Ausgang 24V DC Versorgung [+]
X108:4 Ausgang 0V DC Versorgung [-]
X108:5 Eingang Signal Ruckmeldung von Schaltkontakt
Kontaktleiste 2 Uberwachung Abschluss
SchlieBen (HauptschlieBkante)
X108:6 Ausgang 24V DC Versorgung [+]
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X108:7 Ausgang 0V DC Versorgung [~-]
X108:8 Eingang Signal Rickmeldung von Schaltkontakt L
M
8K2 3~
—
R19
I—/LI 135°C
Al [A2 21 22 24 |ﬁ| |i| * *
uj[v][w] [PE] [36] [3g]
N
—-——
| i | 1 ‘ GNYE
A QD A QA A \I/ & & x301
I B 0B 0 0 W |xios T1 T2 T3 N
3 4 5 6 7 8
24V ov SIG 24V ov SIG
Torantrieb: Schnetz ATS... MOF
Standardauswerter: z. B.: Gelbau 252.06Z
12 FstA-MOTOR 9
12.1 Motorische Wiederdffnung iiber Motorrelais @E
X302 EE
o | T e
N/ N GNYE 1 2 3 1 2
MM T2T13 N l l |—|
e @ @ @ 18
] ]
X301
X304 JIIIIIIIIII ! ! ! \!}
T1 T2 T8 N| x105:5-6
q :
2
KEB Antrieb mit Systemstecker Harting HAN 10 B
/ \/ \/ \ X303 12.1.1 Torantrieb Rohrmotor
124V
LA A S e —
X106 FstA-MOTOR jgﬂ: X302 P
] | @
L1 12 13 N o N
o L1 nc. N
Klemmenbelegung: ©®® ) —
Netzversorgung 1~ 230V AC 3~400V AC S
X300:L1 Eingang L1 Eingang L1 ?‘\ L X305 [ 1 24v
X300:L2 Eingang L2 L T —
X300:L3 Eingang L3 Betrieb 4
X300:N Eingang N Eingang N X Sl
60V
Motorausgang 1~ 230 VAC 3~400V AC FstA-MOTOR I:I
X301:T1 Eingang L1 Eingang L1 Fevision 8.0 X303 WG T oV
X301:T2 Eingang L2 A300 gw
X301:T3 Eingang L3 L2 13 N e &
X301:N Eingang N Eingang N
Klemmenbelegung:
ﬁ_ Netzversorgung 1~ 230V AC
™M X300:L1 Eingang L1
3~ X300:L2
X300:L3
l_ X300:N Eingang N
ujlv]iw] [PE|l [TH1] TH2| [MP1][MP2[MP3] Motorausgang 1- 230V AC
ullvilw m TH3| [TH4 X301:L1 Ausgang L1
X301:n.c.
I—I X301:N Ausgang N
‘ GNYE
o U U U] X301 |
T1 T2 T3 N PE

Torantrieb: Schnetz ATS... MOFE

HORMANN
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I > 83 ¢
N o u o [
L1 nc. N L4 L L L4
X301 [@ ® ®]| OPE -X106
e ]’ it
X105
24V |cm—1
oV |—(m—2
OUT |—m=—3
oV |—m—4
OUT |~(m—5
oV |—(m— 6 ——nr | —
A 9 A
maU B B S O | et O S o B D OO B O
i 2 3 4 1 i 2 3 4 5 6

Interface Platine FlexFire

1T 1

\I/ vlv lIJ GNYE
X301

148

L1 n.c. N PE

Becker Rohrmotor

HINWEIS

Bei falschem Anschluss des Rohrmotors zeigt sich ein Fehlverhalten in der
Auswerteelektronik der Endlagen. Zudem kann der Behang kann durch eine
falsche Drehrichtung Schaden nehmen!
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Cheére cliente, cher client,
Nous vous remercions d’avoir opté pour un produit de qualité de notre société.

1 A propos de ces instructions

Ces instructions sont destinées aux clients finaux et aux installateurs de systémes

d’alarme incendie. Il s’agit essentiellement de techniciens ayant des

connaissances spécialisées en matiere d’alarme incendie.

Le fabricant décline toute responsabilité en cas de dommages dus a des erreurs

de commande et de raccordement, a un non-respect des présentes instructions

de service ou a un mangue de maintenance et d’entretien.

Ces instructions sont susceptibles de subir des modifications techniques, sans

notification préalable, et ne peuvent faire I'objet d’aucune réclamation quant a leur

exhaustivité.

Les présentes instructions contiennent d’importantes informations concernant ce

produit.

»  Veuillez les lire intégralement et attentivement.

»  Respectez notamment I'ensemble des consignes de sécurité et des
avertissements.

»  Conservez soigneusement les instructions.

» Veillez a ce que tous les utilisateurs puissent les consulter a tout moment.

1.1 Avertissements utilisés

A Ce symbole général d’avertissement désigne un danger susceptible de
causer des blessures ou la mort. Dans la partie texte, le symbole général
d’avertissement est utilisé en association avec les degrés de danger décrits
ci-dessous. Dans la partie illustrée, des indications supplémentaires renvoient
aux explications du texte.

/\ DANGER

Désigne un danger provoquant immanquablement la mort ou des blessures
graves.

/\ AVERTISSEMENT
Désigne un danger susceptible de provoquer la mort ou des blessures graves.
/\ ATTENTION

Désigne un danger susceptible de provoquer des blessures légéres a
moyennes.

ATTENTION

Désigne un danger susceptible d’endommager ou de détruire le produit.

2 A\ Consignes de sécurité
Respectez les informations et les caractéristiques de sécurité suivantes.

ATTENTION

»  Signifie I'exclusion de la responsabilité du fabricant en cas d’erreur ou
d’omission de la part de I’exploitant ou de I'utilisateur.

»  Utilisez uniqguement des pieces de rechange d’origine ou des accessoires
agréés. Tous les composants raccordés au systeme doivent étre
conformes a I’homologation ou au rapport d’essai. L utilisation de
composants qui ne répondent pas a ces exigences est interdite.

21 Utilisateurs autorisés
Des spécialistes doivent pouvoir évaluer les travaux, identifier les éventuelles
sources de danger et prendre les mesures de sécurité appropriées.

2.2 Manipulation professionnelle

L’ utilisateur doit respecter tous les points du présent document, afin de maintenir
un état technique de sécurité irréprochable et de garantir un fonctionnement sans
danger.

3 Directives et normes

La commande est basée sur les Exigences générales et principes élémentaires

de contrdle pour la procédure d’homologation des dispositifs de blocage du

Deutsches Institut fir Bautechnik de Berlin. En outre, la commande repose sur les

normes et directives suivantes.

e DIBt 09/2015 Exigences générales et principes élémentaires de controle
pour la procédure d’homologation des dispositifs de blocage

e NF EN 54-2 Systemes de détection et d’alarme incendie - Partie 2 :
équipement de contrdle et de signalisation

*  NF EN 54-4 Systemes de détection et d’alarme incendie — Partie 4 :
équipement d’alimentation électrique

e NF EN 54-5 Systémes de détection et d’alarme incendie — Partie 5 :
détecteurs de chaleur — Détecteurs ponctuels

e NF EN 54-7 Systemes de détection et d’alarme incendie — Partie 7 :
détecteurs de fumée — Détecteurs ponctuels fonctionnant suivant le principe
de la diffusion de la lumiére, de la transmission de la lumiére ou de
I’ionisation

e NF EN 54-20 Systémes de détection et d’alarme incendie - Partie 20 :
détecteur de fumée par aspiration

e NF EN 54-25 Systémes de détection et d’alarme incendie — Partie 25 :
composants utilisant des liaisons radioélectriques

*  NF EN 1154 Quincaillerie pour le batiment — Dispositifs de fermeture de porte
avec amortissement — Prescriptions et méthodes d’essai

e NF EN 1155 Quincaillerie pour le batiment — Dispositifs de retenue
électromagnétique pour portes battantes — Prescriptions et méthodes
d’essai
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e NF EN 1158 Quincaillerie pour le batiment — Régulateurs de 3.5 Obligations de I'utilisateur
fermeture — Prescriptions et méthodes d’essai Chaque utilisateur confirme par écrit a I'exploitant avoir lu et compris toutes les

e NF 18263-4 Quincaillerie pour le batiment — Ferme-portes avec consignes de sécurité et instructions de service. En cas d’erreur de commande, la
amortissement hydraulique — Partie 4 : ferme-portes avec dispositif responsabilité incombe a I'utilisateur.

d’ouverture automatique

e NF EN 60529 Degrés de protection procurés par les enveloppes (code IP)

* NF EN 60721-3-3 Classification des conditions d’environnement — Partie
3-3: classification des groupements des agents d’environnement et de leurs
sévérités — Utilisation a poste fixe, protégé contre les intempéries

e NF EN 62368-1 Equipements des technologies de I'audio/vidéo, de
I'information et de la communication - Partie 1 : exigences de sécurité 3.7 Emballage o ] N

e NF EN 60335-1 Appareils électrodomestiques et Le conditionnement des composants est réalisé conformément aux conditions de
analogues — Sécurité - Partie 1 : exigences générales transport attendues. Cela sert a les protéger pendant le transport jusqu’au

o NF EN 61000-6-2 Compatibilité électromagnétique (CEM) — Partie 6-2 : montag(le. Ellmlnez_le materlel d’emballage conformément aux dispositions légales
PPN P . : N et aux réglementations nationales.
normes génériques — Immunité pour les environnements industriels

*  NF EN 61000-6-3 Compatibilité électromagnétique (CEM) - Partie 6-3 : 4 Montage et installation
normes génériques — Norme sur I'émission pour les environnements

3.6 Garantie et responsabilité

Les droits de garantie supposent une commande et une manipulation appropriées
ainsi qu’un raccordement correct de tous les éléments de commande, de
signalisation et d’entrainement. Le fabricant garantit que toutes les pieces sont
exemptes de défauts de matériau et de fabrication au moment de la livraison.

résidentiels, commerciaux et de I'industrie légére 441 Consignes de sécurité concernant le montage

e NF EN 61000-3-2 Compatibilité électromagnétique (CEM) — Partie 3-2 : NOTE
Limites pour les émissions de courant harmonique (courant appelé par les Utilisez uniquement des piéces d’origine. La responsabilité est annulée en cas
appareils inférieur ou égal a 16 A par phase) d’utilisation d’autres piéces. Lors de I'installation, de la mise en service, de la

e NF EN 61000-3-3 Compatibilité électromagnétique (CEM) — Partie 3-3 : maintenance et du contréle de la commande, respectez les prescriptions en
limites — Limitation des variations de tension, des fluctuations de tension et matiére de sécurité et de prévention des accidents valables pour le cas particulier
du papillotement dans les réseaux publics d’alimentation basse tension pour concerné.

les matériels ayant un courant assigné inférieur ou égal a 16 A par phase et
non soumis a un raccordement conditionnel

e NF EN 1634-1 Essais de résistance au feu et d’étanchéité aux fumées des
portes, fermetures, fenétres et éléments de quincailleries — Partie 1 : Essais
de résistance au feu des portes, fermetures et fenétres

e NF EN 60079-14 Atmosphéres explosives — Partie 14 : conception, sélection
et construction des installations électriques o i L . . ,

e NF EN 12978 Portes et portails équipant les locaux industriels et 8. S' ! ltnstzﬂlatéqn lne li permtet pas, elqu’|pez’le dispositif de blocage d’un
commerciaux et les garages — Dispositifs de sécurité pour portes ou OP ¢ declenchement manue separfe. ) R ,
motorisées — Prescriptions et méthodes d’essai 4. Lgs ce%bles 230V CA/ 400V CA et les cables 24 V CC doivent étre posés
séparément.

5. Seul un électricien ou seule une personne habilitée est autorisé(e) a procéder
au raccordement de I’alimentation secteur chez le client.

6. La mise en service de la commande doit uniquement avoir lieu une fois les
travaux d’installation de tous les composants terminés.

7. Les travaux d’installation apres la mise en service doivent uniqguement étre
réalisés sur une installation hors tension.

8. Consignez les modifications apportées au systéme sur le schéma électrique

Apres la mise en place compléte de l'installation, il convient de faire

particulierement attention aux points suivants :

1. En cas de dysfonctionnement, tous les composants de la commande doivent
étre accessibles et utilisables afin de permettre la maintenance.

2. La position des éléments de commande, dont le déclencheur manuel, doit
étre accessible a tout moment.

/\ DANGER

Le systéme n’est pas homologué pour la protection des personnes.

»  Pour de plus amples informations au sujet des exigences du DIBt, veuillez
consulter la version actuelle des « Exigences générales et principes
élémentaires de contrdle pour la procédure d’homologation des dispositifs

de blocage . ainsi que dans la documentation de I'installation.
9. Contrdlez les détecteurs d’incendie en simulant les caractéristiques
NOTE d’incendie physiques pertinentes.
La fonction de surveillance avec listels de contact en fonctionnement normal a 10. Seul un technicien spécialisé de la société spécialisée est autorisé a associer
été certifiée. la commande a des installations tierces connectées. Consignez la procédure.
3.1 Mesures de sécurité pour le montage, la mise en service et la 11. Documentez toutes les fonctions a I'issue de I'essai de fonctionnement
maintenance concluant de I'installation complete.
4.2 Site de montage de la commande
/A DANGER e .
e  Choisissez I'emplacement de montage du systéme de commande de
Ne mettez jamais les dispositifs de sécurité hors service. Ne shuntez maniére & ce que la fermeture coupe-feu soit visible. Pour garantir une
jamais les dispositifs de sécurité. affectation univoque, positionnez la commande a proximité.
»  Avant de procéder a des travaux de montage, d’entretien et de * Lacommande a été contrélée en qualité de boitier mural. Montezla
maintenance, sécurisez le périmétre de travail. commande exclusivement dans cette version. Toute modification du boitier

ou pose de composants individuels dans un autre boitier est interdite. Ces
modifications entrainent I'annulation de I’lhomologation.

o Pour le montage de la commande, sélectionnez une fixation antivibratoire et
anti-oscillatoire. La commande doit étre montée en position verticale avec

»  Une utilisation incorrecte ou non conforme de I'appareil peut entrainer des
blessures mortelles et endommager I'appareil ou d’autres biens matériels.

3.2 Spécialistes introduction des cables par le bas.
Sont considérées comme étant spécialistes les personnes : Le montage de I'unité centrale doit se faire exclusivement a I'aide des pieds
e ayant, grace a une formation spécialisée, de I'expérience et des de montage fournis.
connqi5§ances dans le domaine des fenétres, portes et portails a commande Choisissez les accessoires de fixation appropriés
motorisée, pour le montage des ensembles & monter. Tenez
e familiarisées avec les prescriptions nationales en matiére de sécurité au ) © compte des conditions statiques et dynamiques
travail, les directives et les regles techniques généralement reconnues, N ainsi que des caractéristiques du mur.

e en mesure d’évaluer la sécurité sur le lieu de travail de 'installation.

_/I

3.3 Utilisation appropriée |
Le systéme de commande est construit et fabriqué selon I'état actuel de la
technique et répond aux régles reconnues des techniques de sireté

(cf. chapitre 3).

N’utilisez les composants de commande que dans un état irréprochable et sans ATTENTION
aucune détérioration. L'utilisation appropriée implique également le respect de
toutes les notes des présentes instructions de service. Lors du montage des ensembles a monter et de la sélection des
L ) accessoires de fixation, tenez compte des conditions statiques et
3.4 Obligations de I'exploitant dynamiques ainsi que des caractéristiques du mur.
ATTENTION

En cas de défauts, faites toujours appel a un spécialiste.

»  N’effectuez aucune modification structurelle sur la commande vous-
méme.

»  Nutilisez la commande que dans un état irréprochable et sans aucune
détérioration.

Assurez-vous de I'état irréprochable de I'installation au moment de la mise en
service. Exploitez I'installation conformément & I’'homologation en vigueur.
Mandatez un spécialiste pour qu’il procede aux essais de fonctionnement
prescrits. Documentez les essais. La disponibilité des instructions de service de la
porte incombe a I'exploitant.
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4.3 Raccordement électrique

/\ DANGER

Tension secteur

Tension flottante (Un) a charge

moyenne et 25 °C 272V +/-0,5%

Imin=0,1A

Courant de sortie minimal

Courant de sortie maximal Imaxa=22A

Sécurisez I'alimentation sur site pour empécher toute remise en marche.

Utilisez un sectionneur secteur sur tous les poles et facilement accessible

(p. ex., sectionneur multipolaire).

» Installez tous les cables exactement comme indiqué sur le schéma de
branchement, en I’'absence de tension.

»  Fermez les passe-cable a vis non utilisés. Vous protégez ainsi le boitier
contre toute pénétration de liquides ou de corps étrangers.

»  Apres installation de la commande et/ou modification des paramétres,
testez toutes les fonctions pertinentes pour la sécurité.

4.4 Consignes de sécurité concernant le dépannage et la remise
en état

Veillez en particulier aux points suivants :

e  Sécurisez I'installation en cas de dysfonctionnement mettant en danger la
sécurité des personnes. Le cas échéant, mettez I'installation hors service.

. Ne procédez aux travaux de remplacement que sur un systéme d'’installation
hors tension.

*  Ne remettez I'installation en service qu’une fois le défaut diment supprimé et
le danger éliminé.

e De maniere générale, les dispositifs de sécurité ne doivent pas étre shuntés,
contournés ou mis hors service.

e  Toute intervention et modification de I'installation a posteriori doit
uniguement étre réalisée par des techniciens habilités se conformant aux
limites d’utilisation.

5 Spécifications systéeme

5.1 Unité centrale

L’'unité centrale constitue le module de base du systéme de commande. Vous
pouvez mettre a niveau I'unité centrale a I'aide de composants optionnels.
Vous pouvez adapter la fonctionnalité des différents composants aux exigences
individuelles a I'aide de commutateurs de configuration.

Le pupitre de commande vous permet de controler la fermeture coupe-feu.
Différentes LED vous montrent le statut actuel du systéme.

Données techniques générales

Courant de sortie maximal courte
durée Imaxb=22A

Protection par fusible secteur F1
Fusible en verre 5 x 20 mm 3,15 A/
250V T

Protection par fusible usager F7,F8
Fusible en verre 5 x 20 mm 3,15 A/
250V T

Point de serrage alimentation

secteur 2,5 mm?

Identification du type FAA-PLUS - Unité centrale

Rittal AX 1380.000
Téle d’acier 380 x 380 x 210 mm

Variantes de boitier

Rittal AX 1006.000
V2A 380 x 380 x 210 mm

Poids 12,0 kg

Indice de protection IP 54

Classe de protection «|»

Tension d’entrée 230V CA +10% /- 15%

Courant d’entrée Max. 0,5 A

Tension de sortie 24VCC+/-5%

Puissance de sortie Max. 50 W (2,08 A)

Piles 2x12V /2,3 Ah

Type : YUASA NP2.3-12 ou
2x12V/7Ah

Type : YUASA NP7-12

Protection par fusible secteur F1 Fusible en verre 5 x 20 mm
3,15A/250VT

Protection par fusible usager F7,F8 Fusible en verre 5 x 20 mm
3,15A/250VT

Température de service -5°Ca+50°C

Température de stockage -10°C a +60 °C

Humidité de I’air ambiant

De 25% a 75%

La protection par fusible a fournir par I'utilisateur recommandée pour le cable de

raccordement est de 10 A avec courbe D.

5.2 Chargeur secteur

Un chargeur secteur est intégré dans I'unité centrale. Ses spécifications sont les

suivantes.
Données techniques

Tension d’entrée

98V -264V(115V-15% a
230V + 15%)

Fréquence De 45 a2 65 Hz
Courant d’entrée @ 195V 0,5A
Rendement a taux d’utilisation 20% | 71%
Rendement a charge nominale 85%
Température de stockage —-25°Ca+85°C
Température de service -5°Ca+50°C
Tension nominale cC24V

HORMANN

5.2.1 Affichages de statut

Disponibilité opérationnelle

Affichage de statut bloc d’alimentation : vert, pupitre de commande (chapitre 8)
Statut disponibilité opérationnelle vert

Fonctionnement sans erreur

¢  Alimentation secteur active

e Alimentation par pile OK, piles raccordées et opérationnelles

Défaut d’alimentation

Affichage de statut bloc d’alimentation : jaune, pupitre de commande Statut
alimentation secteur jaune

Dysfonctionnements possibles

® aucune tension secteur ou < 98 V CA

e  Fusible de secteur défectueux ou inexistant

e Appareil non raccordé

Défaut d’accumulateur

Affichage de statut bloc d’alimentation : rouge, pupitre de commande Statut
alimentation par pile jaune

Dysfonctionnements possibles

e Accumulateur non raccordé

e Accumulateur défectueux

e Chargeur défectueux

e  Tension de sortie défaillante

5.2.2 Protection par fusible sorties de tension

Les sorties du bloc d’alimentation ou du chargeur disposent d’un fusible en verre
coté sortie. En cas d’erreur, I'état apparait sur I'affichage LED du bloc
d’alimentation.

L’électronique du mécanisme de déclenchement est activement surveillée pour
toutes les sorties de composants. Le systéme est doté d’un mode de
programmation. Tous les ensembles & monter raccordés sont reconnus. Les
parametres techniques sont enregistrés dans le systéme. Les données du
systeme programmeées sont continuellement comparées au statut actuel. En cas
de défaut, di p. ex. a une surintensité, ’ensemble a monter concerné est

désactivé et un défaut est signalé.

5.2.3  Surveillance de tension étendue

L’alimentation électrique est encore surveillée en interne par le systeme,
indépendamment du bloc d’alimentation ou du chargeur. Afin de pouvoir encore
déclencher une fermeture controlée de la fermeture coupe-feu en cas de panne
imminente de I'alimentation électrique, cette analyse s’effectue selon des valeurs
limites définies. Conformément aux exigences du DIBt, un pontage de ces seuils
d’alarme ainsi que du stockage tampon par accumulateur n’est pas autorisé et
n’est donc pas mis a disposition.

Cause d’un dysfonctionnement du systéme (action immédiate requise) :

Cause Tension d’alimentation de I’ensemble a monter inférieure aux
valeurs limites critiques

Effet Avertissement piles faibles (env. 22,3 V CC)

Résolution Controle de I'alimentation électrique et remplacement des piles

Cause d’un déclenchement (le systéme se met en
état sécurisé) :

Cause Alimentation en tenson inférieure & 21,6 V CC ou supérieure a
27,6 VCC
Effet Lancement d’un processus de fermeture controlé
Résolution Contrdle de I'alimentation électrique et remplacement des piles
5.3 Stockage tampon par accumulateur

Un stockage tampon par accumulateur est intégré dans I'unité centrale. Le
stockage tampon par accumulateur peut étre réalisé avec différents types de piles
selon I'utilisation prévue.

Conformément a Plhomologation Z-6.500-2562, le dispositif FAA-Plus FSA peut
étre équipé de piles de 2,3 Ah, type recommandé : YUASA NP2.3-12 ou de 7 Ah,
type recommandé : YUASA NP7-12.

Conformément a ’homologation Z-6.500-2509, le dispositif FAA-Plus FAA peut
uniquement étre équipé de piles de 7 Ah, type recommandé : YUASA NP7-12.

Le fabricant des piles recommandées indique une durée d’utilisation pouvant aller
jusqu’a 5 ans a 20 °C.

L’espérance de vie tombe a 2,5 ans si la température intérieure moyenne du
boitier est de 30 °C.

Le cycle de remplacement des piles recommandé de 2 ans dépend toujours des
conditions environnementales réelles du systéme.
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Pour plus d’informations sur la durée de vie, consultez la documentation de la pile

utilisée ou les documents du fabricant.

5.4 Sécurités
NOTE
Vous ne devez utiliser que les fusibles mentionnés ici.

Une protection par fusible plus élevée est interdite et provoquera un défaut du
matériel en cas d’erreur.

Protection par fusible motorisation de porte

Fusible de secteur (F301) L1 — Sortie motorisation porte : 5A/T/5 x 20 mm
—fusible en verre

Fusible de secteur (F302) L2 — Sortie motorisation porte : 5A/T/5 x 20 mm
—fusible en verre

Fusible de secteur (F303) L3 — Sortie motorisation porte : 5 A/ T /5 x 20 mm
—fusible en verre

Fusible de puissance chargeur secteur

Fusible de secteur (F304) 5 A/ T /5 x 20 mm - fusible en verre

Unité de commande bus CAN

Intensité du courant jusqu’a1,0 A 0,75 mm®
Longueur de cable max. 45 m
Intensité du courant jusqua1,0 A 1,5 mm’

Longueur de céable max. 90 m
UNITRONIC BUS CAN (standard)
UNITRONIC BUS CAN FD P (sans halogéne)

ATTENTION

Types de cables appropriés

»  Utilisez les cables recommandés pour les usages mentionnés.

»  Les cables non blindés peuvent entrainer des erreurs en raison de
perturbations CEM.

Le blindage de ce cable ne doit pas passer par un raccord a vis CEM. En outre, le
céble ne doit aller que jusqu’au raccord a vis et ne doit pas pénétrer dans le
boitier.

5.5 Résistances de terminaison 5.7 Valeurs de raccordement

FstA-BASIS Des valeurs de raccordement maximales admissibles sont établies a partir de la
R1_| Analyse détecteur dincendie 1kQ | X102:1, X102:2 :I_setsevdaelzucrz%%?;jgi ci-aprées sont des valeurs maximales des différents
R2 | Déclencheur manuel externe 1 kQ | X102:4, X102:5 composants pouvant étre raccordés.
R3 | Alarme incendie 1kQ | X108:1, X103:2 Détection incendie
R4 | Contact thermique, bornier 0Q | X108:1, X108:2 Détecteurs d’incendie (X102:1-2-3) 500 mA
R5 | Listel de contact 1, bornier 0Q | X108:3, X108:5 Déclencheur manuel (X102:4-5) 12 mA
R6 | Listel de contact 2, bornier 0Q | X108:6, X108:8 Alarme incendie (X103:1-2) 12 mA
R1 | Analyse détecteur d’incendie 1 kQ | X402:1, X402:2 Dispositif de blocage

FstA-PULT Aimant de retenue 1 (X105:1-2) 21 W, 875 mA

[R1 | Analyse détecteur d’incendie | 1kQ[x402:1, X402:2 Aimant de retenue 2 (X105:3-4) 11 W, 460 mA

Aimant de retenue 3 (h) (X105:5-6) 11 W, 460 mA

5.6 Cablage systéme
Connexion enfichable systéme
Circuit imprimé FstA-BASIS

Section minimale

Section maximale

Sans cosse d’extrémité

0,2 mm* (AWG 26)

2,5 mm? (AWG 12)

Cosse d’extrémité avec collier | 0,25 mm®* 1,5 mm’
Cosse d’extrémité sans collier | 0,25 mm* 2,5 mm?
Longueur dénudée ‘ 10 mm

Circuit imprimé FstA-MOTOR (contacts de puissance)

Section minimale

Section maximale

Sans cosse d’extrémité

0,2 mm* (AWG 24)

2,5 mm2 (AWG 12)

Cosse d’extrémité avec collier

0,5 mm*

1,5 mm?

Cosse d’extrémité sans collier

0,5 mm?

2,5 mm*

Longueur dénudée

9 mm

Circuit imprimé FstA-PULT

Section minimale

Section maximale

Sans cosse d’extrémité

0,2 mm* (AWG 24)

1,5 mm’ (AWG 16)

Cosse d’extrémité avec collier | 0,25 mm’ 0,75 mm*
Cosse d’extrémité sans collier | 0,25 mm®* 1,5 mm*
Longueur dénudée 8 mm

5.6.1 Cables standards

Lors de I'installation, tenez compte des longueurs de céable indiquées ci-dessous.
La réduction de la section ou le dépassement de la longueur prescrite entraine
des pertes de tension. Le fonctionnement n’est plus garanti.

Composants du systéme

Intensité du courant jusqu’a 0,25 A 0,50 - 0,75 mm*
jusqu’a 0,50 A 0,50 - 0,75 mm*
jusqu’a1,0 A 0,75 mm*

Longueur de cable max. 30 m

Détecteurs d’incendie

Intensité du courant jusqu’a 0,5 A 2x2x0,8mm

J-Y(ST)Y ...LG - cable de détecteur d’incendie (standard)

J-H(ST)H ...BD - cable de détecteur d’incendie (sans halogéne)

Longueur de cable max. 30 m
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Visualisation

Avertisseur sonore, feu

clignotant (X105:7-8) 250 mA
Composants

Interrupteur de fin de course 1 (X106:1-2)

Interrupteur de fin de course 2 | (X106:4-5)

Zone de fermeture 1 (X107:1-2)

Zone de fermeture 2 (X107:4-5)

Somme max. 500 mA
Dispositif de sécurité

Listel de contact 1 (X108:3-4)

Listel de contact 2 (X108:6-7)

Somme max. 350 mA

NOTE

Configurez le systéeme de maniére a ce que les composants ne dépassent pas
I'intensité maximale de courant de la commande, conformément a la puissance
indiquée sur la plaque d’identification.

Détection incendie

| Alarme incendie ‘ (X1083:3-4-5) max. 300 mA |

Echange de signaux

| Technique de convoyage ‘ (X104:1-2) max. 750 mA |

Aide a I'ouverture motorisée

| Motorisation de porte ‘ (X303:1-2) max. 250 mA |

5.8 Composants du systéme

Installez tous les composants du systéme en vous conformant exclusivement a la
documentation jointe du fabricant. Le document systéme séparé avec schémas
de connexion n’offre aucune garantie d’exhaustivité et d’exactitude.

5.8.1 Détecteurs d’incendie (X102)

Le positionnement et les types autorisés sont indiqués dans I'homologation. En
fonction des types choisis, ces derniers peuvent étre raccordés a la platine
systéme.

En cas d’utilisation de détecteurs de chaleur des classes B et C, respectez les
exigences supplémentaires de I’lhomologation.

Lors de I'utilisation de détecteurs radio, respectez au moins les cycles de
remplacement recommandés dans la documentation du fabricant. Pour garantir le
bon fonctionnement, il est préférable d’opter pour un cycle plus court de 2 ans.
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5.8.2 Déclencheur manuel externe (X102)

En plus du bouton de déclenchement manuel conforme a I’'homologation présent
sur le pupitre de commande, il est possible de raccorder un autre bouton-
poussoir. Ce bouton-poussoir doit se trouver a proximité immédiate de la
fermeture coupe-feu. La fermeture coupe-feu bloquée ne doit pas recouvrir le
bouton-poussoir. Le bouton-poussoir doit étre bien visible et facile a utiliser.

Le bouton de déclenchement manuel doit étre rouge. En fonction du type de
fermeture coupe-feu, le boitier doit porter une inscription correspondante dans la
langue nationale avec la mention suivante : Fermer la fermeture résistante au feu
ou Fermer la fermeture pour ligne de convoyage.

Les dimensions du boitier du bouton de déclenchement manuel doivent étre d’au
moins 40 x 40 mm. Le champ d’action doit avoir un diametre minimal de 15 mm
ou une surface de 15 x 15 mm.

5.8.3  Alarme incendie a fournir par 'utilisateur (X103)

Le couplage bidirectionnel s’effectue des deux cotés par des contacts secs.
Installez en outre une résistance de terminaison a I'extrémité du cable sur le
contact sec de I'alarme incendie.

Le contact de relais pour le message a I’alarme incendie est protégé contre les
ruptures de fils. Equipez le contact de relais de sa propre surveillance de cables.

5.8.4 Echange de signaux FAA/STA (X104)

Différentes informations de statut sont disponibles pour la connexion d’un
systéme de commande supérieur. Les informations de statut sont délivrées de
maniére sécurisée contre les ruptures de fils. L'alimentation en tension de
Iinterface est assurée par le systeme supérieur avec la mise a disposition de
24V CC et du 0 V CC correspondant. La protection par fusible et la surveillance
de l'interface doivent également étre assurées par cette alimentation en tension.
Le listel de serrage est équipé d’un fusible d’entrée de 750 mA. Indépendamment
de cela, chaque sortie de signal est limitée en courant séparément par des
disjoncteurs de 100 mA maximum.

5.8.5 Ventouses électromagnétiques (X105)

Chaque systéme dispose de plusieurs sorties d’aimant de retenue avec des
comportements parfois différents. Retrouvez les valeurs de raccordement de
chaque sortie au chapitre 5.7. Pour en savoir plus sur la configuration de base
des potentiométres et des commutateurs de configuration des sorties de signal,
reportez-vous au chapitre 6. L’activation et le processus de programmation
automatique y afférent sont décrits au chapitre 7.2.

Les sorties ventouse électromagnétique sur la platine FstA-BASIS (blanche) sont
dotées de différents criteres de déclenchement. On distingue la fermeture
standard sans activation d’une alerte incendie via les touches fléchées du pupitre
de commande ou, sinon, via I’échange de signaux, et le comportement en cas de
déclenchement d’une alarme incendie.

Réaction de coupure des différentes sorties :

Ventouse électromagnétique X105:1-2

Fermeture standard

Détection incendie, déclencheur aucune temporisation

manuel

Ventouse électromagnétique X105:3-4

Fermeture standard

temporisation par le potentiométre a

Détection incendie, déclencheur ventouse électromagnétique 2

manuel

Ventouse électromagnétique X105:5-6 (standard)

Zone de fermeture libre

+ temporisation zone de fermeture
Potentiomeétre + temporisation via le
potentiomeétre a ventouse
électromagnétique 3

Fermeture standard

Détection incendie, déclencheur
manuel

5.8.6  Avertisseur sonore, feu clignotant (X105)

La sortie permet de visualiser le statut Fermeture coupe-feu en mouvement.
L'activation a lieu parallélement au démarrage des processus Ouverture et
Fermeture.

La durée de visualisation est réglée par le potentiometre attribué dans une plage
allant de 5 a 180 secondes.

5.8.7 Interrupteur de fin de course (X106)
NOTE

Pour les systémes de transport autonome (STA) / systémes de fermeture pour
ligne de convoyage (FAA), il faut impérativement toujours au moins un détecteur
de fin de course.

En fonction de la configuration du systéme, vous avez la possibilité de raccorder
des capteurs ou des interrupteurs de fin de course afin de surveiller les positions
finales. Selon la configuration du systéme, une surveillance de céables est activée
pour les composants. C’est pourquoi vous devez équiper les composants
raccordés de résistances de terminaison en fin de cable.

Pour en savoir plus sur 'activation des entrées de signal, reportez-vous au
chapitre 6. Lors de I'activation de plusieurs entrées de signal, ces derniéres sont
traitées en interne comme un signal somme.

Lors de I'utilisation d’initiateurs, veillez a ce qu’ils soient de type a commutation
« —» conformément au schéma des symboles ci-dessous. Il n’est pas possible
d’utiliser des types a commutation « + ».

5.8.8  Surveillance de la zone de fermeture (X107)

En fonction de la configuration du systéme, vous avez la possibilité de raccorder
plusieurs capteurs afin de surveiller la zone de fermeture. En raison d’une
surveillance de cables intégrée des composants, vous devez équiper chaque
capteur raccordé ou chaque cellule photoélectrique raccordée d’un module de
terminaison spécial en fin de cable.

Pour en savoir plus sur 'activation des entrées de signal, reportez-vous au
chapitre 6. Lors de I’activation de plusieurs entrées de signal, ces derniéeres sont
traitées en interne comme un signal somme.
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5.8.9 Contact thermique porte, motorisation de porte (X108)

Il est possible d’analyser un contact thermique afin de surveiller une aide a
I'ouverture motorisée optionnelle. Ce contact de commutation doit étre congu
pour un courant maximal de 10 mA. Le contact commute alors sur la borne
X108:2 contre I'alimentation 0 V interne au systéme. L’entrée de signal est traitée
sur la borne X108:1.

Pour en savoir plus sur I'activation de I'entrée via le commutateur de
configuration, reportez-vous au chapitre 6.

5.8.10 Listels de contact de sécurité (X108)

Pour la surveillance du bord de fermeture principal et secondaire, il est possible
de traiter 2 signaux d’un analyseur de listel de contact. L’analyse doit alors étre
effectuée par des unités d’analyse séparées. Les unités d’analyse surveillent les
listels de contact raccordés. Un rail DIN est disponible sur la plague de montage
en vue d’intégrer ces ensembles a monter.

Les entrées sont toujours actives et doivent étre pontées si elles ne sont pas
utilisées (3 -5 ou 6 - 8).

5.9 Réouverture motorisée

Une réouverture motorisée peut étre intégrée comme fonctionnalité optionnelle.
Vous pouvez également intégrer la réouverture motorisée dans la configuration
maximale pour deux fermetures coupe-feu a commander.

NOTE

Vous ne pouvez pas raccorder de motorisations de porte qui permettent le
raccordement de capteurs de sécurité. Vous devez raccorder tous les capteurs
de sécurité par le biais du mécanisme de déclenchement (platine blanche) qui
commande la fermeture coupe-feu. Le raccordement des capteurs de sécurité ne
doit pas étre effectué indépendamment du mécanisme de déclenchement.

Les informations suivantes se rapportent a FstA-MOTOR dans la révision 1.x
Consultez le schéma électrique joint & la commande pour connaitre les autres
branchements de la platine qui different du systéme standard.

Les informations suivantes se rapportent a FstA-MOTOR dans la révision 3.x
Consultez le schéma électrique joint a la commande pour connaitre les autres
branchements de la platine qui différent du systéme standard.

6 Configuration

6.1 Unité centrale

Potentiomeétre

Sortie aimant de retenue 2 (X105:3-4)

Le potentiometre (a droite de la borne) permet de temporiser la sortie jusqu’a
9 secondes. Le temps réglable dans I'application dépend des tolérances des
composants. Cette fonction sert & connecter les processus de fermeture
pertinents pour la sécurité des plafonds et des clapets pour galandage.
Sortie aimant de retenue 3 (X105:5-6)

Le potentiometre (a droite de la borne) permet de temporiser la sortie jusqu’a
9 secondes. Le temps réglable dans I'application dépend des tolérances des
composants. Cette fonction sert & connecter les processus de fermeture
pertinents pour la sécurité des plafonds et des clapets pour galandage.

NOTE

En I'absence d’exigence de temporisation de coupure pertinente pour la sécurité,
vous devez régler les deux potentiometres en butée gauche (sans temporisation).
Sortie avertisseur sonore, feu clignotant (X105:7-8)

Le potentiométre (a droite de la borne) permet de régler I’activation de la sortie
jusqu’a 180 secondes. Cette fonction sert a raccorder des dispositifs
d’avertissement audiovisuels conformément a la norme NF EN 13604. A I'état de
livraison, le potentiométre est réglé en butée gauche pour la durée minimale.
Surveillance de la zone de fermeture (X107)

Le potentiométre SB situé au-dessus du listel de serrage X107 permet une
coupure temporisée dans une plage allant de 0 a 30 secondes. Afin d’étendre la
temporisation de 60 a 90 secondes, installez une résistance de 1 kQ :

e Entre1et3pour+30s

e Entre1et6pour+60s

En cas d'utilisation comme systéme FSA (sans systéme de convoyage), le
processus de fermeture ne doit pas étre temporisé. Réglez le potentiométre en
butée gauche (sans temporisation).

Commutateurs de configuration

ON
§a4858

Bloc de configuration 1

1 Réinitialisation alarme incendie

OFF »  Réinitialisation — nécessaire a partir du pupitre de
commande

ON »  Réinitialisation — automatique ou a partir du pupitre de
commande

Pour les systémes avec aide a I'ouverture motorisée, le commutateur de
configuration doit étre sur OFF.
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2 Fermeture silencieuse

OFF » chaque déclenchement est signalé a I’'alarme incendie par
X103:3-4-5
ON »  déclenchement bouton-poussoir plat pupitre de commande

et déclencheur manuel externe non transmis

3  Validation avertisseur sonore interne

OFF »  Avertisseur sonore interne inactif

ON »  Avertisseur sonore interne en cas d’anomalie et de
déclenchement actif (acquittable avec Reset)

4 Relais moteur (sur platine optionnelle FstA-MOTOR)

OFF »  Activation durant le processus d’ouverture
ON »  Activation automatique, en I'absence d’alarme incendie
active

5  Contact thermique moteur

OFF »  Analyse contact thermique inactive

ON »  Analyse contact thermique active

6  Course libre aimant de retenue

OFF »  sans course libre : La commande s’effectue en appuyant
sur I'interrupteur de fin de course ouvert (état de base)

ON » avec course libre : La commande a lieu sans temporisation
avec activation du processus Ouverture

Commutateurs de configuration

O 2

o
y

o

Bloc de configuration 2

1 Moteur tubulaire

OFF »  Analyse des interrupteurs de fin de course sans résistances
de terminaison

ON »  Analyse des interrupteurs de fin de course avec résistances
de terminaison

2 Interrupteur de fin de course 1, surveillance fermeture coupe-feu en
position ouverte

OFF »  Analyse entrée de signal ES 1 - inactive

ON »  Analyse entrée de signal ES 1 — active

3 Interrupteur de fin de course 2, surveillance fermeture coupe-feu en
position fermée

OFF »  Analyse entrée de signal ES 2 - inactive

ON »  Analyse entrée de signal ES 2 — active

4  Zone de fermeture 1

OFF »  Analyse entrée de signal SB 1 - inactive

ON »  Analyse entrée de signal SB 1 - active

5  Zone de fermeture 2

OFF »  Analyse entrée de signal SB 2 - inactive

ON »  Analyse entrée de signal SB 2 - active

6  Réinitialisation controleur

OFF »  Fonctionnement normal

ON »  Actif plus de 3 secondes, entraine un redémarrage avec
processus de programmation,
apres un redémarrage, remettre en position OFF

7 Commande et résolution des problémes

71 Configuration systéeme
Sur les platines systéme FstA-BASIS et FstA-PULT, le systéme est doté de

commutateurs de configuration permettant d’activer les entrées des composants.

Pour activer le traitement du signal du composant, vous devez placer
Iinterrupteur a coulisse sur la position ON.

Pour en savoir plus sur les utilisations et les possibilités détaillées de
configuration, reportez-vous au document : Instructions de service et de
maintenance.
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7.2 Programmation

Un redémarrage du systéme est nécessaire pour pouvoir mettre en service le
matériel en fonction des commutateurs de configuration. Toutes les modifications
de configuration effectuées pendant le fonctionnement de I'installation sont
visualisées via un défaut, mais ne sont pas encore appliquées a ce moment-la.
Pour garantir un déroulement s(r du processus, 2 possibilités de redémarrage de
la logique s’offrent & vous. La fermeture résistante au feu doit étre fermée dans
les deux cas.

1. Coupez I'alimentation électrique de la platine de commande, p. ex. avec le
fusible F 8 de I'alimentation électrique. Cela permet de couper I'alimentation
en tension de la platine systéme. Pour mettre le systéme sous tension et
déclencher un redémarrage, vous pouvez remettre le fusible en place au
bout d’environ 5 secondes.

2. Utilisez I'interrupteur a coulisse Reset sur le bloc de configuration 2 de FstA-
BASIS. L'activation sur la position ON pendant environ 5 secondes fait
redémarrer le systéme. Pour exclure une réinitialisation permanente de la
logique, vous devez ensuite replacer le commutateur de configuration sur
OFF.

Apres le redémarrage réussi de la logique, les fonctions sont exécutées

conformément a la configuration.

Grace a la procédure de démarrage intégrée de la commande, toutes les sorties

de composants sont activées au démarrage du systéme et leur utilisation est

vérifiée. Les composants sont programmeés en fonction des résultats de mesures.

Leurs valeurs caractéristiques et tolérances sont surveillées pendant le

fonctionnement de I'installation.

Il n’est pas prévu d’influencer ces caractéristiques et valeurs de tolérance.

Lors du démarrage du systéme, un contréle du FstA-PULT connecté est

également effectué via le bus CAN et, s'il est installé, il est également activé de

maniére fonctionnelle. Une configuration séparée pour I’activation n’est pas
nécessaire.

7.21 Utilisation d’interrupteurs de fin de course

Vous pouvez utiliser la fermeture coupe-feu comme systeme manuel sans

interrupteurs de fin de course. Il n’est alors pas possible de surveiller la position

réelle de la fermeture coupe-feu. Dans ce cas, le statut ouvert ou fermé n’est pas
émis via I'échange de signaux de la borne X104.

L’affichage de statut activé en interne passe par le clignotement des LED 4 ou 16

a la fréquence de 0,5 Hz.

e LaLED 14 visualise I'activation des ventouses électromagnétiques
raccordées (fermeture coupe-feu ouverte)

e LalLED 16 visualise la désactivation des ventouses électromagnétiques
raccordées (fermeture coupe-feu fermée)

Le changement de statut s’effectue par commande a I'aide des touches fléchées
C et E du pupitre de commande. Le systéme prend en compte ce changement de
statut activé au bout d’environ 1 seconde.

8 Pupitre de commande

[@m—)
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FORDERANLAGEN-
ABSCHLUSS vl °

SCHLIESSEN
. — t
= “ extern |i| o D
o (0] (0]
FAA-Plus
.1 Eléments de commande

Bouton de déclenchement manuel alarme incendie
Ouverture standard
Acquittement du défaut

OO0 wW>» ®

Fermeture standard
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8.2 Affichages de statut
—o 1

3
O O O
!

°

Vi

T —
— extern
-
1 Disponibilité opérationnelle 6  Alarme incendie interne
2  Alimentation secteur 7  Alarme incendie externe
3  Défaut groupé 8  Fermeture coupe-feu ouverte
4  Alimentation par pile 9  Surveillance de la zone de fermeture
5  Détecteurs d’incendie 10 Fermeture coupe-feu fermée
9 Fonctions de base
9.1 Commande a impulsion / Service en pression maintenue

Selon la version du dispositif FAA-Plus, la commande de la platine moteur
s’effectue par commande a impulsion ou service en pression maintenue. Avec la
commande a impulsion, il suffit d’appuyer briévement sur la touche pour ouvrir /
fermer la fermeture coupe-feu jusqu’aux positions finales. Avec le service en
pression maintenue, la touche doit étre actionnée pendant tout le processus de
mouvement (avec éventuelle temporisation des ventouses électromagnétiques).
La commutation des modes de service est impossible.

9.2 Ouverture (manuelle) sans interrupteur de fin de course intégré

Pour ouvrir la fermeture coupe-feu, veuillez suivre les instructions ci-apres :

1. En cas d’alarme incendie active, appuyez brieévement sur la touche C.
L’alarme incendie est acquittée au bout d’environ 2 secondes.

2. Assurez-vous que la zone d’ouverture est parfaitement dégagée.

3. Pour activer le dispositif de blocage (ventouse électromagnétique), appuyez
briévement sur la touche B. Cet état est indiqué par la LED 8 qui clignote a
0,5 Hz.

4. Ouvrez la fermeture coupe-feu jusqu’a la ventouse électromagnétique.

9.3 Ouverture (manuelle) avec interrupteurs de fin de course

intégrés

Pour ouvrir la fermeture coupe-feu, veuillez suivre les instructions ci-aprés :

»  En cas d’alarme incendie active, appuyez brieévement sur la touche C.
L’alarme incendie est acquittée au bout d’environ 2 secondes. ATTENTION
Vous ne pouvez pas acquitter I'alarme incendie lorsque la fermeture
coupe-feu est ouverte (interrupteur de fin de course ouvert activé).

-

Assurez-vous que la zone d’ouverture est parfaitement dégagée.
2. Appuyez brievement sur la touche B.
ATTENTION
Vous disposez uniqguement d’un temps prédéfini (surveillance du temps de
fonctionnement) pour ouvrir la fermeture coupe-feu.
3. Faites coulisser la fermeture coupe-feu jusqu’a ce qu’elle atteigne la
ventouse électromagnétique et soit maintenue ouverte par cette derniére.

Si vous dépassez le temps de fonctionnement prédéfini, revenez a I'étape 1.

9.4 Ouverture (motorisée)

Dans le cadre de I'ouverture motorisée de la fermeture coupe-feu, vous avez
impérativement besoin d’un détecteur de fin de course pour interroger la position
ouverte. Si ce détecteur de fin de course n’est pas activé, la commande de la
motorisation est automatiquement supprimée.

1. En cas d’alarme incendie active, appuyez brievement sur la touche C.
L’alarme incendie est acquittée au bout d’environ 2 secondes. ATTENTION
Vous ne pouvez pas acquitter I'alarme incendie lorsque la fermeture
coupe-feu est ouverte (interrupteur de fin de course ouvert activé).

2. Assurez-vous que la zone d’ouverture est parfaitement dégagée.

3. Appuyez brievement sur la touche B.

ATTENTION
Vous disposez uniquement d’un temps prédéfini (surveillance du temps de
fonctionnement) pour ouvrir la fermeture coupe-feu.

9.5 Ouverture avec surveillance par listels de contact

Un listel de contact de sécurité peut surveiller le processus d’ouverture. En cas
d’actionnement, 'activation du dispositif de blocage stoppe la fermeture
coupe-feu et le processus d’ouverture est interrompu. En cas de détection
incendie ultérieure, la fonction de surveillance du listel de contact est désactivée.
La fermeture coupe-feu est fermée.

20 HORMANN

/\ DANGER

Le systéeme n’est pas homologué pour la protection des personnes.

»  Pour de plus amples informations au sujet des exigences du DIBt,
consultez la version actuelle des Exigences générales et principes
élémentaires de contrdle pour la procédure d’homologation des dispositifs
de blocage.

9.6 Fermeture sans interrupteur de fin de course intégré

Pour fermer la fermeture coupe-feu, veuillez suivre les instructions ci-apres :

1. Assurez-vous que la zone de fermeture est parfaitement dégagée.

2. Pour désactiver le dispositif de blocage (ventouse électromagnétique),
appuyez brievement sur la touche D. Cet état est indiqué par la LED 10 qui
clignote & 0,5 Hz.

3. Lafermeture coupe-feu se ferme avec I’énergie stockée.

9.7 Fermeture avec interrupteurs de fin de course intégrés
Pour fermer la fermeture coupe-feu, veuillez suivre les instructions ci-aprés :
1. Assurez-vous que la zone de fermeture est parfaitement dégagée.

2. Pour désactiver le dispositif de blocage (ventouse électromagnétique),
appuyez brievement sur la touche D. Cet état est indiqué par la LED 10
jusqu’a ce que I'interrupteur de fin de course soit atteint.

3. Lafermeture coupe-feu se ferme avec I'énergie stockée.

9.8 Fermeture en cas de message occupé concernant la zone de
fermeture
Si la zone de fermeture est vraiment parfaitement dégagée en vue de fermer la
fermeture coupe-feu, mais que la surveillance de la zone de fermeture connectée
détecte une présence, vous pouvez déclencher le processus de fermeture en
appuyant sur la touche D pendant plus de 3 secondes. Une fermeture obligatoire
est initiée, mais en mode service en pression maintenue pour des raisons de
sécurité. Une fois la touche relachée, le processus de fermeture est stoppé et les
ventouses électromagnétiques sont activées.

9.9 Fermeture avec surveillance par listels de contact

Un listel de contact de sécurité peut surveiller le processus de fermeture pendant
la fermeture, indépendamment d’une détection incendie. L’activation du dispositif
de blocage stoppe la fermeture coupe-feu. Si une réouverture motorisée est
installée, la fermeture coupe-feu est inversée. Le dispositif de blocage est ensuite
activé. Le processus de fermeture est interrompu. En cas de détection incendie
ultérieure, la fonction de surveillance du listel de contact est désactivée. La
fermeture de la fermeture coupe-feu se fait aussi loin que possible.

/\ DANGER

Le systeme n’est pas homologué pour la protection des personnes.

»  Pour de plus amples informations au sujet des exigences du DIBt,
consultez la version actuelle des Exigences générales et principes
élémentaires de contréle pour la procédure d’homologation des dispositifs
de blocage.

9.10 Fermeture en cas de détection incendie

En cas de détection incendie, le temps de fermeture forcée de 120 secondes est
lancé, indépendamment du statut actuel de la fermeture coupe-feu. Une fois la
zone de fermeture libre, le dispositif de blocage de la fermeture coupe-feu est
débloqué. La fermeture coupe-feu est fermée avec I'énergie stockée.

Si la zone de fermeture reste occupée pendant le temps de fermeture forcée, la
fermeture coupe-feu est ensuite automatiquement commandée pour se fermer.
Comme les signaux des capteurs ne sont plus traités en cas d’alerte incendie
active, le processus de fermeture n’est plus interrompu.

10 Maintenance et inspection

Les informations suivantes se basent sur les directives du DIBt.

D’autres exigences de contrdle peuvent étre requises par la norme DIN 14677
ainsi que par les prescriptions du fabricant. L'exploitant est tenu de consigner et
de conserver |'étendue, le résultat et la date des inspections.

Aprés montage complet sur le site d’utilisation, vous devez vérifier le
fonctionnement irréprochable et I'installation conforme aux prescriptions du
dispositif de blocage lors d’un contréle de réception.

A Tissue du contréle de réception réussi, le demandeur de I'autorisation générale
doit fournir a I'exploitant une plaque a installer durablement sur le mur,
directement a coté de la fermeture coupe-feu.

L'exploitant recoit par ailleurs un certificat attestant de la réussite du contréle de
réception. L'exploitant est tenu de conserver le certificat.

Le contrdle de réception des dispositifs de blocage pour fermetures coupe-feu ne
doit étre effectué que par le personnel spécialisé du demandeur de I'autorisation
des autorités de contrdle ou agréé par lui ou bien par du personnel spécialisé
d’un organisme de contréle mentionné dans la procédure d’homologation de la
norme DIBt.

Seul un personnel formé a cet effet peut procéder a la réception de dispositifs de
blocage dans des zones a risque d’explosion.

La réception de dispositifs de blocage dans le cadre de systémes de convoyage
a bande ne doit étre effectuée que par un organisme de surveillance selon la
partie V du répertoire des organismes de certification, de surveillance et de
contrdle, conformément aux ordonnances du Land sur la construction, n°11.

La norme DIN 14677 indique les intervalles a respecter ainsi que la qualification
requise pour la mise en ceuvre des mesures.
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Intervalle entre 2

Mesure d’en- | essais de fonction- Qualification
tretien nement ou mainte-
nances FstA BA 1 FstA BA 2
Essai de
fonctionne- 1 mois maximum Personne formée

ment

Technicien de mainte-
Technicien spé- | nance alarme incendie
cialisé en FstA | et technicien spécialisé
en FstA

Maintenance 1 an maximum

FstA = dispositif de blocage (Feststellanlage)

L’essai de fonctionnement doit étre effectué conformément aux indications du
DIBt et aux indications du fabricant. Le type et I’étendue du contréle, ainsi que les
compétences exigées dépendent du type de systéme :

Types 1et3: Mécanisme de déclenchement faisant exclusivement
partie du dispositif de blocage

Types 2 et 4: Le mécanisme de déclenchement fait physiquement
partie d’'une alarme incendie.

ATTENTION

Risque de court-circuit. Ne shuntez jamais les contacts.

»  Evitez tout contact avec des liquides, du feu ou de la poussiére. Evitez les
températures dépassant 60 °C.

»  Unremplacement incorrect de I’'accumulateur entraine un risque
d’explosion.

»  Les piles et les accumulateurs sont des matériaux recyclables. Les
matériaux recyclables ne doivent pas étre jetés avec les ordures
ménageres. Eliminez le produit conformément aux dispositions légales en
vigueur.

10.1 Essai de fonctionnement mensuel

Dans les documents du DIBt, un renvoi a des sections de la norme DIN 14677 est

effectué aux chapitres Vérification mensuelle et Inspection et maintenance

annuelles.

Maintenez la fermeture coupe-feu opérationnelle en permanence. L'exploitant doit

faire controler le bon fonctionnement de la fermeture coupe-feu au moins une fois

par mois par du personnel formé.

En cas de dysfonctionnement et/ou de dégat manifeste, I'exploitant est tenu de

procéder immédiatement & une remise en état.

L’essai de fonctionnement comprend les points suivants :

e Vérifier le déclencheur manuel (bouton de déclenchement manuel ou, si
autorisé, libération manuelle)

e Déclencher en testant les détecteurs d’incendie a I'aide de la procédure
d’inspection du fabricant, p. ex. détecteur de fumée avec appareil d’essai de
détecteur de fumée ou détecteur de chaleur avec appareil d’essai de
détecteur de chaleur En cas de dispositif de blocage de type 2, s’assurer
que les détecteurs d’incendie a vérifier ne servent qu’a commander le
dispositif de blocage

e \Vérifier si la fermeture coupe-feu ou anti-fumée se referme automatiquement
apres le déclenchement

e Vérifier la réinitialisation des détecteurs d’incendie aprés une alarme

e \Vérifier si des conditions ambiantes perturbent le fonctionnement du
dispositif de blocage monté

e \érifier si 'environnement immédiat (p. ex., poussiére ou condensation)
exerce une influence négative sur le dispositif de blocage

e \Vérifier si le fonctionnement du dispositif de blocage est perturbé par des
changements architecturaux et/ou une interaction avec d’autres corps d’état
a proximité immédiate du dispositif de blocage (p. ex., pose ultérieure de
faux plafonds)

e \érifier si la position des détecteurs d’incendie est conforme

e Controler et positionner les détecteurs d’incendie conformément aux
exigences

e \érifier si la surveillance de la zone de fermeture est assurée

e \Vérifier I'absence de défaut de fonctionnement du dispositif de dégagement
de la ligne de convoyage, du dispositif de dégagement de la zone de
fermeture

10.2 Inspection et maintenance annuelles

En tant qu’exploitant, faites inspecter le dispositif de blocage au moins tous les

12 mois pour vérifier que tous les appareils interagissent correctement et sans

probléme. En outre, vous devez faire procéder a une maintenance au moins tous

les 12 mois.

L'inspection et la maintenance annuelles ne peuvent étre effectuées que par un

spécialiste ou une personne formée a cet effet.

En ce qui concerne I'étendue des inspections, I’homologation renvoie a des

extraits de la norme DIN 14677.

e Vérification de la conformité des documents en vigueur

e Remplacement préventif des composants du dispositif de blocage selon les
indications du fabricant (p. ex. détecteur d’incendie, piles et accumulateurs)

*  Nettoyage des composants importants pour le fonctionnement du dispositif
de blocage en cas d’encrassement

e \Vérification du déclenchement du dispositif de blocage en cas de panne de
courant Le cas échéant, vérification de la commutation sur une 2e
alimentation électrique sans interruption (p. ex. pile).

e Vérifier si le positionnement des détecteurs d’incendie satisfait a
I'autorisation des autorités de contrdle et a I'autorisation générale
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e  Contrdle du déclenchement du dispositif de blocage en cas de retrait d’un
détecteur d’incendie

®  Pour les fermetures résistantes au feu installées dans le cadre de systémes
de convoyage a bande : contréle du bon fonctionnement du dispositif de
dégagement de la ligne de convoyage, du dispositif de dégagement de la
zone de fermeture en cas de panne de la source d’énergie principale

Si vous constatez des dysfonctionnements et/ou des dégats manifestes sur la
fermeture coupe-feu, informez-en I'exploitant.

Consignez I'étendue, le résultat et la date de la vérification mensuelle et de la
maintenance annuelle. L’exploitant doit conserver ces enregistrements.
Emplacement des détecteurs d’incendie et cycle de remplacement

La distance du bord supérieur de I’ouverture de porte au plafond d’un c6té
ou des deux c6tés mesure :

$
im
$ $
Portes battantes jusqu’a 3 m de lar- P°ft?‘5 bat‘tasntes q’ur)e Eygrer jOLl"
e supérieure a 3 m, ainsi que toutes les
9 portes coulissantes
$ 4 $
Détecteur d’incendie sur lin- . ”; : 2
teau (1 x) 7 Détecteur d’incendie au plafond (2 x)
¢ 4
! = ! ~ B =~ B
A E A B+I<7 B
ol & ' =
. .
A<1m ﬂ A<1m ﬂ
C<0,1m B=0,5-2,5m

La distance du bord supérieur de I’ouverture de porte au plafond d’un c6té
ou des deux c6tés mesure :

d
Plusde 1 m Plus de 5 m
$ d

Détecteur d’incendie au pla-
fond (2 x) 2 et détecteur d’in-
cendie sur linteau (1 x)

Détecteur d’incendie au plafond ou sur potence
(2 x) 2 et détecteur d’incendie sur linteau (1 x) !

d $
A Lﬁ&’;, = A mm =4
| of e~ Lol S
A=1m A=5m
otk B | I i
D>35m

En cas de montage sur linteau, la distance entre I'axe du détecteur et le mur doit étre inférieure au
diamétre du socle.

Pour les issues de secours, les voies d’évacuation et les portes anti-fumée, seules des centrales anti-
fumée peuvent étre utilisées, selon la norme DIBt.

)

NOTE

Un détecteur d’incendie couvre une zone déterminée, définie dans
I’homologation. Le mécanisme de déclenchement doit étre installé dans la plage
de détection des détecteurs d’incendie de la fermeture coupe-feu concernée. Si
cela est impossible, vous devez installer un détecteur d’incendie supplémentaire
le cas échéant.

La norme DIN 14677 définit également le cycle de remplacement des détecteurs
d’incendie. Les détecteurs d’incendie usés ou encrassés durant la période de
fonctionnement ne sont pas concernés.

La norme DIN 14677 définit un cycle de remplacement pour les détecteurs
d’incendie. Les détecteurs d’incendie usés ou encrassés durant la période de
fonctionnement ne sont pas concernés.

Mesure d’entretien

e  Entretien (remplacement du détecteur d’incendie)

Détecteur d’incendie sans compensation d’encrassement

e Tousles5ans

Détecteur d’incendie avec compensation d’encrassement
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e Tousles8ans

Détecteur d’incendie avec indications du fabricant

e  Conformément aux indications du fabricant

11 FstA-BASIS

11.1 Détecteurs d’incendie (X102)

Affectation des bornes :

X102:1 Sortie 24V CC Alimentation en tension détecteur d’incendie
X102:2 Sortie 0V CC Alimentation en tension détecteur d’incendie

X102:3 Entrée Signal Retour d’information du contact de relais

(cablage 3 fils)

(IN+[coM-JouT+[4] [IN+]COM-[OUT+[4]
{ ] 0 1

P

1K

|
B | x102
3

+ - [7] + - [¥]
(\1|2|3|4|5|6) [\1|2|3|4|5|6/]

N\—vE

N BI

N RD—N\—3—

X102

H-RM-4070, H-TM-4070

(\R+I-I-I+IRAI | (\R+I-I-I+IRAI |
1K

P

P Y-Y-)

B0 |xioe

1 2 3

24V 0V SIG

H-RM-3070, H-TM-3070

EE 34 L
IT 9y £2 88
[T [T [ c C c Cc
28 22 gg 22 22
a3 oo =22 22 22 g8 g8
2 AN < 0 (OC] (ONO] (ONO) (77} n n
O + + + + + + + +
-1+ [ [ A [ (-] [+

470
1K

N
I 1K
RD BK WH

| | ]
B RN |xio2 B RN |xio2
1 2 3 i 2 3
24V OV SIG \ ! 24V OV SIG

Argus : SG100 / SG350 sans détecteur d’incendie
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Hekatron : ORS 142 / TDS 247 / ORS 142 W, ORS 142 Ex

11.2 Déclencheur manuel externe (X102)

Affectation des bornes :

X102:4 Entrée Signal Retour d’information du contact de commutation

X102:5 Sortie 0V CC potentiel de référence

T
"
1K 1K
)\ (=) (=) (=
| | B | x102 | B | x102
4 5 4 5
SIG ov SIG ov

Contact de commutation : fermeture Contact de commutation : ouverture

11.3 Alarme incendie a fournir par I'utilisateur (X103)
Affectation des bornes :
de P'alarme incendie

X103:1 Entrée Signal  Retour d’information du contact de

commutation
X103:2 Sortie 0V CC potentiel de référence
vers P'alarme incendie

X103:3 Inverseur NC Retour
d’information 1= Alarme incendie

X103:4 Inverseur C 24vVCC Prise médiane
X103:5 Inverseur NC Retour
d’information 1= Aucune alarme incendie
BMA r BMA
BA 24V /BA BA 24V /BA
1K
] o i
N QN Qv N QN
T 1011 T 1011
1 2 3 4 5 1 2 3 4 5
SIG oV NC COM NO SIG oV NC COM NO
X103 | ) X103

Contact de commutation : fermeture Contact de commutation : ouverture

114 Echange de signaux FAA/STA (X104)
Affectation des bornes :

Alimentation

X104:1 Entrée 24V CC Alimentation — Courant étranger de la commande
maitre

X104:2 Entrée 0V CC Alimentation — Courant étranger de la commande
maitre

Sorties

X104:3 Sortie 24V CC Aucune alarme incendie
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X104:4 Sortie 24V CC Pas de défaut groupé
X104:5 Sortie 24V CC Fermeture coupe-feu ouverte VOLE ON
1
X104:6 Sortie 24V CC Fermeture coupe-feu fermée 200
X104:7 Sortie 24V CC Zone de fermeture libre (surveillance par le I 2%
dispositif de blocage) x1 ® x2 50 Impulsfolge  Dauerton
Entrées
- o =N
X104:8  Entrée 24V CC Zone de fermeture libre (surveillance par —I I—I - 00O 8 8
I'utilisateur) - q - (S &) g g > >
X104:9 Entrée 24V CC Ouvrir la fermeture coupe-feu w5 G 2 & M L
. +[+ - [+]+ -]- +[+
X104:10 Entrée 24V CC Fermer la fermeture coupe-feu
| ]
5 B
£ c - &
S o S
8 E E . % 82 % §5 &%
> i (7] 7] Q@ «Q <
8, 98, 3, 2, F5 & £ £ 5 3
R R R
| | | |
<E r—!l 11 QII 11 I| fI\ fI\ X fi\ fi\ X
otentialfreie Statt a
§ | max. 100 mA je Signal | Montage- 7 8 105 7 8 105
latte
X104 | P 24V ov 24V ov
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 ) ) . .
I I I I I I I I I I Avertisseur sonore : universel Avertisseur sonore, feu clignotant : ROLP
vV vV Y Y Y Y Y YUY Y l:l
11.7 Interrupteur de fin de course (X106)
f.\ f.\ rI\ rl\ rI\ rI\ rl\ rI\ rI\ rl\ rl\ Affectation des bornes :
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 PE Interrupteur de fin de course 1
X106:1 Sortie 24V CC Alimentation [+]
Echange de signaux : commande supérieure X106:2  Sortie 0V CC Alimentation [-]
11.5 Ventouses électromagnétiques (X105) X102:3 Entrée Signal Retour d’information du
contact de commutation
Affectation des bornes : )
A td R 1 Interrupteur de fin de course 2
X;’SZ’: e ': enue iV Co A X106:4  Sortie 24V CC Alimentation [+]
: rti i tati
oun S° € Voo Al'me“ ation [+] X106:5  Sortie 0V CC Alimentation [-]
: rti i tati ~
ortie imentation (] X102:6 Entrée Signal Retour d’information du contact de
Aimant de retenue 2 commutation
X105:3 Sortie 24V CC Alimentation [+]
X105:4 Sortie 0V CC Alimentation [-]
Aimant de retenue 3 (standard)
X105:5 Sortie 24V CC Alimentation [+]
X105:6 Sortie 0V CC Alimentation [-]
il 2] B +——t H——1-
I B B xio06 B B B|xioe
1 2 3 4 5 6
I ZS I ZS I ZS 24V 0V SIG 24V 0V SIG
Interrupteur de fin de course 1 : Interrupteur de fin de course 2 :
conventionnel conventionnel
(= =) =) (=) (=) (=
I 1 |xi0s I 1 |xios B 0 |xi0s
1 2 3 4 5 6 A ,L
24v ov 24V ov 24v ov
™ 4 = 4
i 2N oN
Ventouses électromagnétiques 1,2 et 3
11.6 Avertisseur sonore, feu clignotant Y Y Y Y
Affectation des bornes FstA-BASIS :
X105:7 Sorti 24V CC Ali i A A A A A A
: ortie imentation [+] BB B xi06 B B B xioe
X105:8  Sortie 0V CC Alimentation [-] 1 2 3 4 5 6
24V 0V SIG 24V 0OV SIG
® Interrupteur de fin de course 1 : initiateur Interrupteur de fin de course 2 : initiateur
JL JL 1 Lors de I'utilisation d’initiateurs, il est
— L+  impératif d'utiliser des types a
Iél 5 5 5 4 commutation [-] conformément au schéma
1+ 2+ 1- 2- i des symboles suivant.
2
i
a ~ ~ =) {} \ § 3
| I | x105 | B | x105 —-——— L-
7 8 7 8
24v ov 249V ov
Feu clignotant : universel Feu clignotant : SOLISTA
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11.8

Affectation des bornes :

Zone de fermeture 1

Surveillance de la zone de fermeture (X107)

FstA-BASIS - Zone de fermeture 1/ 2

X107:1 Sortie 24V CC Alimentation [+]

X107:2 Sortie 0V CC Alimentation [-]

X107:3 Entrée Signal Retour d’information du contact de commutation
Zone de fermeture 2

X107:4 Sortie 24V CC Alimentation [+]

X107:5 Sortie 0V CC Alimentation [-]

X107:6 Entrée Signal Retour d’information du contact de commutation

- WH[BK[BU]
r

S
7
=

BN GY .
A Affectation des bornes FstA-BASIS :
X108:1 Entrée Signal Retour d’information du contact de
commutation
X108:2 Sortie 0V CC potentiel de référence
-
I T K|xio7
1 2 3
24V OV SIG IE___
Zone de fermeture 1 : RLK 28-FC-55-72/31/116 "
a A A A
[BN]WH]BK[BU] B 1 |xi08 B 1 |xio08
1 1 1 2 1 2
| SIG ov SIG ov
r —
BU WH BK BU WH BK Raccordement contact thermique
X ! rs
I\ —K 1 —K 11.10 Listels de contact de sécurité (X108)
L T T L T T Affectation des bornes FstA-BASIS  Surveillance Ouverture fermeture coupe-feu
BN GIY BN GY (bord de fermeture secondaire)
N Listel de contact 1
N X108:3 Sortie 24V CC Alimentation [+]
] X108:4 Sortie 0V CC Alimentation [-]
fi\ ’I\ ’I\ X107 X108:5 Entrée Signal Retour d’information du contact de
commutation
1 2 3
24V OV SIG Listel de contact 2 Surveillance Fermeture fermeturg )
coupe-feu (bord de fermeture principal)
Zone de fermeture 2 : LA 28/LKA 28-FC-Z/31/116 X108:6 Sortie 24V CC Alimentation [+]
r—— — X108:7 Sortie 0V CC Alimentation [-]
H H X108:8 Entrée Signal Retour d’information du contact de
| ‘%/_ - | commutation
| Y1 |
1
. 1.2 3 45 ;] SK2
TR LY ]
R19
V
RITIZ I t
| o | Al A2 [211 2] [24 @ @
| ol -
| BU] | |
' ' l___'l
Lo = — P !
PN Y-~
T T 7 xior I T B 0 0 W |xis
1 2 3 3 4 5 6 7 8
24V OV SIG 24V OV SIG 24V OV SIG
Zone de fermeture 1 : MLV12-54-2563/49/124 Analyseur standard : p. ex : Gelbau 252.06Z
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BU|BN [BK |WH]|

| |

24V 0V SIG
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Réouverture motorisée par relais moteur
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1 L2 L3 N
Affectation des bornes :
Alimentation secteur 1~ 230V CA 3~400V CA
X300:L1 Entrée L1 Entrée L1
X300:L2 Entrée L2
X300:L3 Entrée L3
X300:N Entrée N Entrée N
Sortie moteur 1~ 230V CA 3~400V CA
X301:T1 Entrée L1 Entrée L1
X301:T2 Entrée L2
X301:T3 Entrée L3
X301:N Entrée N Entrée N
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12.1.1 Motorisation de porte moteur tubulaire Becker

X301 ® ® ®

F301 K301
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Betrieb

X305:5
aktiv

FstA-MOTOR

Revision 3.0

K j SW301

L1 12 L3 N
Affectation des bornes :
Alimentation secteur 1~ 230V CA
X300:L1 Entrée L1
X300:L2
X300:L3
X300:N Entrée N
Sortie moteur 1~ 230V CA
X301:L1 Sortie L1
X301:n.c.
X301:N Sortie N
1 1
vV W U
X301 i i i
v Vv Vv
L1 n.c. N

Moteur tubulaire Becker

NOTE

En cas de mauvais raccordement du moteur tubulaire, I’électronique d’analyse
des positions finales affiche un dysfonctionnement. De plus, le tablier peut étre

endommagé par un mauvais sens de rotation !
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121 Reapertura con motor mediante relé de motor

12.1.1  Automatismo para puerta de motor tubular Becker....

Quedan prohibidas la divulgacion y la reproduccion de este documento, asi como su
uso indebido y la comunicacién del contenido, salvo por autorizacién explicita. Cualquier
infraccién comporta la obligacién de prestar indemnizacién por dafios y perjuicios. Se
reservan todos los derechos, en particular, en caso de registro de patente, de modelos
de utilidad o de disefio para uso industrial. Reservado el derecho a modificaciones.
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Estimada clienta, estimado cliente:
Nos complace que se haya decidido por un producto de calidad de nuestra casa.

1 Acerca de estas instrucciones

Estas instrucciones estan dirigidas a clientes finales e instaladores de sistemas

de alarma contra incendios. Se trata principalmente de técnicos con

conocimientos especializados en tecnologia de alarmas contra incendios.

El fabricante no asume responsabilidad alguna por los dafios causados por

errores de manejo y de conexién, debido al incumplimiento de las instrucciones

de funcionamiento o por un mantenimiento o servicio inadecuado.

Estas instrucciones estan sujetas a modificaciones técnicas sin aviso previo y no

son exhaustivas.

Estas instrucciones contienen informacion importante sobre el producto.

»  Lea estas instrucciones detenidamente.

»  Tenga en cuenta, en particular, todas las indicaciones de seguridad y de
advertencia.

»  Guarde las instrucciones cuidadosamente.

»  Asegurese de que las instrucciones se encuentren siempre en un lugar
accesible para el usuario del producto.

1.1 Indicacion de advertencia

A El simbolo de advertencia general indica un peligro que puede provocar
lesiones o la muerte. En la parte de texto se utiliza el simbolo de advertencia
general combinado con los niveles de advertencia que se describen a
continuacién. En la parte de las ilustraciones, unas indicaciones especiales
hacen referencia a las explicaciones del texto.

A PELIGRO

Indica un peligro que puede provocar directamente la muerte o lesiones graves.

/\ ADVERTENCIA
Indica un peligro que puede provocar lesiones graves o la muerte.
/\ ATENCION

Indica un peligro que puede provocar lesiones leves o medias.

ATENCION

Indica un peligro que puede dafar o destruir el producto.

2 A\ Indicaciones de seguridad
Tenga en cuenta la siguiente informacién y las caracteristicas de seguridad.
ATENCION

»  Significa la exclusién de responsabilidad del fabricante por errores o
incumplimientos por parte del operador o usuario.

»  Utilice unicamente recambios originales o accesorios autorizados. Todos
los componentes conectados al sistema deben cumplir con la autorizacién
o el informe de prueba. No esta permitido el uso de componentes que no
cumplan con estos requisitos.

2.1 Usuarios permitidos
Las personas cualificadas deben poder evaluar el trabajo, reconocer posibles
fuentes de peligro y adoptar las medidas de seguridad adecuadas.

2.2 Manejo por especialistas
El usuario debe tener en cuenta todos los puntos de este documento para
mantener un estado seguro y correcto y garantizar un funcionamiento seguro.

3 Directivas y normas

El cuadro de maniobra se basa en los Requisitos generales y principios de

prueba para el procedimiento de autorizacion para dispositivos de retencion

del Deutsches Institut fur Bautechnik de Berlin. Ademas, el cuadro de maniobra

se basa en las siguientes normas y directivas.

e DIBt 09/2015 Requisitos generales y principios de prueba para el
procedimiento de autorizacion para dispositivos de retencion

. DIN EN 54-2 sistemas de alarma de incendios Parte 2: centrales de alarma
de incendios

e DIN EN 54-4 sistemas de alarma de incendios Parte 4: Dispositivos de
suministro de energia

e DIN EN 54-5 sistemas de alarma de incendios Parte 5: Detectores de calor.
Detectores puntuales

. DIN EN 54-7 Sistemas de alarma de incendios. Parte 7: Detectores de
humos opticos. Detectores puntuales

e DIN EN 54-20 Sistemas de alarma de incendios. Parte 20 Detectores de
humo por aspiracion

*  DIN EN 54-25 Sistemas de alarma de incendios. Parte 25: Componentes que
utilizan conexiones de radiofrecuencia

e  DIN EN 1154 Cerraduras y herrajes para la edificacién. Medios de cierre de
puertas con cierre controlado. Requisitos y procedimientos de
comprobacion

e DIN EN 1155 Cerraduras y herrajes para la edificacién. Mecanismos de
retencion con accionamiento eléctrico para puertas batientes. Requisitos y
procedimientos de comprobacion

e  DIN EN 1158 Cerraduras y herrajes para la edificacion. Regulador de la
secuencia de cierre. Requisitos y procedimientos de comprobacion

e DIN 18263-4 Cerraduras y herrajes para la edificacion. Cierrapuertas con
amortiguacion hidraulica. Parte 4: Cierrapuertas con sistema automatico de
apertura

e DINEN 60529 indices de proteccion mediante la carcasa (cdigo IP)

HORMANN 27



ESPANOL

e DIN EN 60721-3-3 Clasificacion de condiciones ambientales. Parte 3: Clases
de magnitudes de influencias ambientales y sus valores limite, seccién
principal 3: Uso estacionario, con proteccién contra la intemperie

e EN 62368-1 Equipos para tecnologia de audio/video, informacién y
comunicaciones. Parte 1: Requisitos de seguridad

e  DIN EN 60335-1 Seguridad de aparatos electrodomésticos y andlogos. Parte
1: Requisitos generales

* DIN EN 61000-6-2 Compatibilidad electromagnética (CEM) — Parte 6-2:
Normas genéricas — Resistencia a interferencias en entornos industriales

*  DIN EN 61000-6-3 Compatibilidad electromagnética (CEM). Parte 6-3:
Normas genéricas. Norma de emisién de interferencias en entornos
residenciales, comerciales y de industria ligera

e  DIN EN 61000-3-2 Compatibilidad electromagnética (CEM). Parte 3-2:
Limites para las emisiones de corriente arménica (equipos con corriente de
entrada < 16 A por fase)

e  DIN EN 61000-3-3 Compatibilidad electromagnética (CEM). Parte 3-3:
Valores limite. Limitacién de cambios de voltaje, fluctuaciones de tension y
«flicker» en las redes publicas de suministro de baja tensién para los equipos
con corriente de entrada < 16 A por fase y no sometidos a conexiones
condicionales

e  DIN EN 1634-1 Ensayos de resistencia al fuego y de control de humo de
puertas y elementos de cerramiento de huecos, ventanas practicables y
herrajes para la edificacion. Parte 1: Ensayos de resistencia al fuego de
puertas, elementos de cerramiento de huecos y ventanas practicables

. DIN EN 60079-14 Zonas potencialmente explosivas. Parte 14: Disefio,
eleccion y realizacién de las instalacién eléctricas

e  DIN EN 12978 Puertas y portones. Dispositivos de seguridad para puertas y
portones de accionamiento mecanico. Requisitos y procedimiento de
comprobacion

A\ PELIGRO

El sistema no esta autorizado para la proteccion de personas.

»  Para obtener mas informacién sobre los requisitos del DIBt, consulte la
versién actual de los “Requisitos generales y principios de prueba para el
procedimiento de autorizacién para dispositivos de retencién”.

AVISO

Se ha demostrado la funcionalidad del control con regletas de contactos en
condiciones normales.

3.1 Medidas de seguridad para el montaje, la puesta en marchay
el mantenimiento

A\ PELIGRO

Nunca ponga fuera de servicio los dispositivos de seguridad. Nunca

puentee los dispositivos de seguridad.

»  Asegure el drea de trabajo antes de iniciar los trabajos de montaje,
mantenimiento y servicio.

»  Eluso indebido o no conforme a lo previsto del aparato puede provocar
lesiones mortales al usuario y dafiar el aparato u otros bienes materiales.

3.2 Personas cualificadas

Se entiende por personas cualificadas aquellas:

e con experiencia y conocimientos en el campo de las ventanas, puertas y
portones de accionamiento mecanico a partir de una formacion
especializada;

e que estén familiarizadas con la legislacion estatal de salud y seguridad en el
trabajo, las directivas y el estado de la técnica generalmente reconocido;

e que puedan evaluar el estado de seguridad en el trabajo de la instalacion.

3.3 Uso apropiado

El sistema de control se ha disefiado y fabricado segun el estado de la técnica y
las normativas técnicas de seguridad reconocidas (ver el capitulo 3).

Utilice los componentes del cuadro de maniobra Unicamente cuando se
encuentren en un estado seguro y correcto. El uso apropiado incluye la
observancia de todas las indicaciones contenidas en estas instrucciones de
funcionamiento.

3.4 Obligaciones del usuario

ATENCION

3.6 Garantia y responsabilidad

Los derechos de garantia requieren un manejo funcional y por especialistas, asi
como una conexion sin fallos de todos los elementos de mando, sefial y
automatismo. El fabricante garantiza que todas las piezas no presentes fallos de
material y mano de obra en el momento de la entrega.

3.7 Embalaje

Los componentes estan embalados segun las condiciones de transporte
previstas. Se utiliza como proteccién durante el transporte hasta el montaje.
Deseche el material de embalaje con arreglo a las disposiciones legales y las
normativas locales.

4 Montaje e instalacion
4.1 Indicaciones de seguridad para el montaje
AVISO

Utilice solo piezas originales. Si se utilizan otras piezas, se extingue la
responsabilidad. Para la instalacion, la puesta en marcha, el mantenimiento y la
comprobacion del cuadro de maniobra, tener en cuenta las disposiciones de
seguridad y prevencion de accidentes vdlidas para el caso individual especifico.

Debe prestarse especial atencion a lo siguiente tras la instalacion completa

de la instalacién:

1. En caso de averia, todos los componentes del cuadro de maniobra deben
ser accesibles y operables para el servicio.

2. La posicién de los elementos de mando, incluido el pulsador manual, debe
ser de libre acceso en todo momento.

3. Silainstalacién no lo permite, amplie el dispositivo de retencién con un
pulsador de activacion manual independiente.

4. Eltendido de los cables de 230 V CA/400 V CA 'y de 24 V CC se debe hacer
por separado.

5. Solo un electricista o personas con credenciales pueden conectar el
suministro de red local.

6. El cuadro de maniobra solo se pone en marcha una vez que se hayan
completado los trabajos de instalacion de todos los componentes.

7. Los trabajos de instalacion tras la puesta en marcha solo pueden llevarse a
cabo con la instalacién en estado sin tension.

8. Observe los cambios del sistema en el diagrama de conexiones y en la
documentacion de la instalacion.

9. Compruebe los detectores de incendios simulando el parametro de
incendios fisico correspondiente.

10. Lainteraccién del cuadro de maniobra con instalaciones de terceros
conectadas solo puede ser realizada por un especialista de la empresa
especializada. Registre el procedimiento.

11. Documente todas las funciones después de la prueba de funcionamiento de
toda la instalacion haya salido correctamente.

4.2 Lugar de montaje del cuadro de maniobra

e  Seleccione el lugar de montaje del médulo de mando para que la
terminacion sea visible. Para permitir una asignacion clara, coloque el
cuadro de maniobra cerca.

e  El cuadro de maniobra se comprueba como carcasa de pared. Monte el
cuadro de maniobra solo en esta versién. No estan permitidos cambios en la
carcasa o el montaje de los componentes individuales en una carcasa
alternativa. Estos cambios conllevan la extincién de la autorizacion.

e Seleccione una fijacion sin vibraciones para el montaje del cuadro de
maniobra. El cuadro de maniobra siempre debe estar alineado verticalmente
con la entrada de cables desde abajo.

La unidad central solo puede montarse utilizando los pies de montaje

suministrados.

Seleccione los complementos para fijacion
adecuados para el montaje de los ensamblajes.
Tenga en cuenta las condiciones estaticas y
dindmicas o las particularidades de las paredes.

=

ATENCION

Al montar los ensamblajes y seleccionar los complementos para fijacion,
tenga en cuenta las necesidades estaticas y dinamicas y las
particularidades de las paredes.

Consulte siempre a una persona cualificada en caso de averias.

»  No realice ningin cambio estructural en el cuadro de maniobra usted
mismo.

»  Solo use el cuadro de maniobra cuando se encuentre en un estado seguro

y correcto.

Asegurese de que la instalacién esté en perfectas condiciones en el momento de
la puesta en marcha. Use la instalacion de acuerdo con la autorizacion valida.
Encargue a una persona cualificada que realice las comprobaciones de
funcionamiento prescritas. Lleve un registro de las comprobaciones. El operador
es responsable de la disponibilidad de las instrucciones de funcionamiento de la
puerta.

3.5 Obligaciones del usuario

Cada uno de los usuarios confirma por escrito al operador que ha leido y
comprendido todas las indicaciones de seguridad y las instrucciones de
funcionamiento. En caso de funcionamiento incorrecto, el usuario sera
responsable.

28 HORMANN

4.3 Conexion eléctrica

A\ PELIGRO

Tension de red

Asegure la alimentacién localmente contra una reconexién. Utilice un
dispositivo de desconexién a la red multipolar y de facil acceso (p. ej.,
interruptor principal).

» Instale todos los cables de forma exacta segun el esquema de bornes en
estado sin tension.

»  Selle las uniones atornilladas del cable que no son necesarias. De esta
forma asegura la carcasa frente a la entrada de liquidos o cuerpos
extrafios.

» Compruebe todas las funciones relacionadas con la seguridad después de
instalar el cuadro de maniobra y cambiar los parametros.
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4.4 Indicaciones de seguridad para la resolucion de averias y el
mantenimiento

Se prestara atencion especial a:

e Asegure la instalacion en caso de riesgo para la seguridad personal debido a
averias. Si es necesario, desconecte la instalacion.

e Realice Unicamente trabajos de sustitucion en el sistema de instalacion sin
corriente.

*  No vuelva a poner la instalacién en funcionamiento hasta que no se haya
solucionado correctamente la averia y se haya eliminado el peligro.

e Por lo general no se pueden puentear, evitar ni poner fuera de servicio los
dispositivos de seguridad.

e Las intervenciones y modificaciones posteriores en la instalacién solo
pueden ser realizadas por personal especializado y autorizado teniendo en
cuenta los limites de utilizacion.

5 Especificaciones del sistema

5.1 Unidad central

La unidad central forma el mddulo basico del sistema del cuadro de maniobra.
Puede actualizar la unidad central utilizando componentes opcionales.

Puede adaptar la funcionalidad de los distintos componentes a los requisitos de
cada uno utilizando interruptores de configuracion.

Puede controlar la terminacién mediante el panel de membrana. Recibe una
indicacion del estado actual del sistema a través de varios LED.

Datos técnicos generales

Identificacion de tipo FAA-PLUS - Unidad central

Rittal AX 1380000
Chapa de acero 380 x 380 x 210 mm

Variantes de carcasa

Rittal AX 1006.000
V2A 380 x 380 x 210 mm

Peso 12,0 kg

indice de proteccion IP54

Clase de proteccion “I”

Tension de entrada 230V CA +10% / -15%

Corriente de entrada max. 0,5 A

Tension de salida 24V CC +/- 5%

Potencia de salida max. 50 W (2,08 A)

Acumuladores 2x12V/23Ah

Tipo: YUASA NP2.3-12 o

5.2.1 Indicaciones de estado

Disponibilidad de servicio

Indicacién de estado de la fuente de alimentacion: verde, panel de membrana

(capitulo 8), estado de disponibilidad de servicio verde

Funcionamiento sin errores

e Suministro de red activo

e  Alimentacién de acumulador correcta, acumuladores conectados y
operativos

Fallo de red

Indicacién de estado de la fuente de alimentacion: amarillo, panel de membrana,

estado del suministro de red amarillo

Posibles averias

e Sintensiéondered 0 <98V CA

. Fusible de red defectuoso o no disponible

e  Aparato no conectado

Fallo de bateria

Indicacién de estado de la fuente de alimentacion: rojo, panel de membrana,
estado de la alimentacién por acumulador amarillo

Posibles averias

e  Bateria no conectada

e  Bateria defectuosa

e  Cargador defectuoso

e  Fallo de la tension de salida

5.2.2 Proteccion de salidas de tension

Las salidas de la fuente de alimentacion o del cargador tienen un fusible de cristal
en el lado de salida. En caso de averia, el estado aparece en la indicacion LED de
la fuente de alimentacion.

La electrénica del mecanismo de activacion se supervisa activamente para todas
las salidas de los componentes. El sistema dispone de un modo de instruccion.
Se detectan todos los ensamblajes conectados. Los pardmetros técnicos se
almacenan en el sistema. Los datos del sistema instruidos se comparan de forma
continua con el estado actual. En caso de averia, por ejemplo, debido a una

sobrecorriente, se desactiva el grupo constructivo afectado y se emite una averia.

5.2.3 Control de tension ampliado

El suministro eléctrico alin se supervisa de forma interna en el sistema,
independientemente de la fuente de alimentacion o el cargador. Para iniciar un
cierre controlado de la terminacién en caso de un fallo inminente del suministro
eléctrico, esta evaluacion se lleva a cabo segun unos valores limite definidos. Un
puenteo de estos umbrales de alarma, asi como el acumulador de reserva, no
esta permitido de acuerdo con los requisitos del DIBt y, por tanto, no esta
disponible.

Causa de un fallo del sistema (se requiere accion inmediata):

2x12V/7Ah
Tipo: YUASA NP7-12 Causa Tension de alimentacién del grupo constructivo por debajo de
los valores limite criticos
Proteccién por fusible de la red F1 Fusible de cristal 5 x 20 mm
3,15A/250V T Efecto Preaviso de acumulador bajo (aprox. 22,3 V CC)
Proteccién por fusible del F7,F8 Fusible de cristal 5 x 20 mm Solucion Comprobacion del suministro eléctrico y sustitucion de los
consumidor 3,15A/250V T acumuladores

Temperatura de servicio de-5°C a+50 °C

Temperatura de almacenamiento | de -10 °C a +60 °C

Humedad relativa del aire 25% hasta 75%

La proteccion por fusible en la obra recomendada para el cable de conexion es
de 10 A con caracteristica D.

5.2 Cargador de red

La unidad central tiene un cargador de red integrado con la siguiente
especificacion.

Datos técnicos

Tension de entrada 98V -264V (115V -15% hasta

230V +15%)

Frecuencia 45 hasta 65 Hz

Corriente de entrada a 195 V 05A

Grado de eficiencia con
aprovechamiento del 20% 71%

Grado de eficiencia con carga
nominal 85%

Temperatura de almacenamiento de -25°C a +85 °C

Temperatura de servicio de-5°C a+50 °C

Tensién nominal 24V CC
Tension Float (Un) a media carga y

25°C 27,2V +/-0,5%
Corriente de salida minima Imin.=0,1A

Corriente de salida maxima Imax.a=22A

Corriente de salida maximabreve |Imax.b=22A

Causa de una activacion (el sistema entra en el estado seguro):

Causa Alimentacion de tensién inferior a 21,6 V CC o superior a
27,6 VCC

Efecto Inicio de un proceso de cierre controlado

Solucion Comprobacion del suministro eléctrico y sustitucion de los

acumuladores

5.3 Acumulador de reserva

La unidad central dispone de un acumulador de reserva integrado. El acumulador
de reserva puede realizarse con diferentes tipos de acumuladores segun la
aplicacion.

Segun la homologacién Z-6.500-2562, el FAA-Plus FSA puede equiparse con
tamanos de acumulador de 2,3 Ah, tipo recomendado: YUASA NP2.3-12; 0 7 Ah,
tipo recomendado: YUASA NP7-12.

Segun la homologacién Z-6.500-2509, el FAA-Plus FAA solo puede equiparse
con un tamafo de acumulador de 7 Ah, tipo recomendado: YUASA NP7-12.

El fabricante de los acumuladores recomendados indica una vida Util de hasta

5 afios a 20 °C.

La expectativa de vida util desciende a 2,5 afios a una temperatura interna media
de la carcasa de 30 °C.

El ciclo de sustitucion de acumulador recomendado de 2 afios siempre depende
de las condiciones ambientales reales del sistema.

Puede encontrar mas informacién sobre la vida Util en la documentacion del
acumulador utilizado o en la documentacion del fabricante correspondiente.

5.4 Fusibles
AVISO

Solo puede utilizar los fusibles que se indican aqui.

No esta permitido una proteccién superior y, en caso de averia, provoca un
defecto de hardware.

Proteccion por fusible del automatismo para puerta

Proteccion por fusible de la red F1
Fusible de cristal 5 x 20 mm Fusible de red (F301) L1 — Salida del motor de la puerta:
3,15A/250V T 5 A/T/5 x 20 mm - Fusible de cristal
Proteccion por fusible del F7,F8 Fusible de red (F302) L2 — Salida del motor de la puerta:
consumidor Fusible de cristal 5 x 20 mm 5 A/T/5 x 20 mm — Fusible de cristal
3,15 A/250V T Fusi - X
usible de red (F303) L3 — Salida del motor de la puerta:
Punto de sujecion de suministro 5 A/T/5 x 20 mm — Fusible de cristal
de red 2,5 mm?
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Fusible antepuesto de cargador de red

Intensidad de corriente hasta 1,0 A 1,5 mm*

Fusible de red (F304)

5 A/T/5 x 20 mm — Fusible de cristal

Largo de cable maximo: 90 m
UNITRONIC BUS CAN (estandar)
UNITRONIC BUS CAN FD P (sin halégenos)

5.5 Resistencias de terminacion
FstA-BASIS p
R1 | Evaluacioén del detector de incendios 1 kQ | X102:1, X102:2 ATENCION
R2 | Pulsador manual externo 1 kQ | X102:4, X102:5 Tipos de cables adecuados
> ili Osi .
R3 | Sisterna de alarma de incendios 1KQ | X103:1, X103:2 Utilice los ca.bles recomendados para los propésitos .nombrad'os .
»  Los cables sin apantallar pueden provocar fallos debido a las influencias
R4 | Contacto térmico, puente de alambre 0Q | X108:1, X108:2 de la compatibilidad electromagnética.
R5 | Regleta de contactos 1, puente de . i El apantallamiento de este cable no tiene que pasar a través de un atornillamiento
alambre 0Q | X108:3, X108:5 . N . ;
CEM. Ademas, el cable solo puede pasar hasta el atornillamiento y no hacia el
R6 | Regleta de contactos 2, puente de interior de la carcasa.
alambre 0Q | X108:6, X108:8 .o
5.7 Valores de conexion
R1 Evaluacién del detector de incendios 1 kQ | X402:1, X402:2 En bqtsz a la lista de componentes se obtienen los siguientes valores de conexion
permitidos.
FstA-PULT Los siguientes valores son valores méaximos de los componentes conectables

| R1 ‘ Evaluacion del detector de incendios ‘

1kQ ‘ X402:1, X402:2

correspondientes.
Deteccién de incendios

c Alarma de incendios (X102:1-2-3) 500 mA
5.6 ableado del sistema
Conector del sistema Pulsador manual (X102:4-5) 12 mA
Placa de circuito FstA-BASIS Sistema de alarma de incendios | (X103:1-2) 12 mA
Se’c.cién transversal Se’c<.:i6n transversal Mecanismo de retencién
minima maxima
" " Iman de sujecion 1 (X105:1-2) 21 W, 875 mA
Sin casquillo de empalme
final 0,2 mm* (AWG 26) 2,5 mm* (AWG 12) Iman de sujecion 2 (X105:3-4) 11 W, 460 mA
Casquillo de empalme final Electroiman 3 (horas) (X105:5-6) 11 W, 460 mA
con cuello 0,25 mm* 1,5 mm?
Casquillo de empalme final Visualizacién
sin cuello 0,25 mm* 2,5 mm* | Bocina, ldmpara de destellos (X105:7-8) 250 mA
Longitud de pelado 10 mm Componentes
Placa de circuito FstA-MOTOR (contactos de potencia) Interruptor final 1 (X106:1-2)
- ., Interruptor final 2 (X106:4-5)
Seccion transversal | Seccion transversal
minima maxima Zona de cierre 1 (X107:1-2)
Sin casquillo de empalme Zona de cierre 2 (X107:4-5)
! ) 5
final 0,2 mm* (AWG 24) 2,5 mm2 (AWG 12) En total max. 500 mA
Casquillo de empalme final
con cuello 0,5 mm* 1,5 mm* Dispositivo de seguridad
Casquillo de empalme final Regleta de contactos 1 (X108:3-4)
i 1l * 2 5
sin cueflo 0.5 mm ,5 mm Regleta de contactos 2 (X108:6-7)
Longitud de pelado 9 mm En total max. 350 mA

Placa de circuito FstA-PULT

Seccion transversal
minima

Seccion transversal
maxima

Sin casquillo de empalme
final

0,2 mm’ (AWG 24)

1,5 mm? (AWG 16)

Casquillo de empalme final

AVISO

Disefie el sistema de modo que los componentes no superen la carga maxima del
cuadro de maniobra segun los datos de potencia de la placa de caracteristicas.

Deteccion de incendios
| Sistema de alarma de incendios ‘ (X103:3-4-5) max. 300 mA |

con cuello 0,25 mm* 0,75 mm® Intercambio de senales
Casquillo de empalme final [ Técnica de transporte | (X104:1-2) méx. 750 mA |
sin cuello 0,25 mm* 1,5 mm®
Ayuda para apertura motora
Longitud de pelado 8 mm

5.6.1 Cables estandar

Tenga en cuenta los largos de cable que se indican a continuacién durante la

instalacion.

Si se reduce la seccioén transversal o se supera la longitud especificada pueden
producirse pérdidas de tension. La funcién ya no esta garantizada.

Componentes del sistema

Intensidad de corriente hasta 0,25 A 0,50 - 0,75 mm*
hasta 0,50 A 0,50 - 0,75 mm*
hasta 1,0 A 0,75 mm*
Largo de cable maximo: 30 m
Alarma de incendios
Intensidad de corriente hasta 0,5 A 2x2x0,8mm

J-Y(ST)Y ...LG - Cable de alarma contra incendios (estandar)

J-H(ST)H ...BD - Cable de alarma contra incendios (sin halégenos)

Largo de cable maximo: 30 m

Unidad de manejo CAN-BUS

Intensidad de corriente

hasta 1,0 A

0,75 mm*

Largo de cable maximo: 45 m

30
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| automatismo para puerta ‘ (X3083:1-2) max. 250 mA |

5.8 Componentes del sistema

Instale todos los componentes del sistema Unicamente de acuerdo con la
documentacion del fabricante adjunta. El documento del sistema por separado
con diagramas de conexién no garantiza que esté completo ni sea correcto.

5.8.1 Detectores de incendios (X102)

La localizacion y los tipos permitidos pueden encontrarse en la homologacion.
Dependiendo de la seleccién del tipo, estos se pueden conectar a la pletina del
sistema.

Al utilizar detectores de calor de acuerdo con las clases B y C, tenga en cuenta
los requisitos adicionales de la homologacion.

Al utilizar detectores inaldmbricos, tenga en cuenta al menos los ciclos de cambio
recomendados en la documentacion del fabricante. Un ciclo inferior a 2 afios es
ventajoso para garantizar que esté operativo.

5.8.2 Pulsador manual externo (X102)

Ademas del pulsador de activacién manual conforme a las autorizaciones en el
panel de membrana, es posible conectar otro pulsador. Este pulsador debe estar
muy cerca de la terminacion. La terminacién establecida no debe cubrir el
pulsador. El pulsador debe ser claramente visible y facil de usar.

El pulsador de activacion manual debe ser rojo. Dependiendo del tipo de
terminacion, la carcasa debe tener una inscripcion correspondiente en el idioma
local con el siguiente texto: Cerrar la barrera cortafuego o Cerrar la barrera para
sistemas transportadores.
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Las dimensiones de la carcasa del pulsador de activaciéon manual deben ser de al
menos 40 x 40 mm. El campo de actividad debe tener un didmetro minimo de
15 mm o un area de 15 x 15 mm.

5.8.3 Sistema de alarma de incendios en la obra (X103)

El acoplamiento bidireccional se realiza en ambos lados mediante contactos sin
potencial.

Instale una resistencia de terminacion al final del cable en el contacto sin
potencial de la sistema de alarma de incendios.

El contacto de relé para informar a la sistema de alarma de incendios es a prueba
de fallos de circuito abierto. Disefie el contacto de relé con su propia supervision
de cable.

5.8.4 Intercambio de senales FAA/FTS (X104)

Para la conexién de un cuadro de maniobra de nivel superior se encuentran
disponibles diversas informaciones de estado. La informacién de estado se emite
a prueba de fallos de circuito abierto. La alimentacién de tension de la interfaz se
realiza a través del sistema de nivel superior con suministro de 24 V CC y los

0V CC asociados. La proteccion y supervision de la interfaz también debe
realizarse a través de esta alimentacion de tension.

La regleta de bornes esta equipada con un fusible de entrada de 750 mA.
Independientemente de esto, cada salida de sefial tiene una limitacién de
corriente por separado mediante un disyuntor de max. 100 mA.

5.8.5 Electroimanes (X105)

Para cada sistema se encuentran disponibles varias salidas de iman de sujecién
con un comportamiento parcialmente diferente. Consulte el capitulo 5.7 para
conocer los valores de conexion para cada salida. La configuracion basica de
los potenciémetros y los interruptores de configuracion para las salidas de sefial
se puede encontrar en el capitulo 6. La activacién y el proceso de instruccion
automatico asociado se describen en el capitulo 7.2.

Las salidas del electroiman en la pletina FstA-BASIS (blanca) tienen diferentes
criterios de activacion. Se distingue entre el cierre normal sin activacion de una
alarma de incendios mediante los pulsadores de flecha en el panel de membrana
o, de forma alternativa, mediante el intercambio de sefales y el comportamiento
en caso de que se active una alarma de incendios.

Comportamiento de conexidn de las distintas salidas:

Electroiman X105:1-2

Cierre operativo

Deteccidén de incendios, pulsador Sin retardo

manual

Electroiman X105:3-4

Cierre operativo

Retardado a través del potenciémetro
Deteccién de incendios, pulsador del electroiman 2

manual

Electroiman X105:5-6 (estandar)

Zona de cierre libre + retardo de la
zona de cierre del potenciémetro +
retardo a través del potenciémetro del
electroiman 3

Cierre operativo

Deteccién de incendios, pulsador
manual

5.8.6 Bocina, lampara de destellos (X105)

Se visualiza el estado Terminacion en movimiento a través de la salida. La
activacion se realiza en paralelo con el inicio de los procesos Abrir y Cerrar.
El tiempo de ejecucion de la visualizacion se establece mediante el
potenciémetro asignado en el intervalo de 5 a 180 segundos.

5.8.7 Interruptor final (X106)
AVISO

En los sistemas AGV/FAA siempre se requiere al menos un interruptor final.
Dependiendo de la ampliacion del sistema, puede conectar sensores o
interruptores finales para supervisar las posiciones finales. En funcién de la
configuracion del sistema, se activa la supervision de cable de los componentes.
Por tanto, debe equipar los componentes conectados con resistencias de
terminacion al final del cable.

La activacion de las entradas de sefial se puede encontrar en el capitulo 6. Al
activar varias entradas de sefial, estas entradas de sefial se procesan
internamente como una sefial acumulativa.

Al utilizar iniciadores, asegurese de que estén disefiados como un tipo de
conmutacion “-” conforme al siguiente diagrama de circuito de simbolos. No es
posible el uso de tipos de conmutacién “+”.

5.8.8 Supervision de la zona de cierre (X107)

Dependiendo de la configuracion del sistema, puede conectar varios sensores
para supervisar la zona de cierre. Debido a la supervisién de cable integrada de
los componentes, debe equipar cada sensor conectado o cada célula
fotoeléctrica conectada con un médulo de terminacioén especial al final del cable.
La activacion de las entradas de sefial se puede encontrar en el capitulo 6. Al
activar varias entradas de sefial, estas entradas de sefial se procesan
internamente como una sefial acumulativa.

5.8.9 Contacto térmico de la puerta, automatismo para puerta
(X108)

Puede evaluarse un contacto térmico para supervisar una ayuda para apertura

con motor opcional. Este contacto de conmutacién debe estar disefiado para una

corriente de hasta 10 mA. El contacto conmuta contra la alimentacién de 0 V

interna del sistema en el borne X108:2. La sefial de entrada se procesa en el

borne X108:1.

La activacion de la entrada a través del interruptor de configuracion se puede

encontrar en el capitulo 6.

5.8.10 Regletas de contactos de seguridad (X108)

Pueden procesarse 2 sefiales de un evaluador de regletas de contactos para

supervisar el canto de cierre principal y secundario. La evaluacion debe realizarse

utilizando unidades de evaluacion independientes. La unidades de evaluacion
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controlan las regletas de contactos conectadas. Hay un riel de perfil de sombrero
DIN disponible en la placa de montaje para la integracién de estos ensamblajes.
Las entradas estan permanentemente activas y deben puentearse sin ser
utilizadas (3-5 o 6-8).

5.9 Reapertura con motor

Opcionalmente, es posible integrar la funcionalidad de una reapertura con motor.
También puede integrar la reapertura con motor en la configuracion maxima para
controlar ambos cierres.

AVISO

No debe conectar ninglin automatismo de puerta que permita la conexiéon de
sensores de seguridad. Debe conectar todos los sensores de seguridad a través
del mecanismo de activacion (pletina blanca) que controla la terminacion. La
conexion de los sensores de seguridad no debe realizarse independientemente
del mecanismo de activacion.

La informacién indicada a continuacion se refiere al FstA-Motor en la revision 1.x
Puede encontrar otras conexiones en la pletina que difieren del sistema estandar
en el diagrama de conexiones adjunto con el cuadro de maniobra.
La informacién indicada a continuacion se refiere al FstA-Motor en la revisién 3.x
Puede encontrar otras conexiones en la pletina que difieren del sistema estandar
en el diagrama de conexiones adjunto con el cuadro de maniobra.

6 Configuracion

6.1 Unidad central

Potenciometro

Salida del iman de sujecion 2 (X105:3-4)

La salida puede retrasarse hasta 9 segundos con el potenciémetro (a la derecha
del borne). El tiempo que se puede configurar en la aplicacion depende de las
tolerancias de los componentes. Esta funcion se utiliza para conectar procesos
de cierre relacionados con la seguridad de techos y registros de nicho.

Salida del iman de sujecion 3 (X105:5-6)

La salida puede retrasarse hasta 9 segundos con el potenciémetro (a la derecha
del borne). El tiempo que se puede configurar en la aplicacion depende de las
tolerancias de los componentes. Esta funcién se utiliza para conectar procesos
de cierre relacionados con la seguridad de techos y registros de nicho.

AVISO

Sin el requisito de un retardo de desconexion relacionado con la seguridad, debe
colocar ambos potenciémetros en el anclaje izquierdo (sin retardo).

Salida de bocina, lampara de destellos (X105:7-8)

La activacién de la salida puede configurarse hasta 180 segundos con el
potencidmetro (a la derecha del borne). Esta funcién se utiliza para conectar
dispositivos de advertencia audiovisuales segiin DIN EN 13604. Cuando se
entrega, el potencidometro se coloca en el anclaje izquierdo durante el tiempo de
ejecucion minimo.

Supervision de la zona de cierre (X107)

El potencidometro SB encima de la regleta de bornes X107 permite una
desconexion retardada en un intervalo de tiempo de 0 a 30 segundos. Para
ampliar el retardo a 60 o 90 segundos, conecte una resistencia de 1 kQ:

e Entre1-3para+30s

e Entre1-6para+60s

Cuando se utiliza como sistema FSA (sin sistema de transporte), el proceso de
cierre no debe retrasarse. Ponga el potenciémetro en el anclaje izquierdo (sin
retardo).

Interruptor de configuracion

(0

N
$54858

1

Bloque de configuracion 1

1 Reinicio de la alarma de incendios
OFF >
ON 4

Reinicio: requerido mediante el panel de membrana

Reinicio: automaticamente o mediante el panel de
membrana

En sistemas con ayuda para apertura motora, el interruptor de
configuracion debe estar en la posicion OFF.

2  Cierre silencioso

OFF »  Cada activacion se informa a la sistema de alarma de
incendios a través de X103:3-4-5
ON »  La activacion del pulsador superficial, el panel de

membrana y el pulsador manual externo no se transmiten

3 Liberacion de la bocina interna
OFF >
ON >

Bocina interna inactiva

Bocina interna activa en caso de averia y activacion (puede
confirmarse mediante reinicio)
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4 Relé de motor (en pletina opcional FstA-MOTOR)
OFF >
ON >

Activacion durante el proceso de apertura

Activacion automatica si no hay ninguna alarma de
incendios activa

5  Contacto térmico del motor

OFF »  Evaluacién del contacto térmico inactivo
ON »  Evaluacioén del contacto térmico activo
6 Iman de sujecion de funcién en desembrague
OFF »  sin funcién en desembrague: el control se realiza pulsando
el interruptor final abierto (estado basico)
ON »  con funcion en desembrague: la activacion tiene lugar sin

retardo con la activacion de la apertura del proceso

Interruptor de configuracion

O 2

(0
Sa4458

Bloque de configuracion 2

1 Motor tubular

OFF »  Evaluacion del interruptor final sin resistencias de
terminacion
ON »  Evaluacion del interruptor final con resistencias de
terminacion
2 Interruptor final 1, supervision de terminacion en posicion abierta
OFF »  Evaluacioén de la entrada de sefial ES 1 —inactiva
ON »  Evaluacion de la entrada de sefial ES 1 - activa
3 Interruptor final 2, supervision de terminacion en posicion cerrada
OFF »  Evaluacioén de la entrada de sefial ES 2 — inactiva
ON »  Evaluacion de la entrada de sefial ES 2 - activa
4  Zona de cierre 1
OFF »  Evaluacién de la entrada de sefial SB 1 - inactiva
ON »  Evaluacion de la entrada de sefial SB 1 — activa
5 Zonade cierre 2
OFF »  Evaluacién de la entrada de sefial SB 2 - inactiva
ON »  Evaluacion de la entrada de sefial SB 2 - activa
6 Reseteo del controlador
OFF »  Funcionamiento normal
ON »  Siesta mas de 3 segundos activo, se provoca el reinicio
con proceso de instruccion
tras reinicio volver a poner en posicion OFF
7 Manejo y solucion de averias
74 Configuracion del sistema

El sistema tiene interruptores de configuracion en las pletinas del sistema FstA-
BASIS y FstA-PULT para desbloquear las entradas de los componentes.

Para activar el procesamiento de sefial del componente, debe colocar el
interruptor deslizante en la posicién ON.

Los usos y detalles de las opciones de configuracion pueden encontrarse en el
documento: Instrucciones de manejo y mantenimiento.

7.2 Instruccion

Para poder poner en funcionamiento el hardware de acuerdo con los interruptores
de configuracion, es necesario reiniciar el sistema. Todos los cambios en las
configuraciones durante el funcionamiento de la instalacion se visualizan a través
de una averia, pero aun no se han aplicado en este momento.

Para garantizar un flujo del proceso seguro, tiene 2 opciones diferentes para
reiniciar la l6gica. El cierre cortafuego debe estar cerrada en ambas opciones.

1. Desconecte el suministro eléctrico de la pletina de control, por ejemplo, con
el fusible F 8 del suministro eléctrico. Asi, se desconecta la alimentacion de
tension de la pletina del sistema. Para suministrar tension al sistema y llevar
a cabo un reinicio, puede volver a insertar el fusible después de aprox.

5 segundos.

2. Utilice el interruptor deslizante Reinicio en el bloque de configuracion 2 del
FstA-BASIS. Si se activa en la posicion ON durante aprox. 5 segundos, €l
sistema se reinicia. Para descartar un reinicio permanente de la légica, debe
volver a colocar el interruptor de configuracion en OFF.

Una vez que la I6gica se haya reiniciado correctamente, las funciones se llevan a

cabo conforme a la configuracion.

Debido al procedimiento de inicio integrado del cuadro de maniobra, todas las

salidas de los componentes se activan al inicio del sistema y se comprueban para

su uso. Los componentes se memorizan dependiendo de los valores de
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medicién. se controlan los valores caracteristicos y las tolerancias durante el

funcionamiento del sistema.

No tiene la intencién de influir en estas caracteristicas y valores de tolerancia.

Al iniciar el sistema, el FstA-PULT conectado también se comprueba mediante el

CAN-BUS vy, si esta instalado, se activa funcionalmente. No se requiere una

configuracion por separado para la activacion.

7.21 Uso de interruptores finales

Puede usar el cierre como sistema manual sin interruptores finales. Por tanto, no

es posible supervisar la posicion real de la terminacién. En este caso, no se emite

el estado abierto y cerrado a través del intercambio de sefiales del borne X104.

La indicacién de estado activada internamente se produce cuando el LED 4 o el

LED 16 parpadea con una frecuencia de 0,5 Hz.

e  EILED 14 visualiza la activacion de los electroimanes conectados
(terminacion abierta)

. ElI LED 16 visualiza la desconexion de los electroimanes conectados
(terminacion cerrada)

El cambio de estado se realiza mediante la activacion de los pulsadores de flecha
C o E en el panel de membrana. Este cambio de estado activado es aceptado por
el sistema después de aprox. 1 segundo.

8 Paneles de membrana

—
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FAA-Plus

8.1 Elementos de mando
A Pulsador de activacion manual de la alarma de incendios
B Apertura operativa
C Confirmar averia
D Cierre operativo
8.2 Indicaciones de estado
—o 1
7

p—

— extern

-
1  Disponibilidad de servicio 6  Alarma de incendios interna
2 Suministro de red 7  Alarma de incendios externa
3  Averia colectiva 8  Terminacion abierta
4  Alimentacion de acumulador 9  Supervision de la zona de cierre
5 Alarma de incendios 10 Terminacion cerrada
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9 Funciones basicas

9.1 Funcionamiento por impulsos / de hombre presente:
Dependiendo de la version del FAA-Plus, el control de la pletina del motor se
realiza en funcionamiento por impulsos / de hombre presente. En funcionamiento
por impulsos, una pulsacion corta de la tecla es suficiente para abrir / cerrar la
terminacion a las posiciones finales; en funcionamiento de hombre presente, la
tecla debe estar pulsada durante todo el proceso de movimiento (con posible
retardo del electroiman). No es posible cambiar entre los modos de
funcionamiento.

9.2 Apertura (manual) sin interruptor final incorporado

Para abrir la terminacion, siga las instrucciones que se indican a continuacion:

1. Cuando la alarma de incendios esté activa, pulse brevemente la tecla C. La
alarma de incendios se confirma después de aprox. 2 segundos.

2. Asegurese de que la zona de apertura esté despejada.

3. Para activar el mecanismo de retencion (electroiman), pulse brevemente la
tecla B. Este estado se indica mediante el LED 8 parpadeando a 0,5 Hz.

4. Abra la terminacién hasta el electroiman.

9.3 Apertura (manual) con interruptor final incorporado

Para abrir la terminacion, siga las instrucciones que se indican a continuacion:

»  Cuando la alarma de incendios esté activa, pulse brevemente la tecla C. La
alarma de incendios se confirma después de aprox. 2 segundos. ATENCION
No puede confirmar la alarma de incendios con la terminacién abierta
(interruptor final abierto activado).

1. Asegurese de que la zona de apertura esté despejada.

2. Pulse brevemente la tecla B.
ATENCION
Solo dispone de un tiempo prefijado (supervision del tiempo de ejecucion)
para abrir la terminacion.

3. Deslice la terminacién para abrirlo hasta alcanzar el electroiman y
mantenerlo abierto.

Si supera el tiempo de ejecucion prefijado, vuelva al paso 1.

9.4 Apertura (con motor)

Para la apertura con motor de la terminacién, es absolutamente necesario un
interruptor final para consultar la posicién abierta. Si este interruptor final no esta
activado, el control del automatismo se suprime automaticamente.

1. Cuando la alarma de incendios esté activa, pulse brevemente la tecla C. La
alarma de incendios se confirma después de aprox. 2 segundos. ATENCION
No puede confirmar la alarma de incendios con la terminacion abierta
(interruptor final abierto activado).

2. Asegurese de que la zona de apertura esté despejada.

3. Pulse brevemente la tecla B.
ATENCION
Solo dispone de un tiempo prefijado (supervision del tiempo de ejecucion)
para abrir la terminacion.

9.5 Apertura con supervision de las regletas de contactos

El proceso de apertura puede supervisarse mediante una regleta de contactos de
seguridad. Al accionarse, la terminacién se detiene activando el mecanismo de
retencion y se interrumpe el proceso de apertura. En el caso de una deteccion de
incendios posterior, se desconecta la funcién de supervision de la regleta de
contactos. La terminacion se cierra.

A\ PELIGRO

El sistema no esta autorizado para la proteccién de personas.

»  Para obtener mas informacién sobre los requisitos del DIBt, consulte la
version actual de los Requisitos generales y principios de prueba para el
procedimiento de autorizacion para dispositivos de retencion.

9.6 Cierre sin interruptor final incorporado

Para cerrar la terminacion, siga las instrucciones que se indican a continuacioén:

1. Asegurese de que la zona de cierre esté despejada.

2. Para desconectar el mecanismo de retencion (electroiman), pulse
brevemente la tecla D. Este estado se indica mediante el LED 10
parpadeando a 0,5 Hz.

3. Elcierre se cierra con la energia aimacenada.

9.7 Cierre con interruptor final incorporado

Para cerrar la terminacion, siga las instrucciones que se indican a continuacién:

1. Asegurese de que la zona de cierre esté despejada.

2. Para desconectar el mecanismo de retencion (electroiman), pulse
brevemente la tecla D. Este estado se indica mediante el LED 10 hasta que
se alcanza el interruptor final.

3. Elcierre se cierra con la energia almacenada.

9.8 Cierre con el mensaje ocupado en la zona de cierre

Si la zona de cierre estda realmente libre para cerrar la terminacion, pero la
supervision de la zona de cierre conectada detecta una ocupacion, puede iniciar
el proceso de cierre pulsando la tecla D durante mds de 3 segundos. Se inicia un
cierre obligatorio, pero en funcionamiento de hombre presente por motivos de
seguridad. Al soltar la tecla, se detiene el proceso de cierre y se activan los
electroimanes.

9.9 Cierre con supervision de las regletas de contactos

El proceso de cierre puede supervisarse mediante una regleta de contactos de
seguridad durante el cierre, independientemente de la deteccion de incendios. La
activacion del mecanismo de retencién detiene la terminacién. Con una
reapertura con motor incorporada, la terminacion se invierte. A continuacion, se
activa el mecanismo de retencion. Se cancela el proceso de cierre. En el caso de
una deteccién de incendios posterior, se desconecta la funcion de supervision de
la regleta de contactos. La terminacién se cierra en la medida de lo posible.

2043108 RE/07.2025

A PELIGRO

El sistema no esta autorizado para la proteccién de personas.

»  Para obtener mas informacién sobre los requisitos del DIBt, consulte la
version actual de los Requisitos generales y principios de prueba para el
procedimiento de autorizacion para dispositivos de retencion.

9.10 Cierre en caso de una deteccion de incendios

Si se detecta un incendio, se inicia el tiempo de cierre forzado de 120 segundos,
independientemente del estado actual de la terminacién. Una vez que se ha
notificado que la zona de cierre esta libre, se libera el mecanismo de retencion de
la terminacién. La terminacion se cierra con la energia aimacenada.

Si la zona de cierre permanece ocupada durante el tiempo de cierre forzado, la
terminacioén se activa automaticamente para cerrar.

Dado que las sefales de los sensores ya no se procesan en caso de una alarma
de incendios activa, el proceso de cierre ya no se interrumpe.

10 Mantenimiento y comprobacion

La siguiente informacién se basa en las especificaciones del DIBt.

Puede haber mas requisitos de prueba de DIN 14677 y las especificaciones del
fabricante. El operador debe registrar y conservar el alcance, el resultado y la
hora de las comprobaciones.

Tras finalizar el montaje de un dispositivo de retencion en el lugar de aplicacion,
debe determinar el funcionamiento éptimo y la instalacion segun las
especificaciones mediante una comprobacion de aceptacion.

Después llevar a cabo una comprobacion de aceptacion de forma satisfactoria, el
solicitante de la aprobacién general de obras debe proporcionar al operador una
placa para la instalaciéon permanente en la pared directamente al lado de la
terminacion.

Ademas, el operador recibe un certificado de que la comprobacion de aceptacion
ha sido satisfactoria. El operador estd obligado a conservar el certificado.

La comprobacion de aceptacion de los dispositivos de retencién en cierres solo
puede ser realizada por especialistas del solicitante de la aprobacion de la
autoridad general de construccion, especialistas autorizados por él o
especialistas de un centro de pruebas designado por el DIBt en el procedimiento
de autorizacion.

La aceptacion de dispositivos de retencion en zonas potencialmente explosivas
solo puede ser realizada por personal cualificado.

La aceptacion de dispositivos de retencion con respecto a los sistemas de
transporte por carril solo puede ser realizada por un organismo de control de
acuerdo con la Parte V - Listado de organismos de prueba, control y certificacion
segun los reglamentos de construccion del estado federal n.° 11.

DIN 14677 especifica los intervalos de tiempo y las cualificaciones necesarias
para implementar las medidas.

Intervalo de tiempo
Medida de | entre 2 comprobaci- Cualificacién
manteni- ones de funciona-
miento miento o manteni-
miento FstA BA 1 FstA BA 2
Comproba-
- 1 mes como .
cion de fun- o Persona con formacion
9 maximo
cion
Técnico de manteni-
Manteni- 1 af - Especialista miento BMA y al
] afio como maximo . - .
miento para FstA mismo tiempo especia-
lista para FstA

FstA = dispositivo de retencion

La comprobacién de funcionamiento debe realizarse de acuerdo con la
informacion proporcionada por el DIBt y la informacion facilitada por el fabricante.
El tipo y alcance de la comprobacion, asi como los conocimientos necesarios,
dependen del disefio de construccion correspondiente del sistema:

Tipo 1y tipo 3: Mecanismo de activacion exclusivamente como
componente del dispositivo de retencién

Tipo 2 y tipo 4: Mecanismo de activaciéon de un componente de una
sistema de alarma de incendios

ATENCION

Peligro de cortocircuito. Nunca puentee los contactos.
»  Evite el contacto con liquidos, fuego y polvo. Evite temperaturas
superiores a 60 °C.

»  Existe riesgo de explosion si la bateria se sustituye incorrectamente.

»  Los acumuladores y las baterias son materiales reciclables. Los materiales
reciclables no son basura doméstica. Deseche el producto conforme a las
disposiciones legales vigentes.

10.1 Comprobacion de funcionamiento mensual

Los documentos DIBt se refieren a partes de DIN 14677 en los capitulos

Comprobacion mensual y Comprobacion y mantenimiento anuales.

Mantenga la terminacién operativa en todo momento. El usuario debe velar por

que la terminacion se compruebe de forma independiente por personal

cualificado al menos una vez al mes.

En caso de averias o dafios evidentes, el operador esta obligado a realizar un

mantenimiento con caracter inmediato.

La comprobacién de funcionamiento incluye los siguientes puntos:

e Comprobacion de la activacion manual (pulsador de activacion manual o, si
esta permitido, pulsacién manual)
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e  Se activa comprobando el detector de incendios con el procedimiento de
comprobacion del fabricante, por ejemplo, detector de humos con
dispositivo de prueba de detector de humos o detector de calor con
dispositivo de prueba de detector de calor. En los dispositivos de retencion
de disefio de construccién 2, asegurese de que los detectores de incendios
que se vayan a probar solo se utilizan para controlar el dispositivo de
retencion

e  Comprobar si el cierre cortafuego o cortahumo se cierra automaticamente
después de que se haya activado

e Comprobar el restablecimiento de los detectores de incendios desde el
estado de alarma

e Comprobar si los fenémenos ambientales perjudican el funcionamiento del
dispositivo de retencién integrado

e Comprobar si el entorno inmediato (p. €j., polvo o vapor de agua) tiene
influencias negativas en el dispositivo de retencion.

e  Comprobar si los cambios estructurales o la interacciéon con otros comercios
en las inmediaciones tienen un impacto negativo en el funcionamiento del
dispositivo de retencion (p. ej., el montaje posterior de falsos techos).

e Comprobar si la posicion del detector de incendios es conforme

e Comprobar y colocar los detectores de incendios de acuerdo con los
requisitos

e  Comprobar si se da la supervision de la zona de cierre

e Comprobar si el funcionamiento del dispositivo de retraccion, dispositivo de
separacion no presenta errores

10.2 Comprobacion y mantenimiento anuales

Como operador, encargue realizar una comprobacion al menos cada 12 meses

del dispositivo de retencién para asegurarse de que todos los aparatos funcionen

correctamente y sin averias. También debe encargar que se lleve a cabo un
mantenimiento al menos cada 12 meses.

La comprobacién y el mantenimiento anuales solo pueden ser realizados por un

especialista o una persona con formacion.

En cuanto al alcance de las comprobaciones, la autorizacion se refiere a extractos

de DIN 14677.

e Comprobacion de la conformidad de los documentos validos

e Sustitucion preventiva de componentes del dispositivo de retencion de
acuerdo con las instrucciones del fabricante (p. ej., detectores de incendios,
acumuladores y baterias)

e Limpieza de los componentes funcionalmente importantes del dispositivo de
retencion en caso de suciedad

e Comprobacion de la activacion del dispositivo de retencién en caso de fallo
eléctrico. En caso necesario, compruebe el cambio a una 2.° conmutacion al
suministro eléctrico ininterrumpido (por ejemplo bateria).

e  Comprobar si la localizacién del detector de incendios se corresponde con
la aprobacién de la autoridad general de construccion y la aprobacion
general de obras

e  Comprobar la activacion del dispositivo de retencion al retirar un detector de
incendios

e En el caso de cierres cortafuego con respecto a los sistemas de transporte
por carril: comprobar el funcionamiento del dispositivo de retraccion,
comprobar el dispositivo de separacion en caso de fallo de la fuente de
energia principal

Si detectan averias o dafios evidentes en la terminacion, informe al operador.
Registre el alcance, el resultado y el momento de la comprobacién mensual y el
mantenimiento anual. El operador debe conservar estos registros.

Orden de alarma de incendios y ciclo de cambio

Es la distancia entre la parte superior de la abertura de puerta y el techo
en uno o ambos lados
d
hasta 1 m
$ $

Puertas batientes con un ancho libre
de mas de 3 m, asi como todas las
puertas correderas

$ ¢ $

Detector de incendios de dintel
(1x) "

Puertas batientes con un ancho libre
de hasta 3 m

Detector de incendios de techo (2x) 2

¢ $

s g H ¥

I F A
t ol &L l T

é< O,r1nm -ﬂ gi 2],?—2,5 m -ﬂ
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Es la distancia entre la parte superior de la abertura de puerta y el techo
en uno o ambos lados

$
mas de 1m mas de 5m
4 4

Detector de incendios de
techo (2x) 2y detector de
incendios de dintel (1x)

4 4

Detector de incendios de techo o voladizo (2x)
2)y detector de incendios de dintel (1x) !

TV B To—e
A =BT = A :
Lol Fhee ==
A=1m A=5m
Sl I
D>35m

Con montaje en dintel, la distancia entre el eje del detector y la pared debe ser inferior al didmetro del
zbcalo.

N

Segun DIBt, solo se permiten interruptores de humos en vias de escape y emergencia y en puertas
cortahumo.

AVISO

Un detector de incendios cubre un area especifica definida en la homologacion.
El mecanismo de activacion debe instalarse en el alcance del detector de
incendios de la terminacién correspondiente. Si esto no es posible, tal vez deba
instalar un detector de incendios adicional.

Con DIN 14677 se fija un ciclo de sustitucién para detectores de incendios. Los
detectores de incendios que estan desgastados o sucios durante el
funcionamiento no se ven afectados.

DIN 14677 establece un ciclo de sustitucion para detectores de incendios. Los
detectores de incendios que estan desgastados o sucios durante el
funcionamiento no se ven afectados.

Medida de mantenimiento

¢  Mantenimiento (sustitucion de la alarma de incendios)

Detector de incendios sin compensacion por suciedad

e después de 5 afos

Detector de incendios con compensacion por suciedad

e  después de 8 afos

Detector de incendios con instrucciones del fabricante

®  segun las instrucciones del fabricante

11 FstA-BASIS

1.1 Detectores de incendios (X102)

Ocupacion de bornes:

X102:1 Salida 24V CC Alimentacion de tension del detector de incendios
X102:2 Salida 0V CC Alimentacién de tension del detector de incendios
X102:3 Entrada  Sefial Contacto de retroalimentacion de relé (cableado

de 3 hilos)

(IN+]JcoM-[ouT+]4] [IN+[COM-[OUT+[4]
{ 7\

I’\/\/V‘II
1K

|
B | x102
3

H-RM-4070, H-TM-4070
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X102

24V OV SIG

H-RM-3070, H-TM-3070

EE 24 L
188 g g%
66 006 00 EE E£¢
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7
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470
|-|:|-
1K
|-|:I-
=
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l

Y-V Y-

0N |xio2 BRE|xi2

1 2 3 1 2 3

24V OV SIG ' ! 24V OV SIG

Argus: SG100 / SG350 sin detector de incendios

aawae

(1123456

J ]
7\ ]
J N\—vE

11.3 Sistema de alarma de incendios en la obra (X103)
Ocupacién de bornes:

de sistema de alarma de incendios

X1083:1 Entrada Sefial  Contacto de retroalimentacion de

conmutacién
X108:2 Salida 0V CC Potencial de referencia

en sistema de alarma de incendios

X1083:3 convertidor NC Alarma de

Retroalimentacion 1= incendio

X103:4 convertidor C 24vVCC Término medio
X103:5 convertidor NC Sin alarma de

Retroalimentaciéon 1= incendios

BMA r BMA
BA 24V /BA BA 24V /BA
1K

1K EI EI EI Sl I8 I8

T ATY| [T ATN

1 2 3 4 5 1 2 3 4 5

SIG oV NC COM NO SIG oV NC COM NO

X103 | ) | X103 | ) |

Contacto de conmutacion:
normalmente cerrado

Contacto de conmutacion:
normalmente abierto

114 Intercambio de senales FAA/FTS (X104)
Ocupacion de bornes:
Alimentacion

X104:1 Entrada 24V CC Alimentacion - Tension externa del cuadro de

maniobra de nivel superior

X104:2 Entrada 0V CC Alimentacion — Tensién externa del cuadro de
maniobra de nivel superior

Salidas

X104:3 Salida
X104:4 Salida
X104:5 Salida
X104:6 Salida
X104:7 Salida

24V CC Sin alarma de incendios

24V CC No hay averia colectiva

24V CC Terminacion abierta

24V CC Terminacion cerrada

24V CC Zona de cierre libre (con supervision por el
dispositivo de retencion)

Entradas

X104:8 Entrada 24V CC Zona de cierre libre (con supervisiéon en la

N BK- obra)
N\ QQ_LE_ X104:9 Entrada 24V CC  Abrir remate
1K X104:10  Entrada 24V CC Cerrar remate
RD BK WH YE . & 03
1 1 E ] = =
P Y-Y- = 2 2 5 5 c
o ] 3 k-] [ [ ]
IR N |xo2 8 E & ¢ % %3 3 § 2
123 2 o & 2 & ¢ 3 3§ £ 3
24V OV SIG ‘?1 g .E‘ g‘ S‘ E" f‘ if Ef 21
I Sl 2v 2y 2y g2y gy &l el &8
Hekatron: ORS 142 / TDS 247 / ORS 142 W, ORS 142 Ex < |= |= |= |= I|
£
11.2 Pulsador manual externo (X102 Potentialfreie Statusausgiénge
¢ ) § max. 100 mA je Signal Montage-
Ocupacién de bornes: X104 I I I I I platte
X102:4 Entrada Sefial Contacto de retroalimentacién de conmutacion 1 2 3 2 5 6 7 8 ) 10
X102:5 Salida 0V CC Potencial de referencia
4 4 54 83 83 83 8 8 8§ []
[ 1]
— N EEEEEEEEEE
N——1— 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 PE
K 1K
Intercambio de sefales: cuadro de maniobra de nivel superior
11.5 Electroimanes (X105)
(=) (=) (= (= Ocupacion de bornes:
| B | x102 | B | x102 . o
4 5 4 5 Iman de sujecion 1
SIG ov SIG ov X105:1 Salida 24V CC Alimentacion [+]
X105:2 Salida 0V CC Alimentacion [-]
Contacto de conmutacion: Contacto de conmutacion: Imén de sujecién 2
normalmente abierto normalmente cerrado ,
X105:3 Salida 24V CC Alimentacion [+]
X105:4 Salida 0V CC Alimentacion [-]
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Iman de sujecion 3 (estandar)
X105:5 Salida
X105:6 Salida

24V CC Alimentacion [+]
0V CC Alimentacion [-]

| &

| &

| |

- o o

B 0 B xioe | 0| x106
1 2 3 4 5 6

24V 0V SIG 24V 0V SIG

Interruptor final 1: convencional

Interruptor final 2: convencional

(= (=) (= (= (= (=)
I 0 |xi05 B B |xi05 I 0 |xi05
1 2 3 4 5 6
24V ov 24V ov 24V ov
Electroiman 1y2y 3
11.6 Bocina, lampara de destellos
Ocupacién de bornes FstA-BASIS:
X105:7 Salida 24V CC Alimentacion [+]
X105:8 Salida 0V CC Alimentacion [-]
02
Jo Jo
dd HH
1+ 2+ 1- 2-
a a a a
] B | x105 | B |x105
7 8 7 8
24V ov 24v ov

Lampara de destellos universal

Lampara de destellos: SOLISTA

VoL
100 ON
20
k)= m
; J ) QE
X ® X Impulsfolge  Dauerton
- o e
1 28 2
- N [l a]
- - o O o 55
+ + o + + [ + +
+[+ E|$| [+][+ =|[= +[+
l |
A a A a
| X105 | B | x105
7 8 7 8
24V ov 24v ov

Bocina: universal

11.7 Interruptor final (X106)
Ocupacioén de bornes:

Interruptor final 1

X106:1 Salida 24V CC
X106:2  Salida ovcCce
X102:3 Entrada Sefial
Interruptor final 2

X106:4  Salida 24V CC
X106:5  Salida ovCC
X102:6 Entrada Sefial
36

Bocina, ldmpara de destellos: ROLP

Alimentacion [+]
Alimentacion [-]

Contacto de retroalimentacion de
conmutacion

Alimentacion [+]
Alimentacion [-]

Contacto de retroalimentacion de
conmutacion

- -~
B B B|xioe B B B xio06
1 2 3 4 5 6
24V OV SIG 24V OV SIG
Interruptor final 1: iniciador Interruptor final 2: iniciador
1 Cuando se utilizan iniciadores, son
- L+  obligatorios los tipos de conmutacion [-] de
4 acuerdo con el siguiente diagrama de circuito
— de simbolos.
2
\1]
3
0 —-)——— -

11.8
Ocupacion de bornes: FstA-BASIS — Zona de cierre 1/ 2

Supervision de la zona de cierre (X107)

Zona de cierre 1
X107:1 Salida
X107:2 Salida
X107:3 Entrada

24V CC
ovVcCC
Sefial

Alimentacion [+]
Alimentacion [-]

conmutacion
Zona de cierre 2
X107:4 Salida
X107:5 Salida
X107:6 Entrada

24V CC
ovce

Sefial

Alimentacion [+]
Alimentacion [-]

conmutacion

Retroalimentacion del contacto de

Retroalimentacion del contacto de

-WH|BK|BIU|

—— |

A

BN GY

T

==Y
| B |
1 2 3

24V 0V SIG

X107

Zona de cierre 1: RLK 28-FC-55-7/31/116
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-WH|BK|BIU|

—— |
|
BU WH BK BU WH BK
L L i ;/ L L L
b N
|7 |1
BN GIY BIN GIY
| N
N
N N
-~
B B B xo7
1 2 3
24V OV SIG

Zona de cierre 2: LA 28/LKA 28-FC-Z/31/116

T
1

2

3

24V OV

SIG

Zona de cierre 1: MLV12-54-2563/49/124

N I —— I ——
| BU[BN[BK]WH] | |
| |
| |
Lt F—— J

A A A

B0 Bjxor

1 2 3

24V 0V SIG

Zona de cierre 1: iniciador
11.9
Ocupacion de bornes FstA-BASIS:

Contacto térmico del automatismo para puerta (X108)

X108:1 Entrada Sefial Retroalimentacioén del contacto de
conmutacion
X108:2 Salida 0V CC Potencial de referencia
w
A A A A
I 1 (x0s I W |xi0s
1 2 1 2
SIG ov SIG ov

Conexién de contacto térmico
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11.10
Ocupacién de bornes FstA-BASIS

Regleta de contactos 1

X108:3 Salida
X108:4 Salida
X108:5 Entrada

Regleta de contactos 2

Regletas de contactos de seguridad (X108)

Supervision de abrir terminacion
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12 FstA-MOTOR

121 Reapertura con motor mediante relé de motor
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Automatismo para puerta de motor tubular Becker
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Ocupacioén de bornes:
Suministro de red 1~ 230V CA
X300:L1 Entrada L1
X300:L2
X300:L3
X300:N Entrada N
Salida del motor 1~ 230V CA
X301:L1 Salida L1
X301:n.c.
X301:N Salida N
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\II vlv LIJ GNYE
X301

188

L1 n.c. N PE

Motor tubular Becker

AVISO

Si el motor tubular estéa mal conectado, hay un comportamiento anémalo en la
electronica de evaluacion de las posiciones finales. Ademas, la cortina puede
dafarse si el sentido de giro es incorrecto.
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Szanowni Klienci,
cieszymy sig, ze wybrali$cie Paristwo wysokiej jakosci produkt naszej firmy.

1 Informacje dotyczace niniejszej instrukciji

Niniejsza instrukcja jest przeznaczona dla klientéw indywidualnych i instalatoréw

systemow sygnalizacji pozarowej. Sa to przede wszystkim technicy posiadajacy

specjalistyczng wiedze na temat technologii sygnalizacji pozarowe;j.

Producent nie odpowiada za szkody powstate wskutek btedéw obstugi lub

podtaczenia, nieprzestrzegania niniejszej instrukcji eksploatacji oraz

nieprawidtowej konserwaciji lub pielegnaciji.

Niniejsza instrukcja podlega zmianom technicznym bez wczesniejszego

powiadomienia. Wytacza sig roszczenia o kompletnos$¢ instrukciji.

Niniejsza instrukcja zawiera wazne informacje na temat produktu.

»  Prosimy o dokfadne zapoznanie sie z cata instrukcja.

» W szczegdlnosci prosimy stosowac sie do ostrzezen i wskazéwek
dotyczacych bezpieczeristwa.

»  Prosimy o staranne przechowywanie niniejszej instrukcii.

»  Nalezy zapewni¢ dostepnos$é instrukcji i mozliwo$¢ wgladu do niej w kazdym
czasie przez uzytkownika urzadzenia.

1.1 Stosowane wskazowki ostrzegawcze

A Ogolny symbol ostrzegawczy oznacza niebezpieczerstwo, ktére moze
prowadzi¢ do urazéw lub $mierci. W czgsci opisowej ogdiny symbol
ostrzegawczy stosowany jest w potaczeniu z nizej okreslonymi stopniami
zagrozenia. W czesci ilustrowanej dodatkowe odnosniki wskazuja na
wyjasnienia zawarte w czesci opisowe;j.

/\ NIEBEZPIECZENSTWO

Oznacza niebezpieczenstwo, ktére prowadzi bezposrednio do ciezkich urazéw
lub $mierci.

/A OSTRZEZENIE

Oznacza niebezpieczenstwo, ktére moze prowadzi¢ do powaznych urazéw lub
$mierci.

/\ PRZESTROGA

Oznacza niebezpieczenstwo, ktére moze prowadzi¢ do skaleczen niskiego lub
$redniego stopnia.

UWAGA

Oznacza niebezpieczenstwo, ktére moze spowodowaé uszkodzenie lub

5.9 Automatyczne ponowne otwarcie .44 zniszczenie wyrobu.

6 Konfiguracja 44 p . - .

6.1 Jednoitka clentralna ............................................................................. 44 2 A Wskazowki dOtyczace beZpleczenStwa
Nalezy przestrzegac ponizszych informacji i zabezpieczen.

7 Obstuga i usuwanie usterel 45

7.1 Konfiguracja systemu UWAGA

7.2 Programowanie..........

7.21 Stosowanie wytacznikédw kraricowych ...

8 Przyciski membranowe do obstugi 45
8.1 Elementy obstugi

8.2 Diody sygnalizacyjne .

9 Funkcje podstawowe

9.1 IMpuls / tryb CZUWAKOWY ........cccciiiiiiiiciiiiicsicc e
9.2 Otwieranie (reczne) bez zamontowanego wytacznika kraricowego .....
9.3 Otwieranie (reczne) z zamontowanym wytacznikiem kraricowym........
9.4 Otwieranie (za pomoca napedu)

9.5 Otwieranie z monitorowaniem przez listwe stykowg....

9.6 Zamykanie bez zamontowanego wytacznika kraricowego..

9.7 Zamykanie z zamontowanym wytacznikiem kraricowym....

9.8 Zamykanie w przypadku komunikatu zajety obszar zamykania..

9.9 Zamykanie z monitorowaniem przez listwe stykowa....

9.10 Zamykanie w przypadku wykrycia pozaru....

10 Konserwacja i kontrola

10.1 Comiesieczna kontrola dziatania ..

10.2 Coroczna kontrola i konserwacja .

1 FstA-BASIS 48

11.1 Czujki pozarowe (X102)
11.2 Zewnetrzny sterownik reczny (X102)

1.3 System sygnalizacji pozarowej (po stronie klienta) (X103).. .48
11.4 Wymiana sygnatéw FAA/FTS (X104) .48
11.5 Chwytaki elektromagnetyczne (X105) 48
11.6 Sygnat dZzwigkowy, lampa blysSkowa ...........cccccucuieviiiiinnniniciene 49
1.7 Wytacznik kraricowy (X106) 49
11.8 Monitorowanie obszaru zamykania (X107) ......cccoeveererrerneeieneeneeneene 49
11.9 Termoelement napedu bramy (X108) 50
11.10  Zabezpieczajace listwy stykowe (X108) 50
12 FstA-MOTOR 50
121 Automatyczne ponowne otwarcie przez przekaznik silnika ... 50

12.1.1 Naped do bramy z silnikiem rurowym....

Zabrania sie przekazywania lub powielania niniejszego dokumentu, wykorzystywania go
lub informowania o jego tresci bez uzyskania wyraznej zgody. Niestosowanie sig¢ do
powyzszego postanowienia zobowigzuje do odszkodowania. Wszystkie prawa z
rejestracji patentu, wzoru uzytkowego lub przemystowego zastrzezone. Zmiany
zastrzezone.

40 HORMANN

»  Oznacza wytaczenie odpowiedzialnosci producenta z tytutu btedéw lub
zaniedbar operatora lub uzytkownika.

»  Nalezy stosowac tylko oryginalne czesci zamienne lub zatwierdzone
akcesoria. Wszystkie komponenty podtaczone do systemu musza spetniac¢
wymagania aprobaty technicznej lub raportu z badan. Zabrania sie
stosowania komponentéw, ktére nie spetniaja tych wymagan.

21 Upowaznieni uzytkownicy

Wykwalifikowany personel musi mie¢ mozliwos$é dokonania oceny tych prac,
rozpoznania potencjalnych zrédet zagrozen i podjecia odpowiednich $rodkéw
bezpieczerstwa.

2.2 Prawidiowa obstuga

Uzytkownik jest zobowigzany do przestrzegania wszystkich punktéw opisanych w
niniejszym dokumencie, aby zagwarantowac¢ bezpieczerstwo techniczne
urzadzenia i jego bezpieczna eksploatacje.

3 Dyrektywy i normy

Sterowanie opiera sie na Ogélnych wymaganiach i zasadach wykonywania

badan na potrzeby procedury aprobacyjnej dla systeméw blokujacych

wydanych przez Deutsches Institut fiir Bautechnik w Berlinie, a takze na nizej

wymienionych normach i dyrektywach.

e  DIBt 09/2015 Ogodlne wymagania i zasady wykonywania badar na potrzeby
procedury aprobacyjnej dla systeméw blokujacych

e DIN EN 54-2 Systemy sygnalizacji pozarowej. Czg$¢ 2 Centrale sygnalizaciji
pozarowej

e DIN EN 54-4 Systemy sygnalizacji pozarowej. Cze$¢ 4 Zasilacze

e  DIN EN 54-5 Systemy sygnalizacji pozarowej. Czg$¢ 5 Czujki ciepta — czujki
punktowe

e DIN EN 54-7 Systemy sygnalizacji pozarowej. Cze$¢ 7 Optyczne czujki
dymowe - czujki punktowe

e DIN EN 54-20 Systemy sygnalizacji pozarowej. Cze$¢ 20 Czujki dymu
zasysajace

e DIN EN 54-25 Systemy sygnalizacji pozarowej. Cze$¢ 25: Podzespoty
wykorzystujgce ztacza radiowe

e DIN EN 1154 Okucia budowlane — Zamykacze drzwiowe z regulacja
przebiegu zamykania — Wymagania i metody badan

e DIN EN 1155 Okucia budowlane - Przytrzymywacze elektryczne otwarcia
drzwi rozwieranych i wahadtowych — Wymagania i metody badan
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e DIN EN 1158 Okucia budowlane — Regulatory kolejnos$ci zamykania skrzydet
drzwiowych — Wymagania i metody badan

e  DIN 18263-4 Okucia budowlane — Zamykacze drzwiowe z amortyzacja
hydrauliczng. Cze$¢ 4: Zamykacze drzwiowe z automatycznym otwieraniem

e  DIN EN 60529 Stopnie ochrony zapewniane przez obudowy (Kod IP)

e DIN EN 60721-3-3 Klasyfikacja warunkéw srodowiskowych. Czes$¢ 3:
Klasyfikacja grup czynnikdéw $rodowiskowych i ich ostrosci; Rozdziat 3:
Stacjonarne uzytkowanie wyrobéw w miejscach chronionych przed wptywem
czynnikéw atmosferycznych

e  EN 62368-1 Urzadzenia techniki audio / wideo, informacyjnej
i komunikacyjnej. Cze$¢ 1: wymogi dotyczace bezpieczeristwa

e  DIN EN 60335-1 Bezpieczeristwo elektrycznego sprzetu do uzytku
domowego i podobnego zastosowania. Cze$¢ 1: Wymagania ogodlne

e  DIN EN 61000-6-2 Kompatybilnos$¢ elektromagnetyczna (EMC). Cze$c¢ 6-2:
Normy ogélne — Odpornos¢ w srodowiskach przemystowych

e DIN EN 61000-6-3 Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna (EMC). Czes$¢ 6-3:
Normy ogdine — Norma emisji w $rodowiskach mieszkalnych, handlowych i
lekko uprzemystowionych

e DIN EN 61000-3-2 Kompatybilnos$¢ elektromagnetyczna (EMC). Czegs$¢ 3-2:
Dopuszczalne poziomy emisji harmonicznych pradu (fazowy prad zasilajacy
odbiornika < 16 A)

e DIN EN 61000-3-3 Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna (EMC). Czegs$¢ 3-3:
Ograniczanie zmian napiecia, wahan napiecia i migotania $wiatta w
publicznych sieciach zasilajgcych niskiego napiecia, powodowanych przez
odbiorniki o fazowym pradzie znamionowym < 16 A na kazdy przewéd,
przytaczone bezwarunkowo

e  DIN EN 1634-1 Badania odpornosci ogniowej i dymoszczelnosci zespotéw
drzwiowych, zaluzjowych i otwieralnych okien oraz elementéw okué
budowlanych. Czegs¢ 1: Badania odpornosci ogniowej zespotéw drzwiowych,
zaluzjowych i otwieralnych okien

e DIN EN 60079-14 Atmosfery wybuchowe. Czg$¢ 14: Projektowanie, dobor i
montaz instalacji elektrycznych

e DIN EN 12978 Drzwi i bramy — Urzadzenia zabezpieczajace do drzwi i bram z
napedem — Wymagania i metody badan

/A NIEBEZPIECZENSTWO

System nie jest dopuszczony do ochrony ludzi.

»  Wiecej informacji na temat wymagan DIBt zawiera aktualna wersja
dokumentu ,,0gdine wymagania i zasady wykonywania badan na potrzeby
procedury aprobacyjnej dla systeméw blokujacych”.

WSKAZOWKA

Funkcjonalno$¢ monitorowania za pomoca listew stykowych w normalnym trybie

pracy zostata udokumentowana.

3.1 Srodki bezpieczeristwa dotyczace montazu, uruchomienia i
konserwaciji

/A NIEBEZPIECZENSTWO

Nigdy nie nalezy wytaczac urzadzen zabezpieczajacych. Nigdy nie nalezy

mostkowac urzadzen zabezpieczajacych.

»  Przed przystapieniem do prac montazowych, serwisowych i zwigzanych z
utrzymaniem urzadzenia w dobrym stanie nalezy odgrodzi¢ obszar
roboczy.

»  Nieprawidtowe lub niezgodne z przeznaczeniem uzytkowanie urzadzenia
moze spowodowac $miertelne obrazenia uzytkownika oraz uszkodzenie
urzadzenia lub innego mienia.

3.2 Wykwalifikowany personel

Pod pojeciem wykwalifikowanego personelu nalezy rozumieé osoby, ktére:

e  posiadajag specjalistyczne wyksztatcenie i doswiadczenie w zakresie okien,
drzwi i bram uruchamianych napedem,

*  posiadajg znajomo$¢ odpowiednich krajowych przepiséw BHP, wytycznych i
ogolnie uznanych zasad techniki,

e potrafig oceni¢ bezpieczny stan danej instalacji.

3.3 Stosowanie zgodne z przeznaczeniem

System sterowania zostat zaprojektowany i wyprodukowany zgodnie z
najnowszym stanem techniki i uznanymi przepisami bezpieczenstwa (patrz
rozdziat 3).

Zezwala sie na korzystanie z komponentéw sterowania wytacznie pod warunkiem,
ze ich stan techniczny nie budzi zadnych zastrzezen. Pod pojeciem stosowania
zgodnego z przeznaczeniem nalezy rozumie¢ takze stosowanie sie do wszystkich
wskazéwek podanych w niniejszej instrukcii.

3.4 Obowiazki operatora

UWAGA

W przypadku wystapienia usterek nalezy skonsultowac si¢ z

wykwalifikowanym personelem.

»  Nie nalezy wprowadza¢ zadnych zmian konstrukcyjnych w sterowaniu we
wiasnym zakresie.

»  Zezwala sie na eksploatacje sterowania wytacznie pod warunkiem, ze jego

stan techniczny nie budzi zadnych zastrzezen.

W momencie uruchomienia nalezy upewnic¢ sig, ze stan techniczny urzadzenia nie
budzi zadnych zastrzezen. Urzadzenie nalezy obstugiwaé zgodnie z
postanowieniami waznej aprobaty technicznej. Zleci¢ wykwalifikowanemu
personelowi wykonanie wymaganych kontroli dziatania. Przeprowadzone kontrole
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nalezy udokumentowac. Operator jest odpowiedzialny za udostepnienie instrukcji
obstugi bramy.

3.5 Obowigzki uzytkownika

Kazdy uzytkownik potwierdza operatorowi na pi$mie, ze przeczytat i zrozumiat
instrukcje eksploatacji i wszystkie wskazéwki dotyczace bezpieczeristwa.
Uzytkownik ponosi odpowiedzialno$¢ za btedy w obstudze.

3.6 Rekojmia i odpowiedzialnos¢

Warunkiem dochodzenia roszczeri gwarancyjnych jest prawidtowa eksploatacja i
obstuga, a takze wtasciwe podtaczenie wszystkich elementéw sterujacych,
sygnalizacyjnych i napedowych. Producent gwarantuje, ze w momencie dostawy
wszystkie czesci sg wolne od wad materiatowych i wykonawczych.

3.7 Opakowanie

Komponenty sg zapakowane zgodnie z przewidywanymi warunkami transportu.
Ma to na celu ochrone komponentéw podczas transportu do dnia ich montazu.
Zutylizowac¢ opakowanie zgodnie z wymogami prawa i przepisami lokalnymi.

4 Montaz i instalacja
4.1 Wskazowki dotyczace bezpiecznego montazu
WSKAZOWKA

Nalezy stosowac tylko oryginalne czgsci. Odpowiedzialno$¢ producenta wygasa
w przypadku zastosowania innych czesci. Podczas instalacji, uruchamiania,
konserwaciji i kontroli sterowania nalezy przestrzegac¢ obowiazujacych przepiséw
bezpieczerstwa i zapobiegania wypadkom majgcych zastosowanie w danym
przypadku.

Po zakonczonej instalacji urzadzenia nalezy w szczegélnosci zapewnic:

1. Dostep i mozliwosé obstugi wszystkich elementéw sterowania w przypadku
usterki.

2. Zawsze swobodny dostep do elementéw obstugi, w tym do sterownika
recznego.

3. Jedli instalacje tego nie dopuszcza, rozbudowac system blokujacy o reczny
ostrzegacz pozarowy.

4. Kable 230 V AC /400 V AC oraz 24 V DC musza by¢ prowadzone oddzielnie.

5. Osoba uprawniona do podtaczenia zasilania sieciowego przewidzianego
przez klienta jest wytacznie elektromonter lub inna osoba posiadajgca
stosowne uprawnienia.

6.  Uruchomienie sterowania moze nastapi¢ dopiero po zakoriczeniu prac
instalacyjnych wszystkich komponentow.

7. Prace instalacyjne po uruchomieniu mozna prowadzi¢ wytacznie po
odtaczeniu urzadzenia od zasilania.

8. Zmiany wprowadzone w systemie nalezy zanotowaé¢ na schemacie ideowym
i w dokumentaciji urzadzenia.

9. Skontrolowa¢ dziatanie czujek pozarowych przez symulacje odpowiedniego
fizycznego parametru pozaru.

10. Wspdtdziatanie sterowania z podtaczonymi systemami innych producentéw
moze by¢ wykonywane wytacznie przez wykwalifikowanego pracownika
specijalistycznej firmy. Z wykonanych czynnosci nalezy sporzadzi¢ protokét.

11. Nalezy udokumentowaé wszystkie funkcje po przeprowadzeniu pomysinego
testu dziatania catego systemu.

4.2 Miejsce montazu sterowania

e  Sterownik nalezy zamontowac w miejscu, z ktérego zamkniecie jest
widoczne. Sterowanie nalezy umiesci¢ w poblizu obstugiwanego zamkniecia,
aby umozliwi¢ jego jednoznaczne przyporzadkowanie.

e  Sterowanie byto badane jako obudowa nascienna. Nalezy montowaé
sterowanie wytacznie w tej wersji. Zabrania sie wprowadzania modyfikacji
obudowy lub montowania pojedynczych komponentéw w alternatywnej
obudowie. Tego rodzaju zmiany powodujg uniewaznienie aprobaty.

e  Sterowanie nalezy mocowac w sposéb wykluczajacy wibracje i drgania.
Sterowanie powinno by¢ zawsze ustawione pionowo wzgledem wejscia kabli
od dotu.

Jednostke centralng nalezy instalowaé wylacznie przy uzyciu dostarczonych

noézek montazowych.

Do montazu zespotéw nalezy wybra¢ odpowiednie
akcesoria montazowe. Nalezy uwzgledni¢ warunki
statyczne i dynamiczne oraz wtasciwosci $ciany.

=

UWAGA

Podczas montazu podzespotéw i wyboru akcesoriéw montazowych nalezy
uwzgledni¢ warunki statyczne i dynamiczne oraz wtasciwosci sciany.
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4.3 Podtaczenie do instalacji elektrycznej

/\ NIEBEZPIECZENSTWO

A napiecie sieciowe

Temperatura robocza od -5 °C do +50 °C

Napiecie znamionowe DC 24V

Napiegcie Float (Un) przy srednim

obciazeniu i temperaturze 25 °C 27,2V +/-0,5%

Klient jest zobowigzany do zabezpieczenia zasilania przed ponownym
wiaczeniem. Nalezy stosowac fatwo dostepne urzadzenie odtaczajace
wszystkie bieguny od sieci zasilajacej (np. wytacznik gtéwny).

»  Wszystkie przewody nalezy montowaé zgodnie ze schematem zaciskow
po odtgczeniu napiecia.

»  Zamknaé nieuzywane dtawnice kablowe. Ma to na celu zabezpieczenie
obudowy przed wnikaniem do wnetrza ptynnych substancji lub ciat
obcych.

»  Po zainstalowaniu sterowania i zmianie parametréw nalezy skontrolowaé
wszystkie funkcje zwigzane z bezpieczeristwem.

4.4 Wskazowki dotyczace bezpiecznego usuwania usterek i
wykonywania napraw

W szczegolnosci nalezy stosowac sie do ponizszych wskazéwek:

e W przypadku usterek zagrazajacych bezpieczenstwu ludzi nalezy
zabezpieczy¢ urzgdzenie. W razie potrzeby wytaczyé urzadzenie.

*  Prace zwigzane z wymiang mozna prowadzi¢ wytacznie po odtaczeniu
systemu od zasilania.

¢ Nie nalezy ponownie uruchamiac¢ systemu, dopdki usterka nie zostanie
prawidtowo usunieta, a zagrozenie nie zostanie wyeliminowane.

e  Zasadniczo zabrania sie mostkowania, omijania lub wytaczania urzadzen
zabezpieczajgcych.

e Tylko uprawniony wykwalifikowany personel moze dokonywac pdzniejszych
modyfikacji i zmian w systemie z uwzglednieniem ograniczen
eksploatacyjnych.

5 Specyfikacje systemu

5.1 Jednostka centralna

Jednostka centralna stanowi podstawowy modut systemu sterowania. Jednostke
centralng mozna rozbudowaé z zastosowaniem opcjonalnych komponentéw.
Przetaczniki konfiguracyjne umozliwiaja dostosowanie funkcjonalnosci
poszczegdlnych elementéw do indywidualnych wymagan.

Zamknigciem mozna sterowaé przy pomocy przyciskéw membranowych. Rézne
diody LED wskazuja aktualny status systemu.

Ogolne dane techniczne

Oznaczenie typu Jednostka centralna FAA-PLUS

Warianty obudowy Rittal AX 1380.000
blacha stalowa 380 x 380 x 210 mm
Rittal AX 1006.000
V2A 380 x 380 x 210 mm

Ciezar 12,0 kg

Stopien ochrony IP54

Klasa ochronnosci W7

Napiecie na wejsciu 230 VAC +10% / -15%

Prad wejsciowy maks. 0,5 A

Napiecie wyjsciowe 24V DC +/-5%

Moc wyjsciowa maks. 50 W (2,08 A)

Akumulatory 2x12V/2,3 Ah
typ: YUASA NP2.3-12 lub
2x12V/7 Ah

typ: YUASA NP7-12

Bezpiecznik sieciowy F1 Bezpiecznik szklany

5x20mm3,15A/250VT

Bezpiecznik urzadzenia F7,F8 Bezpiecznik szklany

5x20mm3,15A/250VT

Temperatura robocza od -5 °C do +50 °C

Temperatura przechowywania od -10 °C do +60 °C

Wzgledna wilgotnos¢ powietrza od 25 % do 75 %

Zalecany bezpiecznik przewodu przytaczeniowego do wykonania przez klienta
wynosi 10 A z charakterystyka D.

5.2 tadowarka sieciowa
Jednostka centralna posiada zintegrowana tadowarke sieciowa o ponizszej
specyfikacji.

Dane techniczne

Napiecie na wejsciu 98V -264V (od 115V -15% do 230 V

+15%)

Czestotliwosc od 45 do 65 Hz

Prad wejsciowy @ 195 V 0,5A
Sprawnosé przy 20%
wykorzystaniu 71%

Sprawnos¢ przy obciazeniu
nominalnym 85%

Temperatura przechowywania od -25 °C do +85 °C
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Minimalny prad wyjsciowy Imin=0,1A

Maksymalny prad wyjsciowy Imaxa=22A

Maksymalny prad wyjsciowy

chwilowy Imaxb=22A

Bezpiecznik sieciowy F1
Bezpiecznik szklany 5 x 20 mm 3,15 A/
250V T

Bezpiecznik urzadzenia F7,F8
Bezpiecznik szklany 5 x 20 mm 3,15 A/
250V T

Zacisk zasilania sieciowego 2,5 mm?

5.2.1 Diody sygnalizacyjne

Wskaznik dziatania

Wskaznik statusu zasilacza: zielony, przycisk membranowy: (rozdziat8) status
gotowosci dziatania: zielony

Prawidiowe dziatanie

e  aktywne zasilanie sieciowe

e  zasilanie akumulatorowe OK, akumulatory podtaczone i sprawne
Awaria sieci

Wskaznik statusu zasilacza: zétty, przycisk membranowy: status zasilania
sieciowego zotty

Potencjalne usterki

e  brak napigcia sieciowego lub < 98 V AC

e uszkodzony bezpiecznik sieciowy lub jego brak

*  urzadzenie niepodtaczone

usterka baterii

Wskaznik statusu zasilacza: czerwony, przycisk membranowy: status zasilania
akumulatorowego z6tty

Potencjalne usterki

e  bateria niepodtaczona

®  Uszkodzona bateria

*  uszkodzona fadowarka

e brak napiecia wyj$ciowego

5.2.2 Zabezpieczenie bezpiecznikowe wyjs¢é napigeciowych

Wyijécia zasilacza lub tadowarki posiadajg szklany bezpiecznik po stronie
wyjsciowej. W przypadku wystgpienia btedu status jest sygnalizowany przez
diode LED na zasilaczu.

Uktad elektroniczny urzadzenia wyzwalajacego jest aktywnie monitorowany dla
wszystkich wyj$¢ komponentéw. System posiada tryb programowania.
Rozpoznawane sg wszystkie podigczone podzespoty. Parametry techniczne sg
zapisane w systemie. Zaprogramowane dane systemowe sa stale aktualizowane
wedtug biezacego statusu. W przypadku usterki, np. z powodu pradu
nadmiarowego, nastepuje dezaktywacja danego podzespotu i wysytany jest

komunikat o usterce.

5.2.3 Zaawansowane monitorowanie napiecia

Zasilanie jest nadal monitorowane wewnetrznie przez system, niezaleznie od
zasilacza lub tadowarki. W celu zainicjowania kontrolowanego zamkniecia w
przypadku spodziewanej awarii zasilania analiza ta odbywa sie zgodnie ze
zdefiniowanymi dopuszczalnymi poziomami. Zgodnie z wymaganiami DIBt
pomijanie tych progéw alarmowych i akumulatorowego podtrzymania zasilania
jest niedozwolone i dlatego nie jest dostepne.

Przyczyna usterki systemu (wymagane natychmiastowe dziatanie):

Przyczyna Napiecie zasilania podzespotu ponizej dopuszczalnego
krytycznego poziomu

Skutek Ostrzezenie o niskim poziomie natadowania akumulatora (ok.
22,3V DC)

Usuniecie Kontrola zasilania i wymiana akumulatoréw

Przyczyna wyzwolenia (system przechodzi w stan zabezpieczony):

Przyczyna Zasilanie nizsze niz 21,6 V DC lub wyzsze niz 27,6 V DC)
Skutek Rozpoczecie kontrolowanego zamknigcia
Usuniecie Kontrola zasilania i wymiana akumulatoréw

5.3 Podtrzymanie napigcia z akumulatora

Jednostka centralna jest wyposazona w zintegrowane akumulatorowe
podtrzymanie zasilania. Akumulatorowe podtrzymanie zasilania moze byc¢
realizowane przy uzyciu réznych typéw akumulatoréw w zaleznosci od
zastosowania.

Zgodnie z dopuszczeniem typu Z-6.500-2562 FAA-Plus FSA mozna wyposazy¢
w akumulatory o pojemnosci 2,3 Ah — zalecany typ: YUASA NP2.3-12 lub

7 Ah - zalecany typ: YUASA NP7-12.

Zgodnie z dopuszczeniem typu Z-6.500-2509 FAA-Plus FAA mozna wyposazy¢
wytacznie w akumulator o pojemnosci 7 Ah - zalecany typ: YUASA NP7-12.
Zgodnie z informacja producenta zywotnos¢ zalecanych akumulatoréw wynosi
maksymalnie 5 lat w temperaturze 20 °C.

Oczekiwana zywotno$c¢ spada do 2,5 roku przy $redniej temperaturze wewnatrz
obudowy wynoszacej 30 °C.
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Zalecany cykl wymiany akumulatora wynosi 2 lata i zawsze zalezy od

rzeczywistych warunkéw otoczenia systemu.

Wiecej informacji na temat czasu pracy mozna znalez¢ w odpowiedniej
dokumentacji stosowanego akumulatora lub wtasciwej dokumentacji producenta.

5.4 Bezpieczniki
WSKAZOWKA

Zezwala sig na stosowanie wytacznie podanych nizej bezpiecznikow.
Stosowanie wyzszego zabezpieczenia bezpiecznikiem jest niedozwolone i w

przypadku awarii prowadzi do uszkodzenia sprzetu.

Bezpiecznik napedu do bramy

Czujka pozarowa

Obciazenie pradowe do0,5A 2 x2x0,8mm

J-Y(ST)Y ...LG - kabel sygnalizacji pozarowej (standardowy)

J-H(ST)H ...BD - kabel sygnalizacji pozarowej (bezhalogenowy)

Maksymalna dtugo$¢ przewodu: 30 m

Jednostka sterujagca CAN-BUS

Bezpiecznik sieciowy (F301) L1 — wyjscie silnika bramy:
5A/T/5 x 20 mm - bezpiecznik szklany

Obciazenie pradowe do1,0A 0,75 mm*
Maksymalna dtugos¢ przewodu: 45 m
Obciazenie pradowe do1,0A 1,5 mm*

Bezpiecznik sieciowy (F302) L2 —
5A/T/5 x 20 mm - bezpiecznik szklany

wyjscie silnika bramy:

Maksymalna dtugosé przewodu: 90 m
UNITRONIC BUS CAN (standardowy)

Bezpiecznik sieciowy (F303) L3 —
5A/T/5 x 20 mm - bezpiecznik szklany

wyjscie silnika bramy:

UNITRONIC BUS CAN FD P (bezhalogenowy)

Zabezpieczenie zwarciowe tadowarki sieciowej

UWAGA

Bezpiecznik sieciowy (F304) 5 A/ T /5 x 20 mm - bezpiecznik szklany

Odpowiednie typy kabli

» Do wymienionych zastosowar nalezy uzywaé rekomendowanych kabli.
55 Rezystory obciazenia > Nieekranowane przewody moga powodowac usterki spowodowane
EstA-BASIS zaburzeniami EMC.
R1 | Analiza czujek pozarowych 1kQ | X102:1, X102:2 Nie ma potrzeby prowadzenia ekranu tego przewodu przez dtawnice kablowa
- EMC. Ponadto przewdd nalezy poprowadzi¢ tylko do dtawnicy kablowej, a nie do
R2 | Zewnetrzny sterownik reczny 1 kQ | X102:4, X102:5 wnetrza obudowy.
R3 | system sygnalizacji pozarowej 1 kQ | X103:1, X103:2 5.7 Wartosci przytaczeniowe
R4 | Termoelement, mostek druciany 0Q | X108:1, X108:2 Lista komponentéw okresla maksymalne dopuszczalne wartosci przytaczeniowe.
R5 | Listwa stykowa 1, mostek druciany 00| x108:3, X108:5 ngr:rz)zzneenwtgr‘;(vosm sg wartosciami maksymalnymi dla odpowiednich podtaczanych
R6 | Listwa stykowa 2, mostek druciany 0 Q| X108:6, X108:8 Detekcja pozaru
R1 | Analiza czujek pozarowych 1 kQ | X402:1, X402:2 Czujka pozarowa (X102:1-2-3) 500 mA
FstA-PULT Sterownik reczny (X102:4-5) 12 mA
[R1 | Analiza czujek pozarowych | 1kQx402:1, X402:2 system sygnalizacji pozarowej | (X103:1-2) 12mA
mechanizm blokujacy
5.6 Okablowanie systemowe
Zigcze wiykowe systemowe Chwytak elektromagnetyczny 1 | (X105:1-2) 21 W, 875 mA
Piytka drukowana FstA-BASIS Chwytak elektromagnetyczny 2 | (X105:3-4) 11 W, 460 mA
Przekréj Chwytak elektromagnetyczny 3
Przekréj minimalny | maksymalny (godz.) (X105:5-6) 11 W, 460 mA
bez tulei koricowej 0,2 mm* (AWG 26) 2,5 mm* (AWG 12) Wizualizacja
Tuleja koncowa z kotnierzem | 0,25 mm® 1,5 mm? -
Sygnat dZzwigkowy, lampa
Tuleja koricowa bez kotnierza | 0,25 mm* 2,5 mm* btyskowa (X105:7-8) 250 mA
Dtugosé koncowki kabla bez Komponenty
izolacji 10 mm Wyigcznik kraricowy 1 (X106:1-2)
Piytka drukowana FstA-MOTOR (styki) Wytacznik kraficowy 2 (X106:4-5)
Przekrdj Obszar zamykania 1 (X107:1-2)
Przekréj minimalny | maksymalny Obszar zamykania 2 (X107:4-5)
bez tulei koricowej 0,2 mm* (AWG 24) 2,5 mm2 (AWG 12) suma maks. 500 mA
Tuleja koncowa z kotnierzem | 0,5 mm® 1,5 mm* urzadzenie zabezpieczajace
Tuleja koricowa bez kotnierza | 0,5 mm* 2,5 mm* -
Listwa stykowa 1 (X108:3-4)
Dilugosé koncowki Listwa stykowa 2 (X108:6-7)
kabla bez izolacji 9 mm suma maks. 350 mA
Plytka drukowana FstA-PULT .
WSKAZOWKA
Przekrdj System nalezy zaprojektowac w taki sposob, aby wykluczy¢ mozliwosé
Przekrdj minimalny | maksymalny przekroczenia maksymalnego obciazenia sterowania przez komponenty zgodnie z
bez tulei koricowej 0,2 mm* (AWG 24) 1,5 mm® (AWG 16) informacja o mocy na tabliczce znamionowe;j.
Tuleja koricowa z kotnierzem | 0,25 mm* 0,75 mm* Detekcja pozaru
Tuleja koricowa bez kotnierza | 0,25 mm’ 1,5 mm? | system sygnalizacji pozarowej ‘ (X103:3-4-5) maks. 300 mA |
—— Wymiana sygnatéw
Dtugosé koncowki
kabla bez izolacji 8 mm [ Technika transportu | (X104:1-2) maks. 750 mA |

5.6.1

Przewody standardowe
Podczas instalacji nalezy uwzgledni¢ wymienione ponizej dtugosci przewodow.
Zmniejszenie przekroju lub przekroczenie okreslonej diugosci powoduje straty

napiecia. Dziatanie nie jest gwarantowane.

Komponenty systemu

Elektryczne wspomaganie otwierania

[ Naped do bramy | (X303:1-2) maks. 250 mA |

5.8 Komponenty systemu
Wszystkie komponenty systemu nalezy instalowac wytgcznie zgodnie z zatgczong

Obcigzenie pradowe

do 0,25 A

0,50 - 0,75 mm* dokumentacja producenta. Nie zapewniamy kompletnosci i poprawnosci

do 0,50 A

0,50 - 0,75 mm?’ oddzielnej dokumentacji systemu zawierajgcej schematy elektryczne.

do1,0A

5.8.1 Czujki pozarowe (X102)

0,75 mm Pozycjonowanie i dopuszczalne typy okreslono w dopuszczeniu typu. Mozna je

Maksymalna dtugosé przewodu: 30 m

podtaczy¢ do plytki drukowanej systemu zgodnie z wybranym typem.
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Podczas korzystania z czujek ciepta odpowiadajacych klasom B i C nalezy
przestrzega¢ dodatkowych wymagarn okreslonych w dopuszczeniu typu.
Podczas korzystania z sygnalizatoréw bezprzewodowych nalezy przestrzega¢ co
najmniej zalecanych cykli wymiany podanych w dokumentacji producenta.
Krétszy, 2-letni cykl jest korzystny dla zapewnienia sprawnosci dziatania.

5.8.2 Zewnetrzny sterownik reczny (X102)

Oproécz recznego ostrzegacza pozarowego zgodnego z wymaganiami aprobaty
na klawiaturze membranowej mozna podtaczyé dodatkowy sterownik. Ten
sterownik powinien sig znajdowa¢ w bezposrednim poblizu zamknigcia.
Blokowane zamknigcie nie moze zakrywac sterownika. Sterownik musi by¢
dobrze widoczny i tatwy w obstudze.

Reczny ostrzegacz pozarowy musi by¢ czerwony. W zaleznosci od typu
zamknigcia obudowa musi by¢ odpowiednio oznakowana w jezyku danego kraju
nastepujgcymi napisami: Zamknij zamkniecie przeciwpozarowe lub Zamknij
zamknigecie systemu transportowego.

Minimalne wymiary obudowy recznego ostrzegacza pozarowego wynosza

40 x 40 mm. Pulpit obstugowy powinien mie¢ minimalng $rednice 15 mm lub
powierzchnig 15 x 15 mm.

5.8.3 System sygnalizacji pozarowej (po stronie klienta) (X103)
Dwukierunkowe sprzezenie odbywa sie po obu stronach poprzez styki
bezpotencjatowe.

Na bezpotencjatowym styku systemu sygnalizacji pozarowej nalezy zainstalowac
dodatkowy rezystor obciazenia na koricu przewodu.

Styk przekaznika do przesytania sygnatéw do systemu sygnalizacji pozarowej jest
odporny na przerwanie przewodu. Styk przekaznika nalezy wyposazy¢ w
oddzielne urzadzenie do kontroli ciggtosci przewoddw.

5.8.4  Wymiana sygnatéw FAA/FTS (X104)

Dostegpne sa rézne informacje o statusie na potrzeby podtaczenia nadrzednego
sterowania. Informacje o statusie sa wysytane w sposéb zabezpieczony przed
przerwaniem przewodu. Interfejs jest zasilany napieciem 24 V DC za
posrednictwem systemu nadrzednego i odpowiednim napigeciem 0 V DC.
Zabezpieczenie i monitorowanie interfejsu nalezy wykonac za pomocg tego
zasilania.

Listwa zaciskowa jest wyposazona w bezpiecznik wejsciowy o wartosci 750 mA.
Niezaleznie od powyzszego kazde wyjscie sygnatu posiada oddzielne
ograniczenie pradowe za pomoca wytacznikéw instalacyjnych o maks. 100 mA.

5.8.5 Chwytaki elektromagnetyczne (X105)

Dla kazdego systemu przewidziano kilka wyj$é chwytakéw elektromagnetycznych
o czesciowo réznej reakciji. Informacje o wartosciach przytaczeniowych
powigzanych z kazdym wyj$ciem podano w rozdziale 5.7. Podstawowa
konfiguracja potencjometréw i przetacznikéw konfiguracyjnych dla wyjs¢
sygnatéw znajduje sie w rozdziale 6. Aktywacja i zwigzany z nig zautomatyzowany
proces programowania zostaty opisane w rozdziale 7.2.

Wyijscia chwytakéw elektromagnetycznych na ptytce drukowanej FstA-BASIS
(biate) maja rézne kryteria wyzwalania. Rozréznia sie zamykanie w trybie
eksploataciji bez aktywacji alarmu pozarowego za pomoca przyciskéw ze
strzatkami na klawiaturze membranowej lub alternatywnie za pomoca wymiany
sygnatéw oraz w reakcji na uruchomienie alarmu pozarowego.

Sposob wytaczania poszczegdlnych wyjsé:

Chwytak elektromagnetyczny X105:1-2

zamykanie w trybie eksploatacji

- . - bez opdznienia
detekcja pozaru, sterownik reczny

Chwytak elektromagnetyczny X105:3-4

zamykanie w trybie eksploatacji op&znienie przez potencjometr

chwytaka elektromagnetycznego 2

detekcja pozaru, sterownik reczny

Chwytak elektromagnetyczny X105:5-6 (standardowy)

zamykanie w trybie eksploatacji obszar zamykania wolny + opéZnienie
obszar zamykania
potencjometr + opdznienie przez

potencjometr chwytaka

detekcja pozaru, sterownik reczny

elektromagnetycznego 3

5.8.6 Sygnat dzwigkowy, lampa btyskowa (X105)

Poprzez wyjécie wizualizowany jest status zamknigcia w ruchu. Aktywacja
odbywa sie réwnolegle z rozpoczeciem proceséw otwierania i zamykania.

Czas trwania wizualizacji ustawia si¢ za pomoca odpowiedniego potencjometru w
zakresie od 5 do 180 sekund.

5.8.7 Wytacznik kraricowy (X106)

WSKAZOWKA

W przypadku systeméw FTS / FAA bezwzglednie wymagany jest montaz co
najmniej jednego wytacznika kraricowego.

W zaleznosci od konfiguracji systemu mozna podtaczy¢ czujniki lub wytaczniki
kraricowe w celu nadzorowania potozenia kraricowego. W zaleznosci od
konfiguracji systemu aktywowana jest kontrola ciggto$ci przewodéw
komponentéw. Dlatego podtaczone komponenty nalezy wyposazy¢ na koricu
przewodu w rezystory obcigzenia.

Aktywacje wejsé sygnatowych podano w rozdziale 6. W przypadku aktywacii kilku
wej$¢ sygnatéw sa one przetwarzane wewnetrznie jako sygnat zbiorczy.

W przypadku stosowania indukcyjnych czujnikéw zblizeniowych nalezy upewnic
sie, ze sg one typu ,-” zgodnie z ponizszym schematem potgczen. Nie mozna
stosowaé czujnikéw typu ,+”.

5.8.8 Monitorowanie obszaru zamykania (X107)

W zaleznosci od konfiguracji systemu mozna podtaczy¢ kilka czujnikéw do
nadzorowania obszaru zamykania. Ze wzgledu na zintegrowana kontrole ciagtos$ci
przewodéw komponentéw kazdy podtaczony czujnik lub kazdg podtaczona
fotokomodrke nalezy wyposazy¢ w specjalny modut zakoriczenia na korcu linii.
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Aktywacje wejs¢ sygnatowych mozna znalez¢ w rozdziale 6. W przypadku
aktywaciji kilku wej$¢ sygnatéw sg one przetwarzane wewnetrznie jako sygnat
zbiorczy.

5.8.9 Termoelement napedu drzwi, bramy (X108)

Na potrzeby monitorowania opcjonalnego elektrycznego wspomagania otwierania
mozna zapewnic analize termoelementu. Ten zestyk przetgczajgcy nalezy
zaprojektowac dla pradu o wartosci do 10 mA. Zestyk ten przetacza sie na
wewnetrzne zasilanie systemu 0 V na zacisku X108:2. Sygnat wejsciowy jest
przetwarzany na zacisku X108:1.

Aktywacja wejscia za pomoca przetgcznika konfiguracyjnego znajduje sie w
rozdziale 6.

5.8.10 Zabezpieczajace listwy stykowe (X108)

Do monitorowania gtéwnej i bocznej krawedzi zamykajacej moga by¢
przetwarzane 2 sygnaly z analizatora listwy stykowej. Analiza musi by¢
przeprowadzona przy uzyciu oddzielnych jednostek analizujacych. Jednostki
analizujgce monitoruja podtaczone listwy stykowe. Na ptycie montazowej
dostepna jest szyna montazowa DIN do integracji tych podzespotéw.
Wejscia sa stale aktywne, nieuzywane musza by¢ zmostkowane (3-5 lub 6-8).

5.9 Automatyczne ponowne otwarcie

Opcjonalnie dostepna jest mozliwos$¢ zintegrowania funkcjonalnosci
automatycznego ponownego otwierania. Funkcje automatycznego ponownego
otwierania mozna réwniez zintegrowa¢ w maksymalnej konfiguracji dla obu
sterowanych zamkniec.

WSKAZOWKA

Zabrania sie podtaczania napeddw drzwi, ktére umozliwiaja podtaczenie
czujnikéw bezpieczenstwa. Wszystkie czujniki bezpieczenstwa nalezy podtaczyé
za posrednictwem urzadzenia wyzwalajacego (biata ptytka drukowana), ktére
steruje zamknigciem. Zabrania si¢ podtaczania czujnikéw bezpieczenstwa
niezaleznie od urzadzenia wyzwalajgcego.

Ponizsze informacje dotycza FstA-Motor w wersji 1.x

Wigcej informacji na temat potaczen ptytki drukowanej, ktdre réznia sie od
standardowych, podano na schemacie ideowym dostarczonym ze sterowaniem.
Ponizsze informacje dotycza FstA-Motor w wersji 3.x

Wiegcej informaciji na temat potaczen ptytki drukowanej, ktére réznia sie od
standardowych, podano na schemacie ideowym dostarczonym ze sterowaniem.

6 Konfiguracja
6.1 Jednostka centralna
Potencjometr

Wyijscie chwytaka elektromagnetycznego 2 (X105:3-4)

Sygnat na wyjsciu mozna op6zni¢ do 9 sekund za pomocg potencjometru (po
prawej stronie zacisku). Czas, ktéry mozna ustawi¢ w aplikacji, zalezy od
tolerancji elementéw. Funkcja ta stuzy do podtgczenia proceséw zamykania klap
stropowych i niszowych zwigzanych z bezpieczeristwem.

Wyjscie chwytaka elektromagnetycznego 3 (X105:5-6)

Sygnat na wyjsciu mozna op6zni¢ do 9 sekund za pomoca potencjometru (po
prawej stronie zacisku). Czas, ktéry mozna ustawic¢ w aplikaciji, zalezy od
tolerancji elementéw. Funkcja ta stuzy do podtgczenia proceséw zamykania klap
stropowych i niszowych zwigzanych z bezpieczeristwem.

WSKAZOWKA

Bez wymogu opdznienia wytaczenia zwigzanego z bezpieczeristwem nalezy
ustawic¢ oba potencjometry w pozycji lewego ogranicznika (bez opdznienia).
Wyijscie sygnatu dZzwigkowego, lampa btyskowa (X105:7-8)

Aktywacje wyjscia mozna ustawi¢ do 180 sekund za pomoca potencjometru (po
prawej stronie zacisku). Funkcja ta stuzy do podtaczania audiowizualnych
urzadzen ostrzegawczych spetniajgcych wymagania normy DIN EN 13604. W
momencie dostawy potencjometr jest ustawiony w pozycji lewego ogranicznika
dla minimalnego czasu pracy.

Monitorowanie obszaru zamykania (X107)

Potencjometr SB nad listwa zaciskowa X107 umozliwia opéznione wytgczanie w
zakresie od 0 do 30 sekund. Aby zwiekszy¢ opdznienie do 60 lub 90 sekund,
nalezy zacisna¢ opornik 1 kQ:

e miedzy1-3dla+30s

e miedzy1-6dla+60s

W przypadku zastosowania jako system FSA (bez systemu transportowego) nie
mozna opdznié procesu zamykania. Ustawi¢ potencjometr w pozycji lewego
ogranicznika (bez opdznienia).

Przetacznik konfiguracyjny

(0

N
f54448

1

Blok konfiguracyjny 1

1 Reset alarmu pozarowego
OFF >
ON 4

W systemach z elektrycznym wspomaganiem otwierania przetacznik
konfiguracyjny nalezy ustawi¢ na OFF.

Konieczny reset — na klawiaturze foliowej

Reset — automatyczny lub na klawiaturze foliowej
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2  Ciche zamykanie

OFF »  Komunikat o kazdym wyzwoleniu jest przesytany do
systemu sygnalizacji pozarowej za posrednictwem X103:3-
4-5

ON »  Wyzwolenie za pomoca przycisku powierzchniowego na

klawiaturze membranowej i zewnegtrznego sterownika
recznego nie jest przekazywane

3  Aktywacja wewnetrznego sygnatu dzwigkowego

OFF »  Wewnetrzny sygnat dZzwiekowy nieaktywny

ON »  Wewnetrzny sygnat dzwigkowy aktywny w razie usterki i
wyzwolenia (kasowanie za pomoca funkcji reset)

4 Przekaznik silnika (na opcjonalnej ptyty drukowanej FstA-MOTOR)

OFF »  Aktywacja podczas otwierania

ON »  Automatyczna aktywacja w przypadku braku aktywnego
alarmu pozarowego

5 Termoelement silnika

OFF »  Analiza termoelementu nieaktywna

ON »  Analiza termoelementu aktywna

6  Chwytak elektromagnetyczny, wolny bieg

OFF »  bez wolnego biegu: zasterowanie odbywa sie przez
nacisnigcie witacznika kraricowego otwarty (stan
podstawowy)

ON »  zwolnym biegiem: zasterowanie odbywa sie bez

opdznienia wraz z aktywacja procesu otwieranie

Przetfacznik konfiguracyjny

O 2

(o)
$a4458

Blok konfiguracyjny 2

1 Silnik rurowy

OFF »  Analiza wytgcznikéw kraricowych bez rezystoréw
obcigzenia
ON »  Analiza wytacznikéw kraricowych z rezystorami obcigzenia

2  Wylacznik kraricowy 1, monitorowanie zamkniecia w pozycji otwartej

OFF »  Analiza wejscia sygnatéw ES 1 - nieaktywna
ON »  Analiza wejscia sygnatéw ES 1 - aktywna
3  Wylacznik kraricowy 2, monitorowanie zamkniecia w pozycji
zamknigtej
OFF »  Analiza wejscia sygnatéw ES 2 — nieaktywna
ON »  Analiza wejscia sygnatéw ES 2 - aktywna

4  Obszar zamykania 1

OFF »  Analiza wejscia sygnatéw SB 1 — nieaktywna

ON »  Analiza wejscia sygnatéw SB 1 - aktywna

5  Obszar zamykania 2

OFF »  Analiza wejscia sygnatoéw SB 2 — nieaktywna

ON »  Analiza wejscia sygnatéw SB 2 - aktywna

6  Reset Controller

OFF »  Tryb normalny

ON »  Aktywny ponad 3 sekundy prowadzi do ponownego
uruchomienia i procesu programowania
po ponownym uruchomieniu nalezy z powrotem ustawi¢ w

pozycji OFF
7 Obstuga i usuwanie usterek
71 Konfiguracja systemu

System posiada przetaczniki konfiguracyjne na systemowych ptytkach
drukowanych FstA-BASIS i FstA-PULT do aktywacji wejs¢ komponentéw.

Aby aktywowac przetwarzanie sygnatu komponentu, nalezy ustawi¢ przetacznik
suwakowy w pozyciji ON.

Informacje o zastosowaniach i szczegétowych mozliwosciach konfiguracji zawiera

dokument: Instrukcja eksploatacji i utrzymania w dobrym stanie.

7.2 Programowanie

Uruchomienie sprzetu zgodnie z przetacznikami konfiguracji wymaga ponownego
uruchomienia systemu. Wszystkie zmiany konfiguracji podczas dziatania systemu

sg wizualizowane poprzez sygnat usterki, ale w tym momencie nie s3 jeszcze
stosowane.
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W celu zapewnienia bezpiecznego wykonania procesu dostepne sa 2 rézne opcje
ponownego uruchomienia uktadu logicznego. W przypadku obu opcji zamknigcie
przeciwpozarowe musi by¢ zamknigte.

1. Odfaczy¢ ptytke sterowania od zasilania, np. za pomoca bezpiecznika F 8.
Spowoduije to odtgczenie zasilania ptytki systemowej. W celu przywrécenia
zasilania systemu i ponownego uruchomienia po uptywie okoto 5 sekund
mozna ponownie wtozy¢ bezpiecznik.

2. Uzyc¢ przetacznika suwakowego Reset na bloku konfiguracyjnym 2 FstA-
BASIS. Aktywacja w pozycji ON przez ok. 5 sekund powoduje ponowne
uruchomienie systemu. Aby zapobiec trwatemu zresetowaniu uktadu
logicznego, nalezy ponownie ustawi¢ przetacznik konfiguracyjny w pozycji
OFF.

Po ponownym uruchomieniu uktadu logicznego funkcje sa wykonywane zgodnie
z konfiguracja.

Zintegrowana procedura uruchamiania sterowania aktywuje wszystkie wyjscia
komponentéw podczas uruchamiania systemu i sprawdza je pod katem uzycia.
Komponenty sa programowane zgodnie z wynikami pomiaréw. i monitorowane
pod katem parametréw i tolerancji podczas pracy systemu.

Nie przewidziano oddziatywania tych danych i wartosci toleranciji.

Po uruchomieniu systemu za posrednictwem magistrali CAN-BUS odbywa sig tez
weryfikacja podtagczonego FstA-PULT i, jesli jest zainstalowany, nastepuje jego
aktywacja. Oddzielna konfiguracja aktywacji nie jest wymagana.

7.21 Stosowanie wytacznikéw kraricowych

Zamkniecie mozna obstugiwac jako system reczny bez wytacznikdw kraricowych.

W zwigzku z tym nie mozna monitorowac rzeczywistej pozycji zamkniecia. W tym

przypadku status otwarcia i zamknigcia nie jest wysytany poprzez wymiane

sygnatéw na zacisku X104.

Aktywowany wewnetrznie wskaznik statusu jest sygnalizowany przez 4- lub

16-krotne miganie diod LED z czestotliwoscia 0,5 Hz.

e Dioda LED 14 wizualizuje zasterowanie podtaczonych chwytakéw
elektromagnetycznych (zamknigcie jest otwarte)

e Dioda LED 16 wizualizuje wytaczenie podtaczonych chwytakéw
elektromagnetycznych (zamknigcie jest zamkniete)

Status mozna zmieni¢ przez nacisniecie przyciskéw C lub E ze strzatkami na
klawiaturze membranowej. Tak aktywowana zmiana statusu jest akceptowana
przez system po uptywie ok. 1 sekundy.

8 Przyciski membranowe do obstugi

FORDERANLAGEN-
ABSCHLUSS
SCHLIESSEN

] extern |i|
=§ . D

FAA-Plus

.1 Elementy obstugi

Reczny ostrzegacz pozarowy (alarm pozarowy)
Otwieranie w trybie eksploatacji

Skasowanie usterki

OO0 w>» ®

zamykanie w trybie eksploatacji
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8.2 Diody sygnalizacyjne

o 1

3
@) @) @) O 8
!

N EX

p—
— extern
-
(@} (@) (@) I o 10
5 6 7
1 Wskaznik dziatania 6  Wewnetrzny alarm pozarowy
2  Zasilanie sieciowe 7  Zewnetrzny alarm pozarowy
3  Usterka zbiorcza 8  Zamknigcie otwarte
4  Zasilanie akumulatorowe 9 Nadzorowanie obszaru zamykania
5  Czujka pozarowa 10 Zamkniecie zamknigte
9 Funkcje podstawowe
9.1 Impuls / tryb czuwakowy

W zaleznosci od wersji FAA-Plus zasterowanie ptytki drukowanej silnika odbywa

sie w trybie impulsowym lub czuwakowym. W trybie impulsowym krétkie

nacisnigcie przycisku powoduje przemieszczenie zamkniecia w potozenie
kraricowe — otwarcie lub zamknigcie; w trybie czuwakowym nalezy trzymac
wcisniety przycisk przez caty czas, gdy zamknigcie jest w ruchu (z ewentualnym
opdznieniem chwytaka elektromagnetycznego). Nie mozna przetaczac trybow
pracy.

9.2 Otwieranie (reczne) bez zamontowanego wytacznika

krancowego

Aby otworzy¢ zamknigcie, nalezy postepowac zgodnie z ponizszg instrukcja:

1. W przypadku aktywnego alarmu pozarowego nacisngé krétko przycisk C. Po
uptywie ok. 2 sekund nastgpi skasowanie alarmu.

2. Upewnic¢ sig, ze obszar otwierania jest wolny.

3. W celu aktywacji mechanizmu blokujacego (chwytaka
elektromagnetycznego) nacisngé krétko przycisk B. Stan ten jest
sygnalizowany miganiem diody LED 8 z czestotliwoscig 0,5 Hz.

4. Otworzy¢ zamkniecie do chwytaka elektromagnetycznego.

9.3 Otwieranie (reczne) z zamontowanym wytgcznikiem
krancowym
Aby otworzy¢ zamknigcie, nalezy postepowac zgodnie z ponizsza instrukcja:
» W przypadku aktywnego alarmu pozarowego nacisna¢ krétko przycisk C. Po
uptywie ok. 2 sekund nastapi skasowanie alarmu. UWAGA
Nie mozna skasowaé alarmu pozarowego, gdy zamknigcie jest otwarte
(uruchomiony wytacznik kraricowyotwarte).

1. Upewni¢ sig, ze obszar otwierania jest wolny.

2. Nacisna¢ krétko przycisk B.
UWAGA
Na otwarcie zamkniecia dostepny jest tylko domysinie ustawiony czas
(monitorowanie czasu pracy).

3. Przesuna¢ zamkniecie do samego chwytaka elektromagnetycznego, ktéry
utrzymuje zamkniecie w potozeniu otwartym.

W przypadku przekroczenia domysinie ustawionego czasu pracy nalezy powrdci¢
do punktu 1.

9.4 Otwieranie (za pomoca napedu)

Do elektrycznego otwierania zamkniecia potrzebny jest wytacznik kraricowy do
sprawdzania pozycji otwarte . Jesli ten wytacznik kraricowy nie jest aktywowany,
sterowanie napedem zostanie automatycznie wstrzymane.

1. W przypadku aktywnego alarmu pozarowego nacisnac¢ krétko przycisk C. Po
uptywie ok. 2 sekund nastagpi skasowanie alarmu. UWAGA
Nie mozna skasowac alarmu pozarowego, gdy zamkniecie jest otwarte
(uruchomiony wytacznik kraricowyotwarte).

2. Upewnic sig, ze obszar otwierania jest wolny.

3. Nacisna¢ krétko przycisk B.
UWAGA
Na otwarcie zamknigcia dostgpny jest tylko domyslnie ustawiony czas
(monitorowanie czasu pracy).

9.5 Otwieranie z monitorowaniem przez listwe stykowa

Proces otwierania moze by¢ monitorowany przez stykowa listwe bezpieczeristwa.
W momencie uruchomienia zamknigcie zatrzyma sie wskutek aktywacji
mechanizmu blokujacego, a otwieranie zostanie przerwane. W przypadku
wykrycia pozaru funkcja monitorowania przez listwe stykowa zostanie wytaczona.
Zamknigcie zostanie zamkniete.
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/\ NIEBEZPIECZENSTWO

System nie jest dopuszczony do ochrony ludzi.

»  Wiecej informacji na temat wymagan DIBt zawiera aktualna wersja
dokumentu Ogdlne wymagania i zasady wykonywania badari na potrzeby
procedury aprobacyjnej dla systemow blokujacych.

9.6 Zamykanie bez zamontowanego wytacznika kranncowego
Aby zamkna¢ zamkniecie, nalezy postgpowac zgodnie z ponizszg instrukcja:
1. Upewni¢ sig, ze obszar zamykania jest wolny.

2. W celu wytaczenia mechanizmu blokujacego (chwytaka
elektromagnetycznego) nacisnac¢ krétko przycisk D. Stan ten jest
sygnalizowany miganiem diody LED 10 z czestotliwoscia 0,5 Hz.

3. Zamkniecie zamyka sie dzieki zmagazynowanej energii.

9.7 Zamykanie z zamontowanym wytacznikiem krancowym
Aby zamkna¢ zamkniecie, nalezy postepowac zgodnie z ponizsza instrukcja:
1. Upewnic sig, ze obszar zamykania jest wolny.

2. W celu wytaczenia mechanizmu blokujacego (chwytaka
elektromagnetycznego) nacisnaé krétko przycisk D. Stan ten jest
sygnalizowany przez diode LED 10 do momentu osiggnigcia wytgcznika
kraricowego.

3. Zamkniecie zamyka sig dzieki zmagazynowanej energii.

9.8 Zamykanie w przypadku komunikatu zajety obszar zamykania
W przypadku, gdy obszar zamykania jest w rzeczywistosci wolny, ale podtgczony
system monitorowania obszaru zamykania wykryje zajeto$¢, mozna rozpoczaé
zamykanie przez nacisniecie przycisku D dtuzej niz 3 sekundy. Wymuszone
zamknigcie rozpocznie sig¢ ze wzgledéw bezpieczerstwa w trybie czuwakowym.
Po zwolnieniu przycisku zamykanie zostanie zatrzymane, a chwytaki
elektromagnetyczne aktywowane.

9.9 Zamykanie z monitorowaniem przez listwe stykowa

Proces zamykania moze by¢ monitorowany przez stykowa listwe bezpieczenstwa,
niezaleznie od wykrycia pozaru. Zamkniecie zatrzyma sie w momencie aktywacji
mechanizmu blokujacego. Jesli przewidziano automatyczne ponowne otwarcie,
zamknigcie cofnie sie. Nastepnie zostanie aktywowany mechanizm blokujacy.
Zamykanie zostanie przerwane. W przypadku wykrycia pozaru funkcja
monitorowania przez listwe stykowa zostanie wytgczona. Zamknigcie zostanie
zamknigte w jak najwiekszym stopniu.

/\ NIEBEZPIECZENSTWO

System nie jest dopuszczony do ochrony ludzi.

»  Wiecej informacji na temat wymagan DIBt zawiera aktualna wersja
dokumentu Ogdlne wymagania i zasady wykonywania badari na potrzeby
procedury aprobacyjnej dla systemdw blokujacych.

9.10 Zamykanie w przypadku wykrycia pozaru

W momencie wykrycia pozaru uruchamiany jest czas wymuszonego zamkniecia
wynoszacy 120 sekund, niezaleznie od biezagcego statusu zamkniecia. Po
otrzymaniu komunikatu o zwolnieniu obszaru zamykania nastgpi zwolnienie
mechanizmu blokujacego. Zamkniecie zamknie sie dzieki zmagazynowanej
energii.

Jesli obszar zamykania pozostanie zajety podczas wymuszonego zamykania,
nastagpi automatyczne zasterowanie zamkniecia.

Proces zamykania nie zostanie przerywany, poniewaz sygnaty z systemu
czujnikéw nie sa przetwarzane podczas aktywnego komunikatu o pozarze.

10 Konserwacja i kontrola

Ponizsze informacje zostaty opracowane na podstawie wytycznych DIBt.
Pozostate wymagania dotyczace kontroli moga wynika¢ z normy DIN 14677 i
specyfikacji producenta. Operator jest zobowigzany do protokotowania i
przechowywania zakresu, wyniku i terminu wykonanych kontroli.

Po zamontowaniu gotowego do eksploatacji systemu blokujacego w miejscu
zastosowania nalezy potwierdzi¢ prawidtowos$¢ dziatania i przepisowa instalacje
systemu w ramach kontroli zdawczo-odbiorcze;.

Po pozytywnym zakoriczeniu kontroli zdawczo-odbiorczej wnioskodawca
ubiegajacy sie o uzyskanie ogdlnego dopuszczenia typu musi dostarczyé
operatorowi tabliczke do trwatego zamocowania na $cianie bezposrednio obok
zamknigcia.

Ponadto operator otrzymuje zaswiadczenie o przeprowadzeniu kontroli zdawczo-
odbiorczej bez zastrzezen. Operator jest zobowigzany do przechowywania
zaswiadczenia.

Osobami uprawnionymi do kontroli zdawczo-odbiorczej systemow stuzacych do
blokowania zamknig¢ w potozeniu otwartym sa wytacznie wykwalifikowani
pracownicy wnioskodawcy ubiegajacego sie o uzyskanie ogdlnego dopuszczenia,
uprawniony przez niego wykwalifikowany personel lub wykwalifikowany personel
jednostki badawczej wyznaczonej przez DIBt w procesie aprobacyjnym.
Osobami uprawnionymi do odbioru systemoéw blokujacych zainstalowanych w
atmosferach wybuchowych jest wytacznie przeszkolony w tym zakresie personel.
Podmiotem uprawnionym do odbioru systeméw blokujacych instalowanych w
ciggu systemow transportowych o zdefiniowanym torze jest wytacznie jednostka
nadzoru, o ktérej mowa w czesci V wykazu jednostek badawczych, nadzoru i
certyfikacji zgodnie z przepisami prawa budowlanego krajéw zwiazkowych
(Landesbauordnungen) pkt 11.

Norma DIN 14677 okresla przedziaty czasowe oraz kwalifikacje wymagane do
podejmowania czynnosci.
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Czynnosci Odstep czasu Kwalifikacje

zwigzane z miedzy 2 kontrolami
utrzymaniem | dziatania lub

w nalezytym | czynnosciami kons- | FStA BA 1 FstA BA 2
stanie erwacyjnymi

kontrola maksymalnie Kol b
dziatania 1 miesiac przeszkolona osoba

konserwator SSP i

specjalistads. | . L. .
jednoczesnie specja-

Konserwacja | maksymalnie 1 rok FstA

lista ds. FstA

FstA = system blokujacy

Kontrolg dziatania nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z wytycznymi DIBt i wytycznymi
producenta. Rodzaj i zakres kontroli oraz wymaganych kompetencji zaleza od
danego typu systemu:

Typ 1ityp 3: urzadzenie wyzwalajace jest wytacznie elementem
sktadowym systemu blokujacego

Typ2ityp 4: urzadzenie wyzwalajgce jest fizycznym elementem
sktadowym systemu sygnalizacji pozarowe;j

UWAGA

Niebezpieczenstwo zwarcia. Nigdy nie nalezy mostkowacé zestykow.

»  Nalezy unika¢ kontaktu z ptynnymi substancjami, ogniem i pytem. Unika¢
temperatur przekraczajacych 60 °C.

» W przypadku nieprawidtowej wymiany akumulatora zachodzi ryzyko
wybuchu.

»  Akumulatory i baterie sa materiatami nadajagcymi si¢ do ponownego
przetworzenia. Materiatéw tych nie nalezy wrzuca¢ do odpadéw
komunalnych. Produkt nalezy zutylizowa¢ zgodnie z obowigzujacymi

przepisami prawa.

10.1 Comiesieczna kontrola dziatania

Dokumentacja DIBt w rozdziatach Comiesieczna kontrola oraz Coroczna kontrola i

konserwacja zawiera odniesienia do niektorych postanowiert normy DIN 14677.

Zamknigcie nalezy utrzymywac w statej gotowosci eksploatacyjnej. Operator jest

zobowigzany na wtasng odpowiedzialno$¢ zlecaé przeszkolonemu personelowi

wykonanie kontroli sprawnosci zamkniecia co najmniej raz w miesigcu.

W przypadku oczywistych usterek i / lub uszkodzen operator jest zobowigzany do

niezwtocznego przeprowadzenia napraw.

Kontrola dziatania obejmuje nastepujace punkty:

*  Wyzwalanie reczne (uruchomienie recznego ostrzegacza pozarowego
lub — jesli jest to dopuszczalne — poprzez reczne wysuniecie)

e  Wyzwalanie przez testowanie czujek pozarowych z zastosowaniem
procedury ustalonej przez producenta, np. czujki dymowe z zastosowaniem
testera czujek dymowych lub czujki ciepta z zastosowaniem testera czujek
ciepta. W przypadku systemoéw blokujacych typu 2 nalezy zagwarantowac,
ze testowane czujki pozarowe stuza wytacznie do sterowania systemem
blokujgcym.

e  Skontrolowaé, czy po wyzwoleniu zamknigcie przeciwpozarowe lub
dymoszczelne zamyka sie samoczynnie

e Skontrolowaé wyjscie czujek pozarowych ze stanu alarmowania

e  Skontrolowaé, czy otoczenie ma ujemny wptyw na dziatanie zainstalowanego
systemu blokujacego

e  Skontrolowaé, czy bezposrednie otoczenie (np. wystepowanie pytu lub pary
wodnej) ma negatywny wptyw na dziatanie systemu blokujacego.

e  Skontrolowac, czy zmiany konstrukcyjne i / lub wzajemne oddziatywanie
innych robo6t w bezposrednim otoczeniu ma negatywny wptyw na dziatanie
systemu blokujacego (np. pdzniejszy montaz sufitdéw podwieszanych).

e  Skontrolowac, czy potozenie czujek pozarowych jest zgodne z przepisami

e  Ustawic i skontrolowaé czujki pozarowe zgodnie z wymaganiami

e  Skontrolowa¢ sprawno$¢ monitorowania obszaru zamykania

e  Sprawdzi¢, czy prawidto dziata system swobodnego przejazdu, system
usuwania

10.2 Coroczna kontrola i konserwacja

Operator jest zobowigzany do zlecania kontroli systemu blokujacego co najmniej

raz na 12 miesiecy. Kontrola ma na celu zapewnienie prawidtowego i

bezawaryjnego wspétdziatania wszystkich urzadzen. Ponadto co 12 miesiecy

nalezy zleci¢ wykonanie konserwacji systemu.

Coroczna kontrola i konserwacja moga by¢ przeprowadzane wytgcznie przez

specjaliste lub osobe posiadajgcg odpowiednie kwalifikacje.

W odniesieniu do zakresu kontroli aprobata techniczna odsyta do fragmentow

normy DIN 14677.

e  Kontrola zgodnosci obowigzujgcych dokumentéw

e  Zapobiegawcza wymiana elementéw systemu blokujacego zgodnie z
wytycznymi producenta (np. czujek pozarowych, akumulatoréw i baterii)

e  Czyszczenie istotnych elementéw systemu blokujacego w przypadku
zabrudzenia

e  Kontrola wyzwalania systemu blokujgcego w razie awarii zasilania. W razie
potrzeby kontrola przetaczenia na 2. Zrédto zasilania bezprzerwowego (np.
akumulator).

e Kontrola, czy rozmieszczenie czujek pozarowych jest zgodne z ogéinym
dopuszczeniem wydanym przez niemiecki urzad nadzoru budowlanego i
ogdlnym dopuszczeniu typu

e  Kontrola wyzwalania systemu blokujgcego w przypadku usuniecia czujki
pozarowej

2043108 RE/07.2025

e Dla zamknieé¢ przeciwpozarowych w ciggu systemoéw transportowych o
zdefiniowanym torze: kontrola dziatania systemu swobodnego przejazdu,
systemu usuwania w razie awarii gtéwnego zrédta zasilania

O fakcie zauwazenia wszelkich oczywistych usterek i / lub uszkodzen nalezy

poinformowac operatora.

Nalezy zapisa¢ zakres, wynik i termin comiesigcznej kontroli i corocznej

konserwacji. Operator ma obowigzek przechowywania tej dokumentacji.

Usytuowanie czujek pozarowych i cykl wymiany

Jezeli odstep pomiedzy gérna krawedzia otworu drzwiowego a stropem z
jednej strony lub po obu stronach wynosi
$
do1m
$ $

Drzwi skrzydtowe, szerokos¢ w swietle
powyzej 3 m, i wszystkie bramy
przesuwne

Drzwi skrzydtowe, szeroko$¢ w Swietle
do3m

¢ ¢ $

Czujka pozarowa w nadprozu

Tl e 2)
(1 x) 1 Czujki pozarowe stropowe (2 x)

¢ ¢

T T%ﬁ =
A A =B ~B~

o S ' L

HHHH
HHHH

A<1m
B=0,5-2,5m -ﬂ

Jezeli odstep pomiedzy gérna krawedzig otworu drzwiowego a stropem z
jednej strony lub po obu stronach wynosi

$
ponad 1 m
d $

Czujki pozarowe stropowe
(2 x) 2i czujka pozarowa w
nadprozu (1 x) 1

ponad 5 m

Czujki pozarowe stropowe lub na wysiegnikach
(2 x) 2 czujka pozarowa w nadprozu (1 x) )

3 3
DL ===
A =B = A ] %
o) S pob & P
A=1m A=5m
czonm | cioim g
D=>=35m

1) W przypadku czujek montowanych w nadprozu odlegto$¢ od osi czujki od $ciany musi by¢ mniejsza
od érednicy cokotu.

2) Zgodnie z przepisami DIBt na drogach ewakuacyjnych i ratunkowych oraz w przypadku drzwi
dymoszczelnych dopuszcza si¢ stosowanie wytgcznie czujek dymowych.

WSKAZOWKA

Czujka pozarowa wykrywa okreslony obszar zdefiniowany w dopuszczeniu typu.
Urzadzenie wyzwalajace musi by¢ zainstalowane w obszarze detekcji czujek
pozarowych danego zamkniecia. Jesli nie jest to mozliwe, moze by¢ konieczna
instalacja dodatkowej czujki pozarowe;j.

W normie DIN 14677 okreslono cykl wymiany czujek pozarowych. Powyzszy
przepis nie narusza koniecznosci wymiany zuzytych lub zabrudzonych czujek
pozarowych w okresie ich eksploataciji.

W normie DIN 14677 okreslono cykl wymiany czujek pozarowych. Powyzszy
przepis nie narusza koniecznosci wymiany zuzytych lub zabrudzonych czujek
pozarowych w okresie ich eksploataciji.

Czynnosci zwigzane z utrzymaniem w nalezytym stanie

. Utrzymanie w nalezytym stanie (wymiana czujki pozarowej)

Czujki pozarowe bez kompensacji zabrudzen

. po 5 latach

Czujki pozarowe z kompensacjg zabrudzen

e po 8 latach

HORMANN 47



POLSKI

Czujki pozarowe, dla ktérych obowiazuja wytyczne producenta
e  zgodnie ze specyfikacja producenta

11 FstA-BASIS
111 Czujki pozarowe (X102)
Obtozenie zaciskow:
X102:1 Wyijscie
X102:2 Wyjscie
X102:3 Wejscie

24V DC Zasilanie czujki pozarowej
0V DC Zasilanie czujki pozarowej

Sygnat Sygnat zwrotny ze styku przekaznika
(okablowanie 3-zytowe)

£

(IN+]JcoM-JouT+[4] (IN+][cOM-JOUT+[4]
0 7 0

I’\/\/‘«‘II
1K

|
B | x102
3

H-RM-4070, H-TM-4070

| ik
1K

DB

P Y-Y-)

00 |xio

1 2 3

24V 0V SIG

Zestyk sterujacy: zwierny Zestyk sterujacy: rozwierny

11.3 System sygnalizacji pozarowej (po stronie klienta) (X103)
Obtozenie zaciskow:
z systemu sygnalizacji pozarowej

X103:1 Wejscie Sygnat  Sygnat zwrotny z zestyku sterujacego
X103:2 Wyjscie 0VDC Potencjat odniesienia
do systemu sygnalizacji pozarowej
X103:3 zestyk NC Sygnat
przemienny zwrotny 1= alarm pozarowy
X103:4 zestyk C 24VDC Trzeci pin
przemienny
X103:5 zestyk NC Sygnat 1= brakalarmu
przemienny zwrotny pozarowego
BMA r BMA
BA 24V /BA BA 24V /BA
1K
] [d el d d i
KL KL
1 2 3 4 5 1 2 3 4 5
SIG oV NC COM NO SIG oV NC COM NO
X103 | ) | X103 | ) |

Zestyk sterujacy: zwierny Zestyk sterujacy: rozwierny

114 Wymiana sygnatéw FAA/FTS (X104)
Obtozenie zaciskow:
Zasilanie

X104:1 Wejscie 24V DC Zasilanie - napigcie zewnetrzne z

nadrzednego systemu sterowania

X104:2 Wejscie 0V DC Zasilanie — napigcie zewnegtrzne z
nadrzednego systemu sterowania

Wyjscia

X104:3 Wyijscie
X104:4 Wyjscie
X104:5 Wyjscie
X104:6 Wyijscie
X104:7 Wyjscie

24V DC brak alarmu pozarowego
24V DC Brak usterki zbiorczej
24V DC Zamknigcie otwarte
24V DC Zamknigcie zamkniete

24V DC Obszar zamykania wolny (przy
monitorowaniu przez system
blokujacy)

Wejscia

X104:8 Wejscie 24V DC Obszar zamykania wolny (przy
monitorowaniu przez system
przewidziany przez klienta)

N\ BK: X104:9 Wejscie 24V DC Otworz zamkniecie
\ RD—N——) X104:10  Wejscie 24V DC Zamknij zamkniecie
1K
5
RD BK WH YE E § = =
Yy e § 5 F i 8
1T 8 T s . : kB §os ¢
BR N |xi02 > s & £ ¢ § § £ 3
123 "f S .s‘ .s‘ 2‘ E" f‘ if ’Et :’1
24V OV SIG &l o ﬁlﬁlﬁlﬁlﬁ al el e
. ‘é" 11 11 11 11 I|
Hekatron: ORS 142 / TDS 247 / ORS 142 W, ORS 142 Ex —— =
2 | Potentialfreie Statusausgénge | Montage-
11.2 Zewnetrzny sterownik reczny (X102) o max. 100 mA je Signal latt
Oblozenie zaciskd X104 I platte
ozenie zaciskow:
X102:4 Wejscie Sygnat Sygnat zwrotny z zestyku sterujacego i i i i i a i ﬁ a [l
X102:5 Wyjscie 0V DC Potencjat odniesienia Y vy ¥vY vy vy vy vy vy |:|
| M\ R G\ M\ A\ M\ A\ A n (=)
/ i 1T 1T T 11T 1111 |
1 2 3 4 5 6 7 9 PE
1K 1K Wymiana sygnatéw: nadrzedny system sterowania
11.5 Chwytaki elektromagnetyczne (X105)
Obtozenie zaciskow:
[~ =) =) [~
I X102 I I X102 Chwytak elektromagnetyczny 1
4 5 4 5 X105:1 Wyjscie 24V DC Zasilanie [+]
SIG ov SIG ov X105:2 Wyijscie 0VDC Zasilanie [-]
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Chwytak elektromagnetyczny 2

X105:3 Wyjscie 24V DC Zasilanie [+]
X105:4 Wyijscie 0VDC Zasilanie [-]
Chwytak elektromagnetyczny 3

(standardowy)

X105:5 Wyijscie 24V DC Zasilanie [+]
X105:6 Wyjscie 0VDC Zasilanie [-]

| &

| &

X106

24V 0V SIG

X106

24V 0V SIG

Wytacznik kraricowy 1: konwencjonalny Wytacznik kraricowy 2: konwencjonalny

(= =) =) (=) (=) (= R N T a7
I 1 |xi05 I B [xi0s B 1 |xi05
1 2 3 4 5 6
24v ov 24V ov 24V ov Y Y \Ij Y
Chwytak elektromagnetyczny 1i2i3 fl\ fl\ fl\ fl\ fl\ fl\
o B B B|xioe B B B xi06
11.6 Sygnat dzwigkowy, lampa blyskowa 1 2 3 4 5 6
Obtozenie zaciskow FstA-BASIS: 24V OV SIG 24V OV SIG
X105:7 Wyjscie 24V DC Zasilanie [+]
X105:8 Wyjscie 0VDC Zasilanie [ Wytacznik kraricowy 1: inicjator Wytacznik kraricowy 2: inicjator
1 W przypadku korzystania z inicjatoréw nalezy
— L+  stosowac typy [-] zgodnie z ponizszym
® 4 schematem potaczen.
i
n n Py
[l Wie
dld e N0 S
1+ 2+ 1= 2- - L
S A A P 11.8 Monitorowanie obszaru zamykania (X107)
| B | x105 | B | x105 Oblozenie zaciskéw: FstA-BASIS — obszar zamykania 1 /2
7 8 7 8 Ob -
szar zamykania 1
24v ov 24V ov o o
X107:1 Wyjscie 24\ DC Zasilanie [+]
Lampa btyskowa: uniwersalna Lampa btyskowa: Solista X107:2 Wyijscie 0VDC Zasilanie [-]
X107:3 Wejscie Sygnat Sygnat zwrotny z zestyku
sterujacego
VOI{E ON Obszar zamykania 2
= X107:4  Wyjécie 24V DC Zasilanie [+]
J 460 . . S
x4 ® X2 500 Impulsfolge  Daucrton X107:5 Wyjscie 0V DC Zasilanie [-]
X107:6 Wejscie Sygnat Sygnat zwrotny z zestyku
- o sterujgcego
1 A TEEET: -
= o Pall=] [a =]
- Q - o O S S > >
+ + " + + " + + WH BK|BU
+|+ - + |+ =-|- + |+ I I
ECjpgen [T [T ENIWTE | '
| ]
[ 1
B|U V\{H BIK B|U le BK
iz |15
b %
L 1 1 T
BN GY BN GY
| N
N
=) =) =) a
] B | x105 | B | x105 N\ N+
7 8 7 8 PN
N
24v ov 24v ov BB B xio7
Sygnat dZzwigkowy: uniwersalny Sygnat dZzwigkowy, lampa btyskowa: 1 2 3
ROLP 24V OV SIG

11.7

Obtozenie zaciskow:

Wylacznik kranncowy (X106)

Wytacznik kraricowy 1

X106:1 Wyjscie 24V DC
X106:2  Wyjscie ovDC
X102:3 Wejscie Sygnat
Wytacznik kranncowy 2

X106:4  Wyjscie 24V DC
X106:5  Wyjscie ovDC
X102:6 Wejscie Sygnat

2043108 RE/07.2025

Zasilanie [+]
Zasilanie [-]
Sygnat zwrotny z zestyku sterujgcego

Zasilanie [+]
Zasilanie [-]
Sygnat zwrotny z zestyku sterujacego

HORMANN
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24V OV SIG

— 1
|
|
|

12 FstA-MOTOR

121 Automatyczne ponowne otwarcie przez przekaznik silnika

Obszar zamykania 1: inicjator

11.9 Termoelement napedu bramy (X108)

Obtozenie zaciskow FstA-BASIS:

X108:1 Wejscie Sygnat Sygnat zwrotny z zestyku
sterujacego
X108:2 Wyjscie 0V DC Potencjat odniesienia
W
a A a
I W xi08 B W (xi0s
1 2 1 2
SIG ov SIG ov

Podtaczenie termoelementu

11.10 Zabezpieczajace listwy stykowe (X108)

Obtozenie zaciskéw FstA-BASIS

Listwa stykowa 1

X108:3 Wyjscie
X108:4 Wyjscie
X108:5 Wejscie

Listwa stykowa 2

X108:6 Wyjscie
X108:7 Wyijscie
X108:8 Wejscie

Monitorowanie otwierania
zamknigcia (boczna krawedz
zamykajaca)

24V DC Zasilanie [+]
0V DC Zasilanie [-]
Sygnat Sygnat zwrotny z zestyku

sterujgcego

Monitorowanie zamykania
zamkniecia (gtéwna krawedz
zamykajaca)

24V DC Zasilanie [+]
0V DC Zasilanie [-]
Sygnat Sygnat zwrotny z zestyku

sterujacego

8K2
I R19
|—/L|
B F R B2 B4 E 23
N
L — I 1
Py —t—=
T T T T F 7 |xios
3 4 5 6 7 8

24V 0OV SIG

Standardowa jednostka analizujgca, np.: Gelbau 252.06Z
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X302
Y L
N !
T1 T2 T3 N
Mo @ @ ©
X304 "N
1
2
Y Y o
124V
N N N 200
X106 FsgA-_MOLOR 30ut
evision 1. 4ot
Ll L2 L3 N e
Obtozenie zaciskow:
Zasilanie sieciowe 1~ 230 VAC 3~400VAC
X300:L1 Wejscie L1 Wejscie L1
X300:L2 Wejscie L2
X300:L3 Wejscie L3
X300:N Wejscie N Wejscie N
Wyjscie silnika 1~230VAC 3~400VAC
X301:T1 Wejscie L1 Wejscie L1
X301:T2 Wejscie L2
X301:T3 Wejscie L3
X301:N Wejscie N Wejscie N
[ 1
M
—)ﬁ&‘
uj[v]iw] [PE] [TH1] [TH2] [MP1][MP2][MP3
uj[v][w] [PE [TH3] [TH4
| I
I i GNYE
o U Ul X301 |
T1 T2 T3 N

Naped do bramy: Schnetz ATS... MOFE

Naped do bramy: Schnetz ATS... MOF
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11
| I_I \II VIV lil GNYE
5 6 X301
X014 b g ey ! ! !
o VvV L1 nc. N PE
T1 T2 T3 N| x105:5-6
Silnik rurowy Becker
Naped KEB z wtyczka systemowa Harting HAN 10 B
WSKAZOWKA
12.1.1 Naped do bramy z silnikiem rurowym W przypadku nieprawidtowego podtaczenia silnika rurowego reakcja uktadu

elektronicznego analizujacego potozenia kraricowe bedzie btedna. Ponadto

nieprawidtowy kierunek wirowania silnika moze skutkowaé uszkodzeniem
X302 _LLN ptaszcza bramy!
L1 nc. N
X304 [N
F301 K301 X305 [ 1 2av
/ \ 20V
\ / SW301 3 0UT
Betrieb 40v
X305:5 5 0UT
aktiv

60V

FstA-MOTOR I:I

Revision 3.0 e

10v
213N LQ: o

Obtozenie zaciskow:

Zasilanie sieciowe 1~230VAC
X300:L1 Wejscie L1
X300:L2
X300:L3
X300:N Wejscie N
Wyijscie silnika 1~230VAC
X301:L1 Wyjscie L1
X301:n.c.
X301:N Wyijscie N
> o > o
35 d 3@
L1 nc. N A L L L 4 A
X301 TPE -X106 ]
4 5
X105
24V —(mm—1
oV |—(m—2
OUT |(m—3
oV (m—4
OUT |(m—5
oV |[—(m— 66— | —
[= J\ [= J\ [= [= N N [= N
XAy Py yf-xa2y ¥ (xsy ¥y rr YA
1 2 3 4 1 2 1 2 3 4 5 6

Interface Platine FlexFire
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121 Motorické opétovné otevirani prostfednictvim motorového relé..

12.1.1  Trubkovy motor pohonu vrat Becker

Siteni a rozmnozovani tohoto dokumentu, komeréni vyuziti a sdileni obsahu je zakazano,
pokud to neni vyslovné dovoleno. Jednani v rozporu s timto ustanovenim zavazuje

k néhradé $kody. VSechna préva pro pfipad registrace patentu, uzitného vzoru nebo
primyslového vzoru vyhrazena. Zmény vyhrazeny.
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Véazena zakaznice, vazeny zakazniku,
té8i nas, Ze jste se rozhodl/a pro kvalitni vyrobek z naseho podniku.

1 K tomuto navodu

Tento névod je uréen pro koncové zakazniky a také zfizovatele pozarnich
poplachovych systémd. To jsou v prvni fadé technici s odbornymi znalostmi
protipozarni techniky.

Vyrobce nenese zadnou odpovédnost za $kody zplsobené chybou obsluhy a
chybou pfipojeni, nedodrzenim navodu k obsluze nebo nedostateénou udrzbou,
resp. péci.

Tento navod podléhd technickym zménam bez predchoziho ozndmeni a necini si
narok na uplnost.

Tento navod obsahuije dlilezité informace o vyrobku.

»  Cely navod si peclivé prectéte.

»  Dodrzujte zejména bezpecnostni pokyny a vystrazné pokyny.

»  Tento navod peclivé uschovejte.

>  Zajistéte, aby byl ndvod uzivateli vyrobku kdykoliv k dispozici pro nahlédnuti.

1.1 Pouzivané vystrazné pokyny

A VSeobecny vystrazny symbol oznaduje nebezpedi, které mlize vést ke
zranénim nebo smrti. V textové ¢asti se vSeobecny vystrazny symbol pouziva
Ve spojeni s nize popsanymi vystraznymi stupni. Informace v textové ¢asti jsou
doplInény dal$imi udaji v obrazové ¢asti.

A\ NEBEZPEGI

Oznaduje nebezpedi, které vede bezprostfedné ke smrtelnému Urazu nebo
tézkym zranénim.

/\ VAROVANI

Oznaduje nebezpedi, které mize vést ke smrtelnému Urazu nebo tézkym
zranénim.

/\ UPOZORNENI
Oznaduje nebezpedi, které mize vést k lehkym nebo stfedné tézkym zranénim.
POZOR

Oznaduje nebezpedi, které mize vést k poskozeni nebo zniéeni vyrobku.

2 /\ Bezpeé&nostni pokyny

Dbejte nasledujicich informaci a bezpe&nostnich prvka.

POZOR

»  Znamenad vylouceni odpovédnosti vyrobce za chyby nebo opomenuti
provozovatele nebo uZivatele.

»  Pouzivejte pouze originélni nahradni dily nebo schvalené pfislusenstvi.
VSechny soucasti pripojené k systému musi byt v souladu s povolenim
nebo zkusebnim protokolem. Pouziti komponent, které nesplriuji tyto
pozadavky, neni povoleno.

21 Opravnéni uzivatelé
Odbornici musi byt schopni posoudit pracovni Ukony, rozpoznat mozné zdroje
nebezpedi a prijmout vhodna bezpecnostni opatreni.

2.2 Odborna manipulace
UzZivatel musi dodrzovat v§echny body tohoto dokumentu, aby se ujistil, Ze je
zafizeni v bezpe¢ném stavu a mlze byt bezpe¢né provozovano.

3 Smérnice a normy

Ridici jednotka vychazi z obecnych pozadavki a zkuSebnich zasad pro postup

schvalovani zajistovacich zafizeni technickym urfadem Deutsches Institut fur

Bautechnik v Berliné a déle z nasledujicich norem a smérnic.

e  DIBt 09/2015 VSeobecné pozadavky a zasady provadéni zkousek pfi
schvalovani zajiStovacich zafizeni

e DINEN 54-2 Elektricka pozarni signalizace — Cast 2: Elektrické pozarni
signalizaéni centraly

e DIN EN 54-4 Elektricka pozarni signalizace — Cast 4: Zafizeni elektrického
napajeni

e DIN EN 54-5 Elektrickd pozarni signalizace — Cast 5: Hiasice teplot — Bodové
hlasice

e DINEN 54-7 Elektricka pozarni signalizace — Cast 7: Optické kourové
hlasi¢e - Bodové hlasice

e DIN EN 54-20 Elektricka pozarni signalizace — Cést 20: Nasavaci hlasie

e DIN EN 54-25 Elektricka pozarni signalizace — Cést 25: Komponenty
vyuzivajici radiové spoje

e DIN EN 1154 Stavebni kovani — Zavirae dvefi s fizenym prib&hem
zavirani — Pozadavky a zkuSebni metody

e DIN EN 1155 Stavebni kovani — Elektricky pohanéna zafizeni na stavéni
otevieni dvefi - Pozadavky a zkuSebni metody

e  DIN EN 1158 Stavebni kovani — Zafizeni pro koordinované zavirani
dvefi — Pozadavky a zku$ebni metody

¢ DIN 18263-4 Stavebni kovani — Dvefni zavira¢ s hydraulickym
tlumenim — Cast 4: Dverni zavira¢ s automatickym oteviranim

. DIN EN 60529 Druhy kryti (kryti — IP kod)

e DIN EN 60721-3-3 Klasifikace podminek Zivotniho prostiedi — Cast 3:
Kategorie veli¢in vlivil na Zivotni prostfedi a jejich mezni hodnoty, hlavni oddil
3: Stacionarni pouziti, s povétrnostni ochranou

. EN 62368-1 Zafizeni pro zvukovou techniku, videotechniku a informa¢ni a
komunikaéni techniku — Cast 1: Bezpec€nostni pozadavky
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DIN EN 60335-1 Bezpec&nost elektrickych spotiebitl pro doméacnost a
podobné tgely — Cast 1: Véeobecné pozadavky

DIN EN 61000-6-2 Elektromagneticka kompatibilita (EMC) — Cast 6-2:
Kmenové normy — Odolnost proti rugeni pro priimyslova prostredi

DIN EN 61000-6-3 Elektromagneticka kompatibilita (EMC) — Cast 6-3:
Kmenové normy — Rusivé vyzarovani pro prostiedi obytné, obchodni a
lehkého pramyslu

DIN EN 61000-3-2 Elektromagneticka kompatibilita (EMC) — Cast 3-2: Mezni
hodnoty pro emise harmonického proudu (zafizeni se vstupnim fazovym
proudem < 16 A na kazdém vodici)

DIN EN 61000-3-3 Elektromagnetickd kompatibilita (EMC) — Cast 3-3: Mezni
hodnoty — Omezovani zmén napéti, kolisani napéti a flikru v rozvodnych
sitich nizkého napéti pro zafizeni se jmenovitym fazovym proudem < 16 A,
které neni pfedmétem podminéného pfipojeni

DIN EN 1634-1 Zkouseni pozarni odolnosti a kourotésnosti sestav dveti, vrat,
uzavéril, oteviravych oken a prvk stavebniho kovani — Cast 1: Zkousky
pozarni odolnosti sestav dvefi, vrat, uzavérl a oteviravych oken

DIN EN 60079-14 Prostiedi s nebezpecim vybuchu — Cast 14: Navrh, vybér
a zfizovani elektrickych instalaci

DIN EN 12978 Vrata — Ochranna zafizeni pro mechanicky ovladana

vrata — PoZadavky a zku$ebni metody

A\ NEBEZPEGIi

Systém neni schvalen k ochrané osob.

»  Dalsi informace o pozadavcich DIBt najdete v aktudlné platné verzi
dokumentu ,,VSeobecné pozadavky a zasady provadéni zkousek pfi
schvalovani zajistovacich zafizeni*.

OZNAMENI

Funkénost monitorovani pomoci kontaktnich list v béZzném provozu byla
prokazana.

3.1 Bezpecénostni opatieni pro montaz, uvedeni do provozu a

udrzbu

/\ NEBEZPEGi

Neuvadéjte nikdy bezpecnostni zafizeni mimo provoz. Nikdy
nepremostujte bezpecénostni zafizeni.

»  Pred zac¢atkem montaze, oprav nebo technické udrzby uzaviete pracovni
prostor.

»  Neodborné pouzivani, resp. pouzivani zafizeni v rozporu s uréenim mlze
uzivateli zpUsobit Urazy ohroZujici Zivot a poskodit zafizeni, resp. jiné
vécné hodnoty.

3.2 Odbornici

Osoby se povazuiji za odborniky, pokud:

3.3

maji zkusenosti a znalosti v oblasti mechanicky ovladanych oken, dvefi a vrat
diky specializovanému $koleni,

jsou seznameny s pfislusnymi statnimi predpisy o bezpecnosti pfi praci,
smérnicemi a obecné znamymi pravidly technického vyvoje,

dokaZou posoudit bezpeény pracovni stav systému.

Radné pouzivani v souladu s uréenim

Systém fizeni je zkonstruovan a vyroben podle stavu technického vyvoje a
uznanych bezpecénostné technickych pravidel (viz kapitola 3).

Ridici komponenty musi byt provozovany pouze v nepogkozeném a bezvadném
stavu. K fadnému pouzivani patfi také dodrzovani vSech oznameni v tomto
provoznim navodu.

3.4

Povinnosti provozovatele

POZOR

4 Montaz a instalace
4.1 Bezpecnostni pokyny pro montaz
OZNAMENI

Pouzivejte pouze originalni dily. Pfi nedodrzeni tohoto pozadavku zanika zaruka.
P¥i instalaci, uvedeni do provozu, udrzbé a kontrole fidici jednotky dodrzujte pro
specificky pfipad platné bezpe¢nostni predpisy a predpisy k prevenci drazd (UVV).

Po uplIné instalaci systému je tfeba vénovat zvlastni pozornost nasledujicim
bodim:

1.

2.

V pfipadé poruchy musi byt vSechny komponenty fidici jednotky pristupné a
funkéni pro servis.

Pozice ovladacich prvkd véetné dotykového senzoru musi byt vzdy volné
pristupna.

Pokud to instalace neumoznuije, dovybavte zajistovaci zafizeni samostatnym
tlacitkem pro rucni uvolnéni.

Kabelové vedeni 230 V AC / 400 V AC a také vedeni 24 V DC je nutné polozit
oddélené.

Napojeni zasobovani energii v misté instalace smi provadét vyhradné
kvalifikovany elektroinstalatér nebo osoba s pfislusnym opravnénim.

Ridici jednotku Ize uvést do provozu az po ukond&eni instalace véech
komponent.

Instalacni prace po uvedeni do provozu Ize provadét pouze tehdy, kdyz je
systém ve stavu bez napéti.

Zmény systému zaznamenejte do schématu zapojeni a do dokumentace
systému.

Zkontrolujte pozarni hlasi¢e prostrednictvim simulace relevantniho fyzikalniho
ukazatele pozaru.

Interakci fidici jednotky s pfipojenymi systémy tfetich stran smi provadét
pouze odbornik z odborné firmy. Zaprotokolujte proces.

Po Uspésném provedeni funkéniho testu celého zafizeni zdokumentujte
v8echny funkce.

Misto montaze Fidici jednotky
Misto montaze ovladaciho stanovisté zvolte tak, aby byl uzavér dobie vidét.
Pro jednoznaénou identifikaci umistéte fidici jednotku v blizkosti.
Ridici jednotka se zkousi jako nasténna skiifi. Instalujte fidici jednotku
vyhradné v tomto provedeni. Zmény krytu nebo montaz jednotlivych
komponentl do jiného krytu jsou zakazany. Tyto zmény vedou ke zruseni
schvdleni.
Pro montaz fidici jednotky zvolte upevnéni bez kmitani a vibraci. Ridici
jednotka musi byt zasadné orientovana svisle se vstupem kabelll zdola.

Centralni jednotku Ize montovat pouze pomoci pfilozenych montaznich
patek.

Pro montaz sestav vyberte vhodné upeviiovaci
pfisluSenstvi. Zohlednéte statické a dynamické
potreby, resp. stav zdi.

=

POZOR

PFi montazi sestav a vybéru upevinovaciho pfislusenstvi zohlednéte
statické a dynamické potieby, resp. stav zdi.

4.3

Elektrické pfipojeni

A\ NEBEZPEGIi

Sitové napéti

>
>

Poruchy je vzdy zapotiebi konzultovat s odbornikem.

Neprovadeéjte svévolné konstrukéni zmény fidici jednotky.
Ridici jednotka musi byt provozovana pouze v neposkozeném a
bezvadném stavu.

Zajistéte, aby byl systém v dobé uvedeni do provozu v bezvadném stavu.
Provozujte systém v souladu s platnym opravnénim. Povérte odbornika
provadénim predepsanych funkénich zkousek. Vedte si zaznamy o kontrolach. Za
dostupnost navodu k obsluze vrat odpovida provozovatel.

3.5

Povinnosti uzivatele

VSichni uzivatelé musi provozovateli pisemné potvrdit, Ze si pfecetli bezpe¢nostni
pokyny a névod k obsluze a porozuméli jim. V pfipadé nespravné obsluhy nese
odpovédnost uzivatel.

3.6

Zaruka a ruceni

Podminkou uplatnéni zaruénich narokd je spravna obsluha a manipulace se
zafizenim a spravné pfipojeni vSech ovladacich, signaliza¢nich a hnacich prvka.
Vyrobce garantuje nezavadnost materialu a Fadné zpracovani véech dilli v dobé
dodani.

3.7 Baleni

Komponenty jsou zabaleny zplsobem, ktery odpovida predpokladanym
prepravnim podminkam. Tim je zaji§téna ochrana béhem prepravy az do
okamziku montéze. Obalovy materidl zlikvidujte podle zakonnych ustanoveni a
mistnich predpisd.
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Zajistéte napajeni v misté instalace proti opétovnému zapnuti. Pouzijte snadno
pristupné sitové odpojovaci zafizeni se véemi poly (napt. hlavni spinag).

»  Nainstalujte veskera vedeni pfesné podle schématu zapojeni svorek ve
stavu bez napéti.
»  Nepotiebnd kabelova Sroubeni uzaviete. Tim zajistite, aby do krytu
nevnikly kapaliny nebo cizi télesa.
»  Po instalaci fidici jednotky a po zméné parametrd zkontrolujte véechny
funkce dilezité z hlediska bezpeénosti.
4.4 Bezpecnostni pokyny pro odstrafiovani poruch a technicka

udrzba

Predevsim dodrzujte tyto zasady:

5
5.1

PFi poruchéch s ohrozenim bezpecnosti osob zajistéte zafizeni. Pfipadné
zafizeni vypnéte.

Vymeénné prace provadéjte pouze na zafizeni bez proudu.

Zafizeni uvedte znovu do provozu az po odborném odstranéni poruchy a
nebezpedi.

Bezpecnostni zafizeni obecné nesmi byt pfemostovana, obchazena nebo
vyfazovana z provozu.

Dodatecné zasahy a zmény zafizeni smi provadét pouze opravnény odborny
personal se zohlednénim mezi pouZziti.

Specifikace systému
Centralni jednotka

Centralni jednotka tvofi zakladni modul fidiciho systému. Centraini jednotku
mUzete upgradovat pomoci volitelnych komponent.
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Funkce jednotlivych konstrukénich dild mizete prizpGsobit svym individuainim
pozadavkim pomoci konfiguragnich pfepinaci.

Uzavér mlzete ovladat pomoci ovladaciho panelu. Aktudini stav systému indikuiji

rGzné LED diody.
Obecné technické udaje

Typové oznaceni

FAA-PLUS - centralni jednotka

Varianty krytu Rittal AX 1380.000
Ocelovy plech 380 x 380 x 210 mm
Rittal AX 1006.000
V2A 380 x 380 x 210 mm
Hmotnost 12,0 kg
Druh kryti IP54

Trida ochrany

Vstupni napéti

230 VAC + 10% /- 15%

Vstupni proud

max. 0,5 A

Vystupni napéti

24VDC+/-5%

Vystupni vykon

Max. 50 W (2,08 A)

Akumulatory 2x12V/2,3 Ah
Typ: YUASA NP2.3-12 pop.
2x12V/7Ah
Typ: YUASA NP7-12

Pojistka sité F1 sklenéna pojistka 5 x 20 mm

3,15A/250VT

Pojistky spotiebice

F7,F8 sklenéna pojistka 5 x 20 mm
3,15A/250V T

Provozni teplota

-56°C az +50 °C

Skladovaci teplota

—10°C az +60 °C

Relativni vlhkost vzduchu

25% az 75%

Doporucujeme, aby byl pfipojovaci kabel v misté instalace jistén pojistkou 10 A's

charakteristikou D.
5.2 Sitova nabijecka

Centralni jednotka je vybavena integrovanou sitovou nabije¢kou s nasledujicimi

specifikacemi.
Technické udaje

Vstupni napéti

98V -264V(115V - 15% az
230V + 15%)

Frekvence 45 az 65 Hz
Vstupni proud @ 195 V 0,5A
Uéinnost pfi vytizeni 20% 71%
Uginnost pfi jmenovité zatézi 85%

Skladovaci teplota

-25°Caz +85°C

Provozni teplota

-56°Caz +50 °C

Jmenovité napéti

DC 24V

Plovouci napéti (Un) pfi stfedni
zatézia 25 °C

272V +/-0,5%

Minimalni vystupni proud

Imin=0,1A

Maximalni vystupni proud

Imaxa=22A

Maximalni kratkodoby vystupni
proud

Imaxb=22A

Pojistka sité

F1
sklenéna pojistka 5 x 20 mm 3,15 A/
250V T

Pojistky spotiebice

F7,F8
sklenéna pojistka 5 x 20 mm 3,15 A/
250V T

Svorkovnice sitového napajeni

2,5 mm?

5.2.1 Indikace stavu
Pripravenost k provozu

Indikace stavu sitového zdroje: zelend, ovladaci panel (kapitola 8) stav

pfipravenosti k provozu, zelena
Bezporuchovy provoz
e Aktivni sitové napajeni

*  Napajeni z baterii je v poradku, baterie jsou pfipojeny a jsou funkéni

Porucha sité

Indikace stavu sitového zdroje: Zlutd, ovladaci panel stav napdjeni zluta

Mozné poruchy

. bez sitového napéti nebo < 98 V AC,
e  sitova pojistka je vadna nebo chybi,

e zafizeni neni pfipojené.

Porucha baterie

Indikace stavu sitového zdroje: €ervend, ovladaci panel stav napajeni akumulatoru

Zluta

Mozné poruchy

e baterie neni pfipojena,
e vadna baterie,

e vadna nabijecka,

54

HORMANN

e selhani vystupniho napéti.

5.2.2  Pojistky napétovych vystupi

Vystupy napdjeciho zdroje popf. nabijecky jsou na vystupu vybaveny sklenénou
pojistkou. V pfipadé chyby se stav zobrazi na LED displeji sitového zdroje.
Elektronika spoustéciho zafizeni je aktivné monitorovana pro vSechny vystupy
komponentd. Systém je vybaven rezimem programovani. VSechny pripojené
sestavy jsou rozpoznany. Technické parametry jsou uloZeny v systému.
Naprogramovana systémova data jsou priibéZné porovnavana s aktualnim
stavem. V pfipadé poruchy, napt. v disledku nadproudu, se dotéena sestava

deaktivuje a je signalizovéna porucha.

5.2.3 RozSifené monitorovani napéti

Nap4jeni je monitorovano interné systémem nezavisle na napéjecim zdroji popf.
nabijeGce. Aby bylo mozné v pfipadé hroziciho vypadku napdjeni spustit fizené
zavreni uzavéru, provadi se toto vyhodnoceni podle definovanych meznich
hodnot. Pfemosténi téchto prahovych hodnot alarmu a vyrovnavani baterii neni v
souladu s pozadavky DIBt povoleno, a proto neni k dispozici.

Pri¢ina systémové poruchy (vyzadovan okamzity zasah):

PrFic¢ina Napdjeci napéti sestavy pod kritickymi meznimi hodnotami
Efekt Upozornéni na slabou baterii (cca 22,3 V DC)
Odstranéni | Kontrola zdroje napéjeni a vyména baterie

PFic¢ina sepnuti (systém prechazi do rezimu
zajisténého stavu):

PFicina Napdjeci zdroj ma mensi hodnotu nez 21,6 V DC nebo vétsi nez
27,6 V DC)
Efekt Zahdjeni procesu fizeného zavirani
Odstranéni | Kontrola zdroje napéjeni a vyména baterie
5.3 Vyrovnavaci pamét baterie

Centrélni jednotka je vybavena integrovanou funkci vyrovnavani baterii. Funkci
vyrovnavani baterii Ize v zavislosti na aplikaci pouzit s riznymi typy baterii.
Zafizeni FAA-Plus FSA mize byt vybaveno v souladu se schvalenim typu
Z-6.500-2562 bateriemi 2,3 Ah doporuceného typu: YUASA NP2.3-12 nebo 7 Ah
doporuc¢eného typu: YUASA NP7-12.

Zatizeni FAA-Plus FAA smi byt vybaveno v souladu se schvalenim typu Z-6.500-
2509 vyhradné bateriemi 7 Ah doporu¢eného typu: YUASA NP7-12.

Vyrobce doporu¢enych baterii uvadi Zivotnost 5 let pfi teploté 20 °C.

Ocekavana zivotnost se zkracuje pfi primérné vnitini teploté krytu 30 °C na

2,5 let.

Doporuceny cyklus vymény baterii 2 roky vzdy zavisi na okolnich podminkach
systému.

Dalsi informace o provozni dobé jsou uvedeny v pfislusné dokumentaci
pouzivanych baterii popf. v podkladech vyrobce.

5.4 Pojistky
OZNAMENI
Pouzivejte vyhradné pojistky, které jsou zde uvedeny.

Pouziti silnéjSich pojistek je nepfipustné a v pfipadé chyby vede k zavadé na
hardwaru.

Pojistka pohonu vrat

Sitova pojistka (F301) L1 - vystup motoru vrat: 5 A/ T /5 x 20 mm - sklenéna
pojistka

Sitova pojistka (F302) L2 - vystup motoru vrat: 5A /T /5 x 20 mm - sklenéna
pojistka

Sitova pojistka (F303) L3 — vystup motoru vrat: 5 A/ T /5 x 20 mm — sklenéna
pojistka

Predrazena pojistka sitové nabijecky
Sitova pojistka (F304) 5 A/ T/ 5 x 20 mm - sklenéna pojistka

5.5 Zakoncéovaci odpory

FstA-BASIS

R1 | Vyhodnoceni pozérniho hlasice 1 kQ | X102:1, X102:2
R2 | Externi dotykovy senzor 1 kQ | X102:4, X102:5
R3 | Elektricka pozarni signalizace 1 kQ | X103:1, X103:2
R4 | Tepelny kontakt, mistkovy drat 0Q | X108:1, X108:2
R5 | Kontaktni lista 1, mGstkovy drat 0Q | X108:3, X108:5
R6 | Kontaktni lista 2, mUstkovy drat 0 Q| X108:6, X108:8
R1 | Vyhodnoceni pozérniho hlasi¢e 1 kQ | X402:1, X402:2
FstA-PULT

[R1 | Vyhodnoceni pozamiho hissice | 1kQ|x402:1, xa02:2

5.6 Kabelaz systému
Konektor systému
Deska plosnych spojli FstA-BASIS

Min. primér Max. primér
Bez koncové dutinky 0,2 mm* (AWG 26) 2,5 mm*(AWG 12)
Koncova dutinka s hrdlem 0,25 mm* 1,5 mm®
Koncova dutinka bez hrdla 0,25 mm* 2,5 mm*
| Délka odizolovani ‘ 10 mm |
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Deska plosnych spojti FstA-MOTOR (vykonové kontakty)

Min. pramér Max. primér
Bez koncové dutinky 0,2 mm* (AWG 24) 2,5 mm2 (AWG 12)
Koncova dutinka s hrdlem 0,5 mm? 1,5 mm?
Koncova dutinka bez hrdla 0,5 mm’ 2,5 mm*
Délka odizolovani |9 mm |

Deska plosnych spojli FstA-PULT

Min. pramér Max. primér
Bez koncové dutinky 0,2 mm* (AWG 24) 1,5 mm* (AWG 16)
Koncova dutinka s hrdlem 0,25 mm* 0,75 mm*
Koncova dutinka bez hrdla 0,25 mm* 1,5 mm’
Délka odizolovani |8 mm |

5.6.1 Standardni vedeni

P¥i instalaci zohlednéte nize uvedené délky kabeld.

Zmenseni prifezu nebo prekrogeni specifikace délky zplsobuje ztraty napéti.
Funkce jiz neni zaruCena.

Komponenty systému

Proudové zatizeni az 0,25 A 0,50 - 0,75 mm*
az 0,50 A 0,50 - 0,75 mm*
az1,0A 0,75 mm?*
Maximalni délka vedeni: 30 m
Pozarni hlasi¢
Proudové zatizeni az05A 2x2x0,8mm

J-Y(ST)Y ...LG - kabel pozarni signalizace (standardni)

J-H(ST)H ...BD - kabel pozarni signalizace (bezhalogenovy)

Maximalni délka vedeni: 30 m

Ovladaci jednotka sbérnice CAN

Proudové zatizeni az1,0A 0,75 mm®
Maximalni délka vedeni: 45 m
Proudoveé zatizeni az1,0A 1,5 mm’

Maximalni délka vedeni: 90 m
UNITRONIC sbérnice CAN (standardni)
UNITRONIC sbérnice CAN FD P (bez halogent)

POZOR

Vhodné typy kabelt
» V pfipadé uvedenych Ucell pouziti pouzivejte doporucené kabely.
»  Nestinéné vodice mohou zplsobit chyby v disledku EMC.

Stinéni tohoto kabelu nemusi byt vedeno pres Sroubovy spoj EMC. Mimo to smi

5.7 Pripojovaci hodnoty

Ze seznamu komponent vychazi maximalni pfipustné pfipojovaci hodnoty.
Nasledujici hodnoty jsou maximalni hodnoty pfislusnych pfipojitelnych
komponent.

Detekce pozaru

PoZzarni hlasi¢ (X102:1-2-3) 500 mA

Dotykovy senzor (X102:4-5) 12 mA

Elektricka pozarni signalizace (X103:1-2) 12 mA
Aretace

Pfidrzny magnet 1 (X105:1-2) 21 W, 875 mA

Pridrzny magnet 2 (X105:3-4) 11 W, 460 mA

PFidrzny magnet 3 (standardni) | (X105:5-6) 11 W, 460 mA

Vizualizace

Houkacka, zableskové svétlo ‘ (X105:7-8) 250 mA

Komponenty
Koncovy spina¢ 1 (X106:1-2)
Koncovy spina¢ 2 (X106:4-5)
Prostor zavirani 1 (X107:1-2)
Prostor zavirani 2 (X107:4-5)
celkem max. 500 mA

Bezpecénostni zafizeni
Kontaktni lista 1 (X108:3-4)
Kontaktni lista 2 (X108:6-7)
celkem max. 350 mA
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OZNAMENI
Pfi dimenzovani systému je nutno zajistit, aby pfikon komponent(i neprekrogil
maximalni zatiZzeni Fidici jednotky podle hodnoty na typovém Stitku.

Detekce pozaru

| Elektricka pozarni signalizace | (X108:3-4-5) max. 300 mA |

Vymeéna signalh

| Dopravni technika ‘ (X104:1-2) max. 750 mA |

Motoricka oteviraci pomiicka

[ Pohon vrat | (X303:1-2) max. 250 mA |

5.8 Komponenty systému

VSechny komponenty systému instalujte pouze v souladu s pfiloZzenou
dokumentaci vyrobce. Samostatny systémovy dokument se schématy zapojeni
nezarucuje Uplnost a spravnost.

5.8.1 Pozarni hlasic (X102)

Umisténi a pfipustné typy jsou uvedeny ve schvaleni typu. V zavislosti na vybéru
typu mohou byt pfipojeny k systémové desce.

P¥i pouZziti hlasi¢d tepla odpovidajicich tfidam B a C dodrzujte dal$i pozadavky
schvdleni typu.

Pfi pouzivani bezdratovych detektor( dodrzujte alespori doporu¢ené vyménné
cykly uvedené v dokumentaci vyrobce. Pro zaji$téni funkeni pfipravenosti je
vyhodnéjsi kratsi dvoulety cyklus.

5.8.2 Externi dotykovy senzor (X102)

Kromé tlacitka pro ruéni uvolnéni na ovladacim panelu, které je v souladu s
autorizaci, Ize pfipojit dalsi tlacitko. Toto tlacditko se musi nachazet v bezprostredni
blizkosti uzavéru. Pevny uzavér nesmi zakryvat tlacitko. Tlacitko musi byt dobre
viditelné a snadno ovladatelné.

Tlagitko pro ruéni uvolnéni musi byt Eervené. V zavislosti na typu uzévéru musi
byt kryt oznacen v nérodnim jazyce nasledujicimi napisy: Uzavreni poZarniho
uzdvéru nebo Uzavreni ukonceni prepravniho zafizeni.

Min. rozméry krytu tlacitka pro ruéni uvolnéni: 40 x 40 mm. Aktivacni pole musi
mit minimalni primér 15 mm popf¥. plochu 15 x 15 mm.

5.8.3 Elektricka pozarni signalizace v misté instalace (X103)
Obousmérna vazba probiha na obou stranach prostrednictvim bezpotencidlovych
kontakt(.

Nainstalujte na bezpotencidlovém kontaktu elektrické pozarni signalizace dalsi
zakonc¢ovaci odpor na konci vedeni.

Kontakt relé pro zasilani zprav elektrické pozarni signalizaci je odoIny proti
preruseni vodiCe. Vybavte kontakt relé vlastnim monitorovanim vedeni.

5.8.4  Vyména signalu FAA/FTS (X104)

Pro pfipojeni nadiazené fidici jednotky jsou k dispozici riizné stavové informace.
Vystup informaci o stavu je odolny proti pferuseni vodi¢e. Rozhrani je napajeno
24 V DC a odpovidajicimi 0 V DC prostfednictvim nadfazeného systému. Jisténi i
monitorovani rozhrani probiha rovnéz prostrednictvim tohoto napajeciho zdroje.
Svorkovnice je vybavena vstupni pojistkou 750 mA. Bez ohledu na to je kazdy
vystup signalu samostatné proudové omezen pomoci jisti¢l na max. 100 mA.

5.8.5 Pfidrzné magnety (X105)

Pro kazdy systém je k dispozici nékolik vystupl pfidrzného magnetu, nékteré

s odlisnym chovanim. Pfipojovaci hodnoty k jednotlivym vystupdm jsou uvedeny
v kapitole 5.7. Zakladni konfigurace potenciometr(l a konfigura¢nich spinacd
vystupl signalu jsou uvedeny v kapitole 6. Aktivace a s ni spjaty automaticky
proces programovani je popsan v kapitole 7.2.

Vystupy pfidrzného magnetu na desce plosnych spojtl FstA-BASIS-Platine (bild)
maji rznd aktivaéni kritéria. Rozliduje se mezi provoznim zavirdnim bez aktivace
pozarniho poplachu prostrednictvim tladitek se Sipkami na ovladacim panelu
nebo alternativné prostrednictvim vymeény signdlu a chovanim pfi spusténi
pozarniho poplachu.

Chovani jednotlivych vystupd pfi vypinani:

Pridrzny magnet X105:1-2

Provozni zavirani

- . bez zpozdéni
Detekce pozaru, dotykovy senzor

PFidrzny magnet X105:3-4

Provozni zavirani

zpozdény pres pridrzny magnet
potenciometru 2

Detekce pozaru, dotykovy senzor
PFidrzny magnet X105:5-6 (standardni)

Provozni zavirani volny prostor zavirani + zpozdéni
prostor zavirani potenciometr +
zpozdéni pres pfidrzny magnet
potenciometru 3

Detekce pozaru, dotykovy senzor

5.8.6 Houkacka, zableskové svétlo (X105)

Prostfednictvim vystupu je vizualizovan stav uzavér v pohybu. Aktivace probiha
soubé&zné se zahajenim procesl otevirani a zavirani.

Doba trvani vizualizace se nastavuje pomoci pfislusného potenciometru v rozsahu
5 az 180 sekund.

5.8.7 Koncovy spinaé (X106)

OZNAMENI

U systém( FTS/FAA je vzdy vyZadovan alespori jeden spina¢ koncové polohy.

V zavislosti na konfiguraci systému mUzete pfipojit senzory nebo koncové spinace
pro sledovani koncové polohy. V zavislosti na konfiguraci systému je aktivovano
monitorovani vedeni komponent. Proto musite vybavit pfipojené komponenty
zakoncovacimi odpory na konci vedeni.

Aktivace vstupl signalu viz kapitola 6. PFi aktivaci vice vstupt signdlu jsou tyto
vstupy signdlu zpracovany vnitfné jako souhrnny signal.
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P¥i pouziti iniciatort dbejte na to, aby byly spinaciho typu ,,-*“ podle nasledujicino
schématu symbold. Pouziti spinacich typl ,+“ neni mozné.

5.8.8  Sledovani uzaviraciho prostoru (X107)

V zavislosti na konfiguraci systému muazete pfipojit nékolik senzord pro
monitorovani prostoru zavirani. Vzhledem k integrovanému monitorovani vedeni
komponent je nutné vybavit kazdy pfipojeny senzor nebo kazdou pfipojenou
svételnou zavoru specidlnim ukon€ovacim modulem na konci vedeni.

Aktivace vstup signélu viz kapitola 6. Pfi aktivaci vice vstupd signalu jsou tyto
vstupy signalu zpracovany vnitfné jako souhrnny signal.

5.8.9 Tepelny kontakt dvefi, pohon vrat (X108)

Za Ucelem sledovani volitelné motorické oteviraci pomiicky Ize analyzovat tepelny
kontakt. Tento spinaci kontakt musi byt dimenzovan pro proud do 10 mA. Kontakt
sepne proti vnitfnimu napdjeni 0 V na svorce X108:2. Vstup signdlu se zpracovava
na svorce X108:1.

Aktivace vstupu prostfednictvim konfiguracniho spinace je uvedena v kapitole 6.

5.8.10 Bezpecnostni kontaktni listy (X108)

Pro monitorovani hlavni a vedlej$i zaviraci hrany Ize zpracovat 2 signaly
vyhodnocovaci kontaktni listy. Vyhodnoceni pfitom musi probihat prostrednictvim
samostatnych vyhodnocovacich jednotek. Vyhodnocovaci jednotky monitoruji
pripojené kontaktni liSty. Pro integraci téchto sestav je na montazni desce k
dispozici nosna DIN lista.

Vstupy jsou trvale aktivni a musi byt pfemostény bez pouZziti (3 — 5 popr. 6 - 8).

5.9 Motorické opétovné otevirani

Volitelné Ize integrovat funkci motorického opétovného otevirani. Motorické
opétovné otevirani ze také integrovat pro oba ovlddané uzavéry v maximalni
konfiguraci.

OZNAMENI

Nesmite pfipojovat pohony dvefi, které umoziiuiji pfipojeni bezpe¢nostnich
snimacl. Véechny bezpe¢nostni snimace je nutné pfipojit pfes spoustéci zafizeni
(bila deska plosnych spojli), které ovlada uzavér. Bezpe¢nostni snimace nesmi byt
pripojeny nezavisle na spoustécim zafizeni.

Nasledujici informace se vztahuji k motoru FstA v revizi 1.x

Dalsi pfipojeni k desce plosnych spojl, ktera se odchyluji od standardniho
systému, naleznete ve schématu zapojeni dodaném s fidici jednotkou.
Nasledujici informace se vztahuji k motoru FstA v revizi 3.x

Dalsi pfipojeni k desce plosnych spojl, ktera se odchyluji od standardniho
systému, naleznete ve schématu zapojeni dodaném s fidici jednotkou.

6 Konfigurace

6.1 Centralni jednotka

Potentiometr

Vystup pridrzného magnetu 2 (X105:3-4)

Pomoci potenciometru (vpravo od svorky) Ize vystup zpozdit az o 9 sekund.
Doba, kterou Ize v aplikaci nastavit, zavisi na tolerancich konstruké&nich dil(. Tato
funkce slouZi k pfipojeni bezpe&nostnich procesl zavirani stropl a klapek
vyklenku.

Vystup pridrzného magnetu 3 (X105:5-6)

Pomoci potenciometru (vpravo od svorky) Ize vystup zpozdit az o 9 sekund.
Doba, kterou Ize v aplikaci nastavit, zavisi na tolerancich konstrukénich dilll. Tato
funkce slouzi k pfipojeni bezpe&nostnich procesl zavirani stropl a klapek
vyklenku.

OZNAMENI

Bez pozadavku na bezpec¢nostné relevantni zpozdéni vypnuti je nutné nastavit
oba potenciometry na levou zarazku (bez zpozdéni).

Vystup houkacky, zableskového svétla (X105:7-8)

Pomoci potenciometru (vpravo od svorky) Ize nastavit aktivaci vystupu az na
180 sekund. Tato funkce slouzZi k pfipojeni audiovizudlnich vystraznych zafizeni
podle normy DIN EN 13604. P¥i dodani je potenciometr nastaven na levou
zardzku pro minimalni dobu chodu.

Sledovani uzaviraciho prostoru (X107)

Potenciometr SB nad svorkovnici X107 umoZznuje zpozdéné vypnuti v ¢asovém
rozsahu 0 az 30 sekund. K rozsifeni zpozdéni na 60 nebo 90 sekund pfipojte
odpor 1 kQ:

e mezi1-3na+30s

. mezi1-6na+60s

Pfi pouziti jako systém FSA (bez pfepravniho zafizeni) nesmi byt proces zavirani
zpozdén. Nastavte potenciometr na levou zarazku (bez zpozdéni).
Konfiguraéni spinaé

(0

N
f54158
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Konfiguraéni blok 1

1 Resetovani pozarniho alarmu
OFF | »
ON >

resetovani — vyzadovano prostrednictvim ovladaciho panelu

resetovani — automaticky nebo prostrednictvim ovladaciho
panelu

U systémU s motorickou otviraci pomickou musi byt konfiguraéni spina¢
nastaven do vypnuté polohy OFF.
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2  Tiché zavirani

OFF | » informace o jednotlivych aktivacich je pfenaSena pres
X103:3-4-5 do elektrické pozarni signalizace
ON » informace o aktivaci povrchového tlacitka na ovladacim

panelu a externim dotykovém senzoru se déle neprenasi

3 Uvolnéni vnitini houkacky
OFF | »

vnitfni houkacka neaktivni

ON »  vnitini houkacka pfi poruse a spusténi aktivni (Ize potvrdit

pres Reset)
4 Relé motoru (na volitelné desce FstA-MOTOR)

OFF | » aktivace béhem procesu otevirani
ON » automaticka aktivace, kdyz neni aktivni pozarni alarm
5  Tepelny kontakt motoru
OFF | » vyhodnoceni tepelného kontaktu neaktivni
ON »  vyhodnoceni tepelného kontaktu aktivni
6 PFidrzny magnet volnobéhu
OFF | »  bez volnobéhu: Ovladani se provadi stisknutim koncového
spinace otevreno (zakladni stav).
ON » s volnobéhem: Ovladani se provadi bez zpozdéni pfi aktivaci

procesuotevirani.

Konfiguracni spina¢

O 2

(0
y

Ji58

Konfiguraéni blok 2

1 Trubkovy motor
OFF | »
ON >

Vyhodnoceni koncového spinace bez zakon&ovacich odpor(

Vyhodnoceni koncového spinace se zakon€ovacimi odpory

2 Koncovy spinac¢ 1, monitorovani uzavéru v poloze otevren
OFF | »
ON >

Vyhodnoceni vstupu signalu ES 1 — neaktivni

Vyhodnoceni vstupu signalu ES 1 - aktivni

3 Koncovy spina¢ 2, monitorovani uzavéru v poloze zavien
OFF | »
ON >

Vyhodnoceni vstupu signalu ES 2 — neaktivni

Vyhodnoceni vstupu signalu ES 2 - aktivni

4 Prostor zavirani 1
OFF | »
ON >

Vyhodnoceni vstupu signdlu SB 1 — neaktivni

Vyhodnoceni vstupu signalu SB 1 - aktivni

5 Prostor zavirani 2
OFF | »
ON >

Vyhodnoceni vstupu signdlu SB 2 — neaktivni

Vyhodnoceni vstupu signalu SB 2 - aktivni

6 Reset ovlada¢

OFF | » Normalni provoz
ON »  aktivni déle nez 3 sekundy vede k restartu procesu
programovani, po restartu nastavit zpét do vypnuté polohy
OFF
7 Obsluha a odstranovani poruch
71 Systémova konfigurace

Systémové desky FstA-BASIS a FstA-PULT jsou vybaveny konfiguraénim
spinacem pro uvolnéni vstupd komponent.

Aby bylo mozné aktivovat zpracovani signdlu komponent, musite nastavit
posuvny spina¢ do zapnuté polohy ON .

Pouziti konfiguraénich moznosti a dalsi podrobnosti jsou uvedeny v dokumentu:
navod k obsluze a udrzbé.

7.2 Programovani

Aby bylo mozné uvést do provozu hardware podle konfiguracnich prepinac, je
tfeba restartovat systém. VSechny zmény konfiguraci béhem provozu systému
jsou vizualizovany prostfednictvim poruchy, ale v tomto okamziku jesté nejsou
pouzity.

Aby bylo mozné zajistit bezpeény priibéh procesu, miizete spustit logiku dvéma
rznymi zplsoby. U obou moznosti musi byt uzavien pozarni uzaveér.
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1. Odpojte napdjeni fidici desky, napf. pojistkou F 8 napajeciho zdroje. Tim se
odpoji napéjeni systémoveé desky. Chcete-li systém napajet a zahgjit
opétovné spusténi, mlzete pfiblizné po 5 sekundach pojistku znovu vloZit.

2. Pouzijte posuvny spina¢ resetovdni na konfiguracnim bloku 2 desky FstA-
BASIS. Aktivaci v zapnuté poloze ON na cca 5 s se systém spusti znovu. Aby
se vyloucilo trvalé resetovani logiky, musite konfiguraéni spina¢ poté znovu
nastavit do vypnuté polohy OFF.

Po Uspésném restartu logiky budou funkce provadény v zavislosti na konfiguraci.

Integrovana startovaci procedura fidici jednotky aktivuje pfi spusténi systému

vSechny vystupy komponent a zkontroluje jejich funkénost. Komponenty se

programuji podle vysledk(d méfeni. a b&hem provozu systému se sleduji
charakteristické hodnoty a tolerance.

Cilem neni tyto vlastnosti a hodnoty tolerance ovliviiovat.

PFi spusténi systému se prostfednictvim sbérnice CAN zkontroluje také pfipojena

deska FstA-PULT a, je-li k dispozici, také se funkéné aktivuje. Samostatna

konfigurace k aktivaci neni vyzadovana.

7.21 Pouziti koncovych spinaét

Uzavér mizete provozovat jako manualni systém bez koncovych spinac.

Skute€nou polohu uzavéru tak monitorovat nelze. V tomto pfipadé se stav

otevieni a zavieni nevysila prostrednictvim vymény signélu na svorce X104.

Vnitfné aktivovana indikace stavu probiha prostfednictvim blikani LED 4 popt. 16

s frekvenci 0,5 Hz.

e LED 14 vizualizuje ovladani pfipojenych pfidrznych magnetd (uzavér otevien)

e LED 16 vizualizuje vypinani pfipojenych pfidrznych magnetl (uzavér zavien)

Stav se zméni aktivaci pomoci tlacitek se Sipkami C popf. E ovladaciho panelu.

Tuto aktivovanou zménu stavu systém prevezme pfiblizné po 1 sekundé.

8 Ovladaci panel

FORDERANLAGEN-
ABSCHLUSS
SCHLIESSEN

Cc

] extern
=¥
o

FAA-Plus

.1 Ovladaci prvky

Tlagitko pro ruéni uvolnéni pozarniho alarmu

8
A
B Provozni otevirani
C Potvrzeni poruchy
D

Provozni zavirani

8.2 Indikace stavu
[@—) 1
2 3 4
O O O O 8
7 1

—J t
@ “ extern
(@)

6

(©)
5

1  Pripravenost k provozu 6  Interni pozarni alarm

2  Sitové napéjeni 7  Externi pozarni alarm

3  Souhrnna porucha 8  Uzavér otevien

4  Napdjeni bateriemi 9  Sledovani uzaviraciho prostoru
5  PoZzarni hlasi¢ 10 Uzavér zavien
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9 Zakladni funkce

9.1 Impulzni provoz / obsluha stisknutim a pfidrzenim tlacitka
V zavislosti na provedeni FAA-Plus je deska motoru ovladana v impulznim rezimu
nebo v rezimu obsluhy stisknutim a pfidrzenim tla¢itka. V impulznim provozu staci
kratké stisknuti tlacitka k otevieni/zavieni uzavéru do koncovych poloh; v rezimu
obsluhy stisknutim a pfidrzenim tlacitka musi byt tladitko stisknuto béhem celého
procesu pohybu (s pfipadnym zpozdénim pfidrzného magnetu). Prepnuti
provoznich rezimd neni mozné.
9.2 Otevirani (ru¢ni) bez nainstalovaného koncového spinace
Chcete-li uzavér oteviit, postupuijte dle nasledujicich pokynu:
1. Kdyz je aktivovan pozarni alarm, kratce stisknéte tlacitko C. Po pfiblizné
2 sekundach bude poZarni alarm potvrzen.
2. Ujistéte se, Ze je prostor otevirani volny.
3. Aby se aktivovala aretace (pfidrzny magnet), kratce stisknéte tlacitko B.
Tento stav je signalizovan pomoci LED 8 blikajici frekvenci 0,5 Hz.
4. Oteviete uzavér az po pfidrzny magnet.

9.3 Otevirani (ru¢ni) s nainstalovanym koncovym spinacéem
Chcete-li uzavér otevit, postupujte dle nasledujicich pokyn(i:
»  Kdyz je aktivovan pozarni alarm, kratce stisknéte tlacitko C. Po pfiblizné
2 sekundach bude pozarni alarm potvrzen. POZOR
Pozarni alarm nelze potvrdit, kdyZ je uzavér otevieny (koncovy spina¢
otevren).
1. Ujistéte se, Ze je prostor otevirani volny.
Kratce stisknéte tlacitko B.
POZOR
Pro otevreni uzavéru mate k dispozici pouze predem nastaveny ¢as
(sledovani doby provozu).
3. Posouvejte uzavér tak dlouho, dokud nedoséahnete pfidrzného magnetu,
ktery podrzi uzavér otevieny.

Kdyz prekrocite pfedem nastavenou dobu chodu, vratte se zpét ke kroku 1.

9.4 Otevirani (motoricky)
K motorickému otevirani uzavéru potiebujete nutné spina¢ koncové polohy pro
dotazani na polohu otevren. Neni-li tento spina¢ koncové polohy aktivovan,
automaticky se potlaci ovladani pohonu.
1. Kdyz je aktivovan pozarni alarm, kratce stisknéte tlacitko C. Po pfiblizné
2 sekundach bude poZarni alarm potvrzen. POZOR
Pozarni alarm nelze potvrdit, kdyz je uzavér otevieny (koncovy spinac
otevren).
2. Ujistéte se, Ze je prostor otevirani volny.
3. Kratce stisknéte tladitko B.
POZOR
Pro otevreni uzavéru mate k dispozici pouze predem nastaveny ¢as
(sledovani doby provozu).

9.5 Otevirani s monitorovanim pomoci kontaktnich list

Proces otevirani mize byt monitorovan bezpecnostni kontaktni liStou. PFi stisknuti
se uzavér zastavi aktivaci aretace a proces otevirani bude prerusen. Pfi nasledné
detekci pozaru se vypne monitorovaci funkce kontaktni listy. Uzavér se zavre.

A\ NEBEZPEGI

Systém neni schvalen k ochrané osob.

»  Dalsi informace o poZadavcich DIBt najdete v aktudlné platné verzi
dokumentu VSeobecné poZadavky a zdsady provadeni zkousek pri
schvalovani zajistovacich zafizeni.

9.6 Zavirani bez integrovaného koncového spinace

Chcete-li uzavér zaviit, postupujte dle nasledujicich pokynd:

1. Ujistéte se, Ze je prostor zavirani volny.

2. Aby se vypnula aretace (pfidrzny magnet), kratce stisknéte tlacitko D. Tento
stav je signalizovan pomoci LED 10 blikajici frekvenci 0,5 Hz.

3. Uzavér se uzavfe s ulozenou energii.

9.7 Zavirani s integrovanym koncovym spina¢em

Chcete-li uzavér zavfit, postupuite dle nasledujicich pokynd:

1. Ujistéte se, Ze je prostor zavirani volny.

2. Aby se vypnula aretace (pfidrzny magnet), kratce stisknéte tlacitko D. Tento
stav je signalizovan pomoci LED 10 aZ po dosazeni koncového spinace.

3. Uzavér se uzavfe s ulozenou energii.

9.8 Zavirani pfi hlaseni

obsazeno prostoru zavirani
Pokud je prostor zavirani uzavéru skutecné volny, ale pfipojeny systém sledovani
prostoru zavirani detekuje obsazeni, miZete proces zavirani spustit stisknutim
tla¢itka D na dobu delsi nez 3 sekundy. Zahdji se nucené zavirani, ale z
bezpe¢nostnich dlvodU v rezimu obsluhy stisknutim a pfidrzenim tlacitka. Po
uvolnéni tlacitka se proces zavirani zastavi a pfidrzné magnety budou aktivovany.

9.9 Zavirani s monitorovanim pomoci kontaktnich list

Proces zavirani mize byt pfi zavirani monitorovan bezpeénostni kontaktni listou
bez ohledu na detekci pozaru. Aktivaci aretace se uzaveér zastavi. Pokud je
nainstalovano motorické opétovné otevirani, zatne se uzavér pohybovat v
opaéném sméru. Poté se aktivuje aretace. Proces zavirani bude prerusen. Pfi
nasledné detekci pozdru se vypne monitorovaci funkce kontaktni listy. Uzavér se
zavie tak daleko, jak jen to je mozné.
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A\ NEBEZPEGIi

Systém neni schvalen k ochrané osob.

»  Dalsi informace o poZzadavcich DIBt najdete v aktudlné platné verzi
dokumentu VSeobecné poZadavky a zdsady provadeni zkousek pfi
schvalovani zajistovacich zafizeni.

9.10 Zavirani pri detekci pozaru

Pri detekci pozaru se aktivuje nucené zavirani po dobu 120 s bez ohledu na
aktudlni stav uzavéru. Po uvolnéni prostoru zavirani se uvolni aretace uzavéru.
Uzavér se uzavre s uloZzenou energii.

Pokud zUstane prostor zavirani béhem doby nuceného zavirani obsazen, dojde k
automatickému zavirani uzaveéru.

Vzhledem k tomu, Ze pfi aktivnim pozarnim poplachu jiz nejsou zpracovavany
signaly ze senzord, nedochazi k preruseni procesu zavirani.

10 Udrzba a zkouska

Nasledujici informace vychazeji ze specifikaci DIBt.

Dalsi kontrolni pozadavky mohou vyplynout z normy DIN 14677 a také z pokyndl
vyrobce. Provozovatel musi zaznamenat a uchovat rozsah, vysledek a ¢as
zkousek.

,Po instalaci zajistovaciho zafizeni, pfipraveného k provozu na misté pouZziti, je
nutné v ramci prejimaci kontroly zkontrolovat, zda je zafizeni funkéni a bez zavad
a zda byla instalace provedena podle pfedpist.

Zadatel o véeobecné schvaleni typu musi po Uspééné prejimaci zkousce
poskytnout provozovateli znacku k trvalé instalaci na sténu pfimo vedle uzavéru.
Kromé toho obdrzi provozovatel potvrzeni o Uspésné prejimaci kontrole.
Provozovatel je musi uschovat.

Prejimaci kontrolu pro zajiStovaci zafizeni na uzavérech smi provést pouze
odbornici zadatele o schvéleni obecného stavebniho dozoru, jim autorizovani

odbornici nebo odbornici nékteré zkusebny jmenované DIBt ve schvalovacim fizeni.

Prejimku zajiStovacich zafizeni v prostfedi s nebezpeéim vybuchu smi provadét
pouze vyskoleny personal.

Prejimku zajistovacich zafizeni v souvislosti s Zelezni¢nim prepravnim zafizenim
smi provadét pouze dozoréi pracovisté dle ¢asti V, Seznam zkusebnich,
inspekénich a certifikaénich organl v souladu se zemskymi stavebnimi fady por.
¢. 11.

Norma DIN 14677 urCuje ¢asové intervaly a potfebnou kvalifikaci k realizaci
opatreni.

) Casovy interval mezi Kvalifikace
Ukon udrzby | 2 funkénimi zkous-
kami popt. idrzbami FstA BA 1 FstA BA 2
Funkf:nl nejvySe 1 mésic zaskolend osoba
zkouska
., Odbornik na technik udrzby BMA a
Udrzba nejvyse 1 rok zajistovaci zafi- | soucasné odbornik na
zeni zajiStovaci zafizeni

FstA = zajistovaci zafizeni

Funkéni zkouska musi probéhnout v souladu s pozadavky DIBt a pokyny vyrobce.
Druh a rozsah zkousky a také potrebné kompetence se fidi podle pfislusné
konstrukce systému:

Typ 1 atyp 3: | Spoustéci zafizeni je vyhradné soucasti zajiStovaciho zafizeni.

Typ 2 a typ 4: | Spoustéci zafizeni je fyzickou soucasti elektrické pozarni
signalizace.

POZOR

Nebezpedéi zkratu. Nikdy nepfemostujte kontakty.
»  Zabrarite kontaktu s kapalinami, ohném a prachem. Vyvaruijte se teplot
nad 60 °C.

»  Pfineodborné vyméné baterie hrozi nebezpeci vybuchu.

»  Akumulatory a baterie jsou recyklovatelné. Recyklovatelné materialy
nepatfi do domovniho odpadu. Likvidujte vyrobek v souladu s platnymi
zédkonnymi ustanovenimi.

10.1 Mésiéni funkéni zkouska

Dokumenty DIBt odkazuji na ¢asti normy DIN 14677 v kapitolach o mésicni

kontrole a rocni kontrole a udrzbeé. Udrzujte uzavér neustale provozuschopny.

Provozovatel musi na vlastni odpovédnost nejméné jednou mési¢né nechat

vyskolenym personélem zkontrolovat funkénost uzavéru. U zjevnych funkénich

poruch nebo popt. poskozeni je provozovatel povinen ihned zajistit opravu.

Funkéni zkouska zahrnuje nasleduijici body:

e Kontrola ruéniho spusténi (prostrednictvim tlagitka ruéniho spousténi, nebo,
je-li povoleno, ruéni uvolnéni)

*  Spousténi testovanim pozarnich hlasi¢i podle zkugebniho postupu vyrobce,
napt. koufového hlasi¢e pomoci testovaciho zafizeni koufového hlasi¢e nebo
tepelného hlasi¢e pomoci testovaciho zafizeni tepelného hlasice. Je treba
zajistit, aby pozarni hlasice u zajiStovaciho zafizeni konstrukce 2 slouzily
pouze k ovladani zajistovacich zafizeni.

e Kontrola, zda se pozarni, resp. ochranny protikoufovy uzavér po spusténi
samostatné uzavie

e Kontrola resetovani pozarnich hlasi¢d z alarmového stavu

e Kontrola, zda vlivy okolniho prostfedi neomezuiji funkci namontovaného
zajistovaciho zatizeni

e  Kontrola, zda pouZziti v bezprostfednim okoli (napf. vyskyt prachu nebo vodni
pary) negativné neovliviiuje zajistovaci zafizeni

e Kontrola, zda stavebni zmény a popf. vzajemné plsobeni s jinymi profesemi
negativné neovliviiuji funkci zajistovaciho zafizeni (napt. dodateéna montaz
mezistropd)
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e Kontrola, zda je umisténi poZarnich hlasiél v souladu s pfedpisy

e  Zkontrolujte a umistéte pozarni hldsie v souladu s pozadavky.

e  Kontrola, zda je prostor zavirani monitorovan

e  Kontrola, zda je funkce zafizeni pro volny pohyb, zafizeni pro volné ¢isténi
bez zavad

10.2 Ro¢ni kontrola a udrzba

Jako provozovatel zajistéte kontrolu zajiStovaciho zafizeni nejméné jednou za

12 mésicU, abyste se ujistili, Ze véechna zafizeni funguji spravné a bez zavad.

Minimalné jednou za 12 mésicl je také nutné zajistit Gdrzbu.

Roéni kontrolu a udrzbu smi provadét pouze odbornik nebo osoba k tomu

vyskolena.

Pokud jde o rozsah zkousek, odkazuje schvéleni na vyfatky z normy DIN 14677.

e Kontrola shody platnych dokumentd

*  Preventivni vyména soucasti zajiStovaciho zafizeni podle zadani vyrobce
(napt. pozarni hlasic¢e, akumulatory a baterie)

*  Pfiznedisténi vycisténi funkené relevantnich komponent zajiStovaciho
zafizeni

e  Kontrola, zda se zajiStovaci zafizeni spusti pfi vypadku energie, Popf.
kontrola pfepnuti na 2. Zasobovani energii bez preruseni (napf. akumulator)

e Kontrola, zda umisténi pozarnich hlasi¢d odpovida véeobecné mu schvaleni
stavebniho dozoru a vS§eobecnému schvaleni typu

e  Kontrola spusténi zajiStovaciho zarizeni pfi odstranéni pozarniho hlasice

e U protipozarnich uzavér( v souvislosti s Zelezni¢nim prepravnim zafizenim:
kontrola funkce zafizeni pro volny pohyb, zafizeni pro volné ¢isténi v pfipadé
poruchy hlavniho zdroje energie.

Pokud zjistite ocividné naruseni funkénosti nebo poskozeni uzavéru, informujte
provozovatele.

Zaznamenejte rozsah, vysledek a ¢as mésicni kontroly a roéni udrzby.
Provozovatel musi uchovavat zaznamy.

Pozarni poplachova smérnice a vyménny cyklus

Je-li vzdalenost mezi horni hranou dvefniho otvoru
a stropem na jedné nebo obou stranach

d
do1m
4 d
Kridlové dvere se svétlou Sitkou do Kridlové dvere se svétlou Sitkou vétsi
3m nez 3 m a také vSechna posuvna vrata
$ 4 d

Pozarni hlasi¢ na
prekladu (1 x) 1)
4 $

Stropni poZarni hlasic¢ (2 x)?

] (]
Ik A T
== i T

éi:):nm -ﬂ gié,?—z,s m -ﬂ

Je-li vzdalenost mezi horni hranou dvefniho otvoru a stropem na jedné
nebo obou stranach

¢

vice nez1m vice nez5m

¢ ¢

Stropni pozarni hlasi¢ (2 x) 2 a . ey 2
pozarni hlasié na prekladu (1 x) Stropni nebo ramenové pozarni hlasice (2 x) 2 a
1)

pozarni hlasi¢e na prekladu (1 x) 1)

¢

4
¥ e e

A . = i ]
Lot & e =
A=1m A=5m
czonm i clotm 1
D=35m

1) Pfi montazi na preklad musi byt vzdalenost mezi osou hlasi¢e a sténou mensi nez primér soklu.
2) U tnikovych a zachrannych cest a také u koufotésnych dveii je podle DIBt povoleno pouzit vyhradné
detektory koure.
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OZNAMENI

Hlasi¢ pozaru detekuje urcitou oblast definovanou ve schvaleni typu. Spoustéci
zafizeni musi byt nainstalovano v detekcni oblasti hlasi¢e pozaru pfislusného
uzaveéru. Pokud to neni mozné, mlze byt nutné nainstalovat dal$i pozarni hlasic.
Norma DIN 14677 uréuje vymeénny cyklus pro pozarni hldsi¢e. Pozarni hlasi¢e
opotfebované nebo znecidténé béhem provozni doby tim zdstavaji nedotcené.
Norma DIN 14677 uréuje vyménny cyklus pro pozarni hlasi¢e. Pozarni hlasice
opotiebované nebo znecisténé béhem provozni doby tim zlstavaji nedotéené.
Ukon udrzby

e  Technicka udrzba (vyména pozarniho hlasice)

Pozarni hlasice bez kompenzace znecisténi

e Po5letech

Pozarni hlasice s kompenzaci znecisténi

e Po8letech

Pozarni hlasic¢e s udaiji vyrobce

e v souladu s Udaji vyrobce

11 FstA-BASIS
111 Pozarni hlasi¢ (X102)

Obsazeni svorek:

X102:1 Vystup 24V DC Napdjeci zdroj pozarniho hlasic¢e
X102:2 Vystup +0V DC Napajeci zdroj pozarniho hlasice
X102:3 Vstup Signal Zpétna vazba z kontaktu relé (tfivodicova

kabeld?)

+ - [7]

+ -

(112]3[4[5]6)
\ 1

[\1|2|3|4|5|6/]

N\—vE

X102

RD—N\—1—

(IN+]coM-[ouT+[4] [IN+][COM-[OUT+[4]
{ 70 ]

:

1K

|
B | x102
3

H-RM-4070, H-TM-4070

(R+] - T- [+ [RA] ) (\R+I-I-I+IRAI )

\
1K
- Y-Y-)
I HH|xo2
1 2 3
24V 0V SIG
H-RM-3070, H-TM-3070
£ E
S8 00 o4 1
<< Lo 22 OO0
§5 EE oo £ £4
88 88 88 2 22
a3 oo 23 22 232 £¢2 ¢2¢
Z A <0 00 60 06 nvn OO0
S + + + + + + + +
[l [ =] =] ][] [+

470
1K

Hekatron: ORS 142 / TDS 247 / ORS 142 W, ORS 142 Ex

11.2 Externi dotykovy senzor (X102)
Obsazeni svorek:
X102:4 Vstup Signdl Zpétné hlaseni spinaciho kontaktu
X102:5 Vystup +0VDC Vztazny potencial
[ 1]
_/_
1K 1K
(= )\ o\ (=)
| B | x102 | B | x102
4 5 4 5
SIG ov SIG ov

Spinaci kontakt: spina¢

1.3

Obsazeni svorek:

Elektricka pozarni signaliz

od elektrické pozarni signalizace

Spinaci kontakt: rozpina¢

ace v misté instalace (X103)

X103:1 Vstup Signdl  Zpétné hladeni spinaciho kontaktu
X103:2 Vystup +0VDC Vztazny potencial
k elektrické pozarni signalizaci
X103:3 Prepinaci kontakt NC Zpétné hlaseni 1 = PoZzarni alarm
X103:4 Prepinaci kontakt C 24VDC Stred
X103:5 Prepinaci kontakt NC Zpétné hlaSeni 1= Zzadny pozarni
alarm
BMA r BMA
BA 24V /BA BA 24V /BA
1K
] d o el o dId
TTATN| [TRATA
1 2 3 4 5 1 2 3 4 5
SIG oV NC COM NO SIG oV NC COM NO
X103 X103

Spinaci kontakt: spina¢

Spinaci kontakt: rozpina¢

djeni — externi napéti z nadrazené fidici

jednotky

Napajeni — externi napéti z nadrazené fidici

jednotky

zadny pozarni alarm
z4adnd souhrnna porucha

Uzavér otevien

N
1K 11.4 Vymeéna signalu FAA/FTS (X104)
RID B:K V\EH Obsazeni svorek:
| Napajeni
Y -Y-) P Y-Y-) .
BT HUH|xio BTT | xio2 X104:1  Vstup 24VDC Nap
1 2 3 1 2 3
24V OV SIG \ 1 24V OV SIG X104:2  Vstup +0VDC
Vystupy
Argus: SG100 / SG350 bez poZérniho hlasice X104:3 Vystup 24V DC
X104:4  Vystup 24V DC
X104:5 Vystup 24V DC
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X104:6 Vystup 24V DC Uzavér zavien
X104:7 Vystup 24V DC Prostor zavirani volny (monitorovani VOLE [ oN
zajistovacim zafizenim) ==
2
S
Vstupy J 40
X104:8 Vstup 24V DC Prostor zavirani volny (s monitorovanim x1 ®x2 500 Impulsfolge  Dauerton
v misté instalace)
X104:9  Vstup 24V DC Uzavér oteviit B 5 3 58
X104:10  Vstup 24VDC Uzavér zaviit - - o 58 g8 2 E
+ + Vo + o+ v + +
+[+ E|$| [+][+ -T- +[+
T
£ c - -
5 2 2 § % c | I
o K 5 S [ o . 4
a §E £ 5 §T & 2 g 2
- @ Qo =
g, 8 @ o 5 & 2 3 5 §
R R EEEE R
I oI £y 8y 2y 28y ay &l el &8
| | | | |
‘é 11 11 11 11 |
Potentialfreie Statt a
§ | max. 100 mA je Signal | Montage- 4 *
xtoal T T T T 1 platte [~ i~
] B | x105 | B | x105
EEEEEEREER . : : :
v VvV VvV Vv v v 9 9 v O D 24v ov 24V ov
Houkacka: univerzalni Houkacka, zableskové svétlo: ROLP
EEEEEEEEE
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 PE 11.7 Koncovy spinac (X106)
Obsazeni svorek:
Vyména signalu: nadFazena Fidici jednotka Koncovy spinaé 1
11.5 PFidrzné magnety (X105) X106:1 Vystup 24V DC Napdjeni [+]
Obsazeni svorek: X106:2 Vystup +0VDC Napgjeni[-]
s X102:3 Vstup Signal Zpétné hlaseni
Pridrzny mag?neH o spinaciho kontaktu
);05'; ystup 24¥gg Eapzjq'en[[ﬂ Koncovy spinac 2
"05; ) ystup +0 apdjeni X106:4  Vystup 24VDC Napdjeni [+]
P"d’z"yma?"etz o X106:5  Vystup +0VDC Napgjeni [
X105:3  Vystup 24VDC Napdjeni [+] X102:6  Vstup Signal  Zp&tné hiagent
X105:4 Vystup +0VDC Napgjeni[-] spinaciho kontaktu
PFidrzny magnet 3 (standardni)
X105:5  Vystup 24V DC Napédjeni [+]
X105:6 Vystup +0VDC Napajeni[-]
| | W
ZS ZS ZS - -
B 0 B xioe B 0 B xioe
1 2 3 4 5 6
24V 0OV SIG 24V OV SIG
rl\ rl\ X105 rl\ ,I\ X105 rl\ rl\ X105 Koncovy spina¢ 1: konvenéni Koncovy spina¢ 2: konvenéni
1 2 3 4 5 6
24V ov 24V ov 24V ov fl‘ A
Pridrzny magnet1a2a3
™ J.l' = J.l'
116 Houkaéka, zableskové svétio 3 l\ o '\
Obsazeni svorek FstA-BASIS:
X105:7 Vystup 24V DC Napdjeni [+] Y Y Y Y
X105:8  Vystup +0VDC Napdjeni [-] - -) - -)
B B B|xioe B B B xio06
1 2 4 5 6
.:‘ 24V 0V SIG 24v 0V SIG
J Jo Koncovy spina¢ 1: iniciator Koncovy spina¢ 2: iniciator
|§| 5 5 5 1 P¥i pouziti inicidtord jsou povinné typy
1+ 2+ 1- 2- — L+  spinani [-] podle nasledujiciho schématu
4 symbol(.
i
a a a a | 2
! g X105 ! g X105 —a
<| |D \i 3
24V ov 24V ov —-——— L-

Zableskové svétlo: univerzalni
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Zableskové svétlo: SOLISTA
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11.8 Monitorovani prostoru zavirani (X107)

Obsazeni svorek: FstA-BASIS — prostor zavirani 1/ 2

Prostor zavirani 1

X107:1 Vystup 24V DC Napdjeni [+]

X107:2 Vystup +0VDC Napgjeni[-]

X107:3 Vstup Signal Zpétné hlaseni spinaciho kontaktu
Prostor zavirani 2

X107:4 Vystup 24V DC Napdjeni [+]

X107:5 Vystup +0VDC Napgjeni[-]

X107:6 Vstup Signal Zpétné hlaseni spinaciho kontaktu
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Prostor zavirani 1: iniciator
11.9 Tepelny kontakt pohonu vrat (X108)
Obsazeni svorek FstA-BASIS:
X108:1 Vstup

X108:2 Vystup

Signal Zpétné hlaseni spinaciho kontaktu
+0VDC Vztazny potencial
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Napojeni tepelného kontaktu

11.10 Bezpecnostni kontaktni listy (X108)

Obsazeni svorek FstA-BASIS Monitorovani otevieni uzavéru (vedlejsi

zaviraci hrana)
Kontaktni liSta 1
X108:3 Vystup 24V DC Napdjeni [+]
X108:4 Vystup +0VDC Napdjeni [-]
X108:5 Vstup Signal Zpétné hlaseni spinaciho kontaktu

Kontaktni lista 2 Monitorovani zavieni uzavéru (hlavni zaviraci

2 3 hrana)
24V OV SIG X108:6 Vystup 24V DC Napdjeni [+]
Prostor zavirdni 2: LA 28/LKA 28-FC-Z/31/116 X1087  Vystup  +0VDC Napdjeni (]
X108:8 Vstup Signdl Zpétné hlaseni spinaciho kontaktu
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Pohon vrat: Linnig
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FstA-MOTOR

Motorické opétovné otevirani prostrednictvim motorového relé
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Obsazeni svorek:
Sitové napajeni 1-230VAC 3-400V AC
X300:L1 Vstup L1 Vstup L1
X300:L2 Vstup L2
X300:L3 Vstup L3
X300:N Vstup N Vstup N
Vystup motoru 1-230VAC 3-400V AC
X301:T1 Vstup L1 Vstup L1
X301:T2 Vstup L2
X301:T3 Vstup L3
X301:N Vstup N Vstup N
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Pohon vrat: Schnetz ATS... MOF
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12.1.1  Trubkovy motor pohonu vrat Becker
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Sitové napajeni 1-230VAC
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Vystup motoru 1-230VAC
X301:L1 Vystup L1
X301:n.c.
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Trubkovy motor Becker

OZNAMENI

Pokud je trubkovy motor pfipojen nespravné, elektronicky vyhodnocovaci obvod

koncovych poloh se nechova spravné. Kromé toho muze dojit v dlsledku

nespravného sméru otaceni k poskozeni plasté!
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