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Kabelfarben der Installations- und Kabelplane

BN braun GN  grin OG orange TQ turkis
BK schwarz GY grau PK  rosa VT violett
BU blau YE gelb RD  rot WH  weis
Au Automatik LK Listerklemme SF Standfligel
BS Bandseite LS Ladenschluss STOP Stopp
BGS Bandgegenseite MPS mechanischer Pro- SCR Schirm
DO Daueroffen grammschalter SIO Sicherheitssensor Offnen
DPS Displayprogramm- NA Nacht SIS Sicherheitssensor Schlie-
schalter OFF Aus Ben
END Endschlag PA Ausgang programmier- STG Stérung
GF Gangfligel bar TK Turtibergangskabel
GND  Bezugspotenzial PE Eingang programmierbar TOE Turoffner
KA Kontaktgeber RBM Radarbewegungsmelder TPS Tastenprogrammschalter
Aullen RES Reset-Taster TST Testsignal Sicherheitssen-
KB Kontaktgeber RM Riegelmeldung soren
Berechtigt RSZ Rauchschalterzentrale 24V Versorgungsspannung
K Kontaktgeber RS485  Kommunikationssignal fUr externe Geréte
Innen zu DPS, TPS und zweitem

Antrieb 2



200
1. Drehturantrieb HDO 200/-RF
1.1 Beschreibung
Montagearten und Ausfiihrungen:
e Der Turantrieb kann in Kopfmontage am Tursturz angebracht sein.
e Den Turantrieb gibt es in 1-flugeliger und in 2-fligeliger Ausfuihrung.
Sturzmontage mit Gleitschiene auf Sturzmontage mit Gestange auf
ziehend auf Offnungsseite driickend auf SchlieBseite
1.2 Aufbau
Das abgebildete Tirsystem ist nur eine Prinzipdarstellung.
Aus technischen Griinden lassen sich hier nicht alle Méglichkeiten darstellen.
Die Bedienelemente kénnen individuell angeordnet werden.
Beispiel: Tirantrieb HDO200, 1-fligelig, Kopfmontage
1 Tirantrieb 11 Unterbrechertaster “TUR SCHLIESSEN" 2/
2 Gestange oder Hebel 12 Elektrischer Turoffner (bauseits)
3 Rauchschalterzentrale 2! 13 innen
4 Kontaktgeber Aussen (KA) {Option) 14 aullen
5 Kontaktgeber Berechtigt (KB) {Option) 15 Tdrgriff mit Tirschloss (bauseits)
(3] Rauchschalter 2) 16 Sicherheitssensor Schliefen (SIS) (Option)
7 Kontaktgeber Innen (KI) {Option) 17 Sicherheitssensor Offnen (SI0) (Option)
8 Displayprogrammschalter (Option) 18  Tir-Ubergangskabel (Option)
9 Schliisseltaster zur Freigabe des 19 Interner Programmschalter
Displayprogrammschalters (Option) 20 Reset-Taster (F-Reset)
10 Mot-Stop-Schalter (Option)



1.3 Technische Daten

B
200

Produktbeschreibung
Drehtiirantrieb

einstellbare Offnungs- und
SchlieRgeschwindigkeit

als Ausfahrung -RF mit integriertem

Sturzrauchschalter

Technische Daten
Verkaufsname

Montagepositionen

Gewicht

Endanschlag
Ansteuerungsverzégerung
Betriebsspannung

Nennleistung

Stromversorgung fiir externe
Verbraucher
(24 V DC)

Schutzart
Betriebsarten
Funktionen
Parametrierung

Bedienung

Zulassungen

Produktmerkmale

Der Hormann-Drehttirantrieb HDO 200/-RF ist als gerauscharmer
elektromechanischer Drehttirantrieb fur einfluglige Innenttiren mit Feuer- und
Rauchschutzeigenschaft sowie fir Autentiren ohne Brandschutzeigenschaften
einsetzbar.

Anwendungsgebiete sind unter anderem Verwaltungsbauten,
Krankenhausbauten, Gewerbebauten oder Bauten, bei denen eine
Barrierefreiheit gefordert ist.

- =

HDO 200/-RF

Kopfmontage Offnungsseite mit Rollenschiene,
Kopfmontage Schlielseite mit Gestange

ca. 9kg

elektrisch, mechanisch
max. 10s

230V

230w

1.000 mA

IP20

Automatik, Daueroffen, Nacht, Aus, Ladenschluss

Automatik, Low-Energy, Servo, Push & Go

Serviceterminal ST 220, GEZEconnects (PC + Bluetooth), Programmschalter DPS
Programmschalter am Antrieb

Programmschalter extern

EN 16005, DIN 18650, EN-Grofite 4-6,

allgemeine bauaufsichtliche Zulassung des DIBt als Feststellanlage

- Offnungs- und SchlieRgeschwindigkeit einstellbar

stufenlos einstellbare Schliefkraft von EN 4-6

- als Ausfihrung RF mit integriertem Sturzrauchschalter

Low-Energy-Betrieb maglich

Servo-Funktion zur motorischen Unterstitzung bei manueller Turoffnung

- Push & Go-Funktion lost nach leichtem manuellen Druck auf das Tirblatt die Antriebsautomatik aus

- Antrieb kann mit Rollenschiene auf Offnungsseite oder Gesténge auf Schlielseite verwendet werden

mechanischer Endanschlag im stromlosen Betrieb und elektrischer Endanschlag im Regelbetrieb, der die Tar kurz vor der
Geschlossenlage beschleunigt



1.4 Antriebspakete

1.5

Die einfache Losung
fir barrierefreie Durchgénge

Antriebspaket
Economy

Kl Antrieb HDO 200/ 300 in
Silber (EV 1)

H Gleitschiene ziehend auf
Offnungsseite oder Gestange
drickend auf SchlieBseite

El Flatscan in Silber zur Absi-
cherung der Tur und Neben-
kante (2 Stlck bei 1-flg. Turen,
4 Stlick bei 2-flg. Tlren)

K1 Auslosetaster HAT 02
(1 Stiick)

H Taster mit Symbol ,Tir auf*
(2 Stiick)

Die komfortable Lésung Die individuelle Lésung
fur Hygienebereiche fiir besonders hochwertige
Anspriiche im Objektbau

Antriebspaket Antrieb
Protect HDO individuell
K3 Antrieb HDO 200 /300 in * Antrieb HDO 200/ 300 in
Silber (EV 1) RAL nach Wahl

* umfangreiches Bedienzube-
H Gleitschiene ziehend auf hér in unterschiedlichen
Offnungsseite oder Gestéange Ausfiihrungen

driickend auf SchlieBseite

El Flatscan in Silber zur Absi-
cherung der Tir und Neben-
kante (2 Stlick bei 1-flg. Turen,
4 Stiick bei 2-flg. Tiren)

Kl Ausldsetaster HAT 02
(1 Stiick)

B Funk-Radartaster FSR 1
BiSecur (2 Stick) und Empfan-
ger HET/S24 BiSecur

(1 Stiick)

Interner Programmschalter

e Stellungll Au
e Stellung O nA

e Stellung | oo

Folgende Betriebsarten konnen mit dem internen Programmschalter eingestellt werden:
Automatik
Nacht/Aus

Daueroffen

e In der Programmschalterstellung O kann die Betriebsart tiber einen angeschlossenen
Displayprogrammschalter (Option) gedndert werden.

¢ In den Programmschalterstellungen | und Il dient der Displayprogrammschalter
(Option) zur Anzeige der eingestellten Betriebsart und zur Ausgabe von

Fehlermeldungen.

e Beim Betrieb der Hormann Turantriebe kénnen Sonderfélle auftreten (z. B.
Sonderschaltungen), die vom hier beschriebenen Verhalten abweichen. Fragen Sie in
diesem Fall den verantwortlichen Servicetechniker
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2. Anschlisse HDO 200

(4) Anschlussplatine
(5) Energiespeicher
(6) Netzanschluss mit Hauptschalter

(1) Transformator
(2) Elektromotor
(3) Getriebeeinheit

2.1 Anschlussklemmen

PE1 PE2 pS
Parametrierbare | | GND 0O |9 — Programmwahl
Eingénge 2 | 2av AU (8 —"
—Is1| pex s [7 —
—s2| pe2 NA |6 —
2| 2¢v 24V |2
N S
KA KI_
Kontaktgeber | 1 | GND K2 l Kontaktgeber
AuRen l_/_ L 24V 24V | 2 | Innen
—i KA GND |1
TOP
Kontaktgeber 2 | 2av STOP |15 Stopp
Berechtigt 20| KB 24V | 2
g zl_lssz] SI0 T
1
Sicherheitssensor i 1 | GND 24V Sicherheitssensor
Offnen : 2 | 2av GND SchlieRen
tee=d10]| TST SIS
PA1PA2
1 | GND RM
Parametrierbare T 24V —TOEB Turéffner und
Ausgange 55| pat A—J \—TOEA 31| Riegelriickmeldung
56| pA1B 24v |2
57| paz GND |1
RS485 RS485
1] eno scr [43
Kommunikations- 1 el Kommunikations-
2| 24V RS485-8 |41 :
signal zu DPS / Ll g — signal zu DPS /
zweitem Antrieb i R5485-A RS485-A ﬁ zweitem Antrieb
41 | RS485-8 24V |2
43| SCR GND |1

Zusatzplatine fir Brandschutz DCU 201

RSZ
RSZGND
Anschluss m ~
Sturzrauchmelder E )
GC 151 m RSZ 24V
m RSZ GND




2.2 Steuerung

Maotor ACIN Encoder

O TEMP

T |

©
AN
CAN

1 Steverung DCU201 (EMD-F)
DCU200 E 2 Steverung DCUR202 (EMD)
T |w 3 Steverung DCUZ04 (EMD Invers)
& - Steckplatz 1
O 5 Steckplatz 2
12 CAN Abschlusswiderstand inaktiv
Z||= 2-3  CAN Abschlusswiderstand aktiv
= % DCU201, DCU204: Bremsstarke
uR s 51 Pos. 0: niedrig (Werkseinstellung)
51 Pos. 1: mittel
| e 51 Pos. 2: hoch
=l
Einstellung 51 fiir Brandschutztiiren /
- DIN 18263-4:
| * 51 5o einstellen, dass die Schliefdauer von
z = 907 auf 0° zwischen 4 s und 10 s liegt.
L% ]
Einstellung 51 gem3al Miedrigenergiebe-
= | trieb, DIN 18650 / EN 16005:
§ = * 51 so einstellen, dass die SchlieBdauer von
O G2 90" auf 10° wie folgt ist:
O o Tlren mit Gestange: > 6,8 s

o Toren mit Rollenschiene: = 5.7 s

o DCU200: Achtung: DCU202, DCU204 &
F1 ACIN (6,3 AT; 5x20 mm) CAN werden nicht bendtigt.
F2 24 VEXT (1,25 AT: 5x20 mm)
RUN Run LED

o Dauerlicht Betrieb
o 0,25san-0,25 s aus Storung
o 2Zsan-2sausfabrikneu



2.3 Anschluss Absicherungssensor Flatscan

200

02113

11 210

GY |BUPK |RD
I N 2

&

Testung einstellen:

Signale > Ausgangssignale > Testung S| > Umstellen auf
.Testung mit GND*

Empfehlung: Erste Inbetriebnahme ohne Sicherheitssensorik

©
\f
)

8

durchfiihren
Flatscan 3 D bietet ein zusatzliches Relais zur Ansteuerung
(Aderpaar Gelb-Schwarz / Weilk-Schwarz)

Immer als Offner Kontakt
programmieren!

2.4 Anschluss E-Offner und Riegelschaltkontakt

§
n

Zu ermitteln.
M = Mittelkontakt

o R = Ruhekontak!
A = Arbeitskontak!

-l
- swaM

b b—h = A

"SchlielRer"

Parametrierung:

S E-Offner entsprechend parametrieren:
"TUrparameter">"Tlroffnertyp"
WH BN
W/ — Die Anschlussbelegung des Riegelschaltkontakts,

0% Anschluss 2 / 33, ist ggf. mittels Durchgangsprufung

o= b =R Signale>Eingangssignale>Riegelkontaktart">

20/ 2 ,Kontaktgeber Berechtigt” -
21/ 2 ,Kontaktgeber Innen”

23/ 2 ,Kontaktgeber AuRBen”
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2.6 Anschluss Radarbewegungsmelder Eagle Artek

12 23

E Alternativ

== aek

2.7 Anschluss Funk-/ Bluetoothempfanger

!BN / YE _l

Zum Einlernen des Funkcodes/
Smartphone siehe
Montageanleitung des
jeweiligen Empfangers.

6l/62/63/6l  1/2

Jumper gem. GC 151 Anschlussplan setzen/ entfernen

43 kQ Widerstand an Handauslésetaster bei aktiver
Leitungstiberwachung anschlieBen

Bei 2flg. Anlagen, Verbindung der F-Platinen 61/ 61 und 63/63
Zusatzliche Deckenmelder an Klemme 7/8/9, Jumper J2
entfernen

2.9 Anschluss Programmwahlschalter DPS/MPS

12555657 4551500

IO
ERRR

Einstellung MPS

»Signale”, ,Eingangssignale”,
»PE2", ,PE2 Funktion“auf
»MPS” und ,Signale”,
LAusgangssignale”, ,PA2”,
»PA2 Funktion” auf
»Stoerung MPS" setzen




2.10 Anschluss Motorschldsser

;

— WH

SVP 2000

UB 24V DC - | BK
T | wH

Ext. Entriegelung RD

SVP-PR DCW
=< — NC
’_h
=
| — 24V C
(@]
c
= — NO
>
[ _
> ®
o |
5 —_—
w

Hinweis Parametrierung HDO:
,to* auf Wert 03 =» Motorschloss
T auf Wert 01 =» SchlieRer setzen

- WH

=
Q
o
1
o
o
>
w
SVP 2000
YE
GN
UB 24V DC BK
WH
Ext. Entriegelung RD
Verriegelt schalten gegen GND VT

HDO 200/ 300
TOE
GND
24V DC
31 TOEA
32 TOEB
33 RM
HDO 200/ 300
TOE
1 GND
2 24V DC
31 TOEA
32 TOEB
33 RM
HDO 200/ 300
TOE
1 |GND
e 2 |24vDC
E 31 | TOEA
32 | TOEB
o 33 |RM
7
PA1
1 2 |[24vDC
55 | PA1A
RP220
51 +
52 -
55 NO
— 53 | com

10
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HDO 200/ 300
TOE
1 |GND
GU BKS B-2156x/ B-2157x - E 5> | 2avDC
GND 14 | \wH : 31 | TOEA
. 32 | TOEB
24V DC 13 |
] 33 |RM
Steuereingang 9 | 1
| |
sl | | PA1PA2
Entriegelt Meldung i 1 |GND
2
I: 2 |24V DC
Turkontakt 21 55 | PALA
56 | PA1B
57 | PA2
Hinweis Parametrierung HDO:
,to* auf Wert 03 =» Motorschloss
W auf Wert 01 =» SchlielRer setzen
PA 1 auf ,geschlossen® setzen
HDO 200/ 300
TOE
-1 24V DCNT 7 e
|, | bauseits
+
GU BKS B-2156x/ B-2157x WH - E > | 24avDC
GND 14 J i 31 | TOEA
|
! 32 | TOEB
24V DC 13 |
7 33 |RM
Steuereingang 9 | 1
| |
sl | | PA1PA2
Entriegelt Meldung i 1 |GND
2 L
I: 2 |24vDC
Turkontakt 21 55 | PA1A
56 | PA1B
57 | PA2

11



3. HDO 200 - Mechanische Einstellungen
3.1 Endlagen

wird an der Brandschutzplatine am Schiebeschalter eingestellt

—n

Q 1 2 @)
0 S1 DCU201

e )
2
O Res] L ENO |

S1 Pos. 0: niedrig / Pos 1:mittel / Pos 2:hoch

3.2 SchlielRkraft im stromlosen Zustand

Einstellung bei Einsatz der Rollenschiene

1 TurschlieBer-GroRen

Einstellungen bei Einsatz des Gestanges

| w1

—
i

O
=5
=

/
2)
2
: &/ 5
1 TirschlieBer-Groen
6: TirschlieBer-GroBen bei normal montiertem Gestange
5und4: TarschlieBer-GroBen bei Gestangemontage mit Zahnversatz

2 unzulassiger Bereich bei Gestangeeinsatz

3.3 Endlagen

Tir am gewiinschten
Beginn des
Endschlages festsetzen

Mit
Schlitzschraubendrehe
in der Kerbe der
Nockenscheibe (1)
Endschlag einstellen

Drehen in die jeweilige
Richtung

Einstellungen Priifen

1
% Tarwinkel verkleinern
A Turwinkel vergroRern

12
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3.4 Montageausrichtung

Bandseite / Offnungsseite HDO 200

Montageausrichtung

» Steuerung (10) in Richtung Bandseite I A

montieren. T — ... TR _1-

122
130

Bandgegenseite/ Schlie3seite HDO 200

Montageausrichtung

» Motor (11) und Trafo in Richtung Band-
seite montieren. |

13



4. Storung HDO 200

200

Problem

Ursache

Abhilfe

Tiir &ffnet und schlielt nur
langsam

Hindernis im Fahrweg

>

Hindernis beseitigen und Tlrfligel auf
Leichtgangigkeit priifen

Sicherheitssensor SchlieBen (SIS) ver-
schmutzt

»

Sicherheitssensor Schliefen reinigen

Sicherheitssensor Schliefen (S15) verstellt
oder defekt

Service-Techniker anfardern

Tiir &ffnet und schlielit
stdndig

Hindernis im Fahrweg

Hindernis beseitigen

Einstrahlung oder Reflexionen, z. B. reflek-
tierender Boden, tropfender Regen

Erfassungsfeld der Bewegungsmelder
kontrollieren

Verstellter Bewegungsmelder

Erfassungsfeld der Bewegungsmelder
kontrollieren

Tur &ffnet nur einen Spalt

Hindernis im Fahrweg

Hindernis beseitigen und Turfligel auf
Leichtgdngigkeit prifen

Tiir &ffnet nicht

Hindernis im Fahrweg

Hindernis beseitigen und Tirfligel auf
Leichtgdngigkeit priifen

Bewegungsmelder verstellt oder defekt
[auBen)

¥

Bewegungsmelder prifen, ggf. Service-
Techniker anfordern

Tiir schlielt nicht

Not-Stop betitigt » Not-Stop entriegeln
Betriebsart ,Macht” » Andere Betriebsart wihlen
Betriebsart Ladenschluss” > Betriehsart  Automatik” wahlen
Tiir mechanisch verriegelt » Tir entriegeln
Tiiréffner gibt nicht frel ¥ Servicetechniker anfordern
Brandalarm aktiv (nur HDO200) » Reset-Taster betdtigen
Antrieb defekt ¥ Service-Techniker anfordern

>

Sicherheitssensor SchlieBen (SIS) ver-
schmutzt

Sicherheitssensor SchlieBen (SIS) reinigen

Sicherheitssensor Schliefen (S15) verstellt
oder defekt

v

Service-Techniker anfardern

Hindernis im Fahrweg

Hindernis beseitigen und Tlrfligel auf
Leichtgangigkeit priifen

Bewegungsmelder steuert ununterbrochen
an

>

Bewegungsmelder prifen, ggf. Service-
Techniker anfordern

Betriebsart ,Daueroffen”

Andere Betriebsart wihlen

Stromstol-Taster-Funktion steuert an

Ansteuerung durch nochmaliges Betéti-
gen des Tasters beenden

Displayprogrammschalter
lasst sich nicht bedienen

Displayprogrammschalter ist gesperrt

Schllisseltaster zur Freigabe betdtigen

Interner Programmschalter ist nicht in
Stellung ,0"

Internen Programmschalter in Stellung 0"
schalten

Displayprogrammschalter defekt

Service-Techniker anfardern

Displayprogrammschalter

zeigt§ 8

Verbindung Displayprogrammschalter zur
Steuerung gestirt

Service-Techniker anfardern

Displayprogrammschalter oder Steuerung
defekt

Service-Techniker anfordern

Displayprogrammschalter
ist dunkel

MNetzausfall

Metzsicherung kontrollieren

Verbindung Displayprogrammschalter zur
Steuerung gestirt

Service-Techniker anfordern

Displayprogrammschalter oder Steuerung
defekt

Service-Techniker anfardern

Anzeige von Fehlermel-
dungen am Displaypro-
grammschalter

Fehler in der Anlage

Fehlermeldungen notieren. Es folgen
hintereinander bis zu 10 unterschiedliche
Fehlermeldungen. Die Anzeige wechselt
ca. alle 10 Sekunden.

14
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5. Drehturantrieb HDO 300/-RF
5.1 Beschreibung

Montagearten und Ausfiihrungen:

e Der Turantrieb kann in Kopfmontage am Tursturz angebracht sein.
e Den Turantrieb gibt es in 1-fligeliger und in 2-flugeliger Ausfihrung.

— Iy

Sturzmontage mit Gleitschiene auf Sturzmontage mit Gesténge auf
ziehend auf Offnungsseite . driickend auf SchlieBseite

5.2 Betriebstaster und Betriebsartenanzeige

Betriebsart wechseln (bei einfliigeligen Tiiren oder Gangfliigel)

P Betriebsartentaste (21) kurz betatigen.

Die Betriebsartenanzeige schaltet eine Betriebsart weiter. Der Antrieb selbst andert die Betriebsart erst 1 s nach
dem letzten Tastendruck auf die dann neue Betriebsart.

Betriebsarten-Folge:

... = OFF = Nacht < Ladenschluss = Automatik < Daueroffen = OFF = Nacht = ...

Durch die Verzogerung von 1 s ist es z. B. moglich, die Betriebsart von AU (Automatik) tiber DO (Daueroffen) nach
NA (Nacht) zu wechseln, ohne dass die Tur bei DO (Daueroffen) offnet.

= Die Betriebsartenanzeige leuchtet im normalen Modus in der Farbe der aktuellen Betriebsart.

= |st die Steuerung noch nicht gelernt, so leuchtet die Betriebsartenanzeige gelb (Dauerlicht).

@ |st die Steuerung noch nicht initialisiert, so leuchtet die Betriebsartenanzeige in der Farbe der aktuellen Be-
triebsart periodisch unterbrochen von zwei kurzen Blinkimpulsen (1 Hz).

= Stehen ein oder mehrere Fehler an, so blinkt die Betriebsartenanzeige schnell (10 Hz) in der Farbe der aktuel-
len Betriebsart.

= |n der Betriebsart OFF gibt es keine Fehleranzeige an der Betriebsartenanzeige.

= Wird der Parameter ,Abschalten interner Betriebsartentaster” AB gesetzt, ist der integrierte Betriebsarten-
schalter (21) gesperrt und die integrierte Betriebsartenanzeige (21) ausgeschaltet.

= Wenn die Einstellung von nicht gesperrt zu gesperrt und umgekehrt geandert wurde, blinkt die Betriebsarten-
anzeige 3 s gelb — die Einstellung wurde tbernommen. Anschlieend ist die Betriebsartenanzeige aus.

= Bei erneuter Betdtigung des Betriebsartentasters (21) blinkt die Betriebsartenanzeige (21) 3 s in rot — die Bedie-
nung wird nicht akzeptiert.

Betriebsart wechseln (bei Standfliigel)

Mit dem Ein-/Ausschalter wird der Antrieb am Standfliigel ein- und ausgeschaltet.

Ist der Antrieb eingeschaltet, leuchtet die Betriebsartenanzeige (21) in der Farbe der Betriebsart (siehe unten).
Ist der Antrieb ausgeschaltet, leuchtet die Betriebsartenanzeige (21) nicht.

Betriebsart Farbe der Betriebsartenanzeige (21)
OFF (Aus) _

NA (Nacht) rot

LS (Ladenschluss) weild

AU (Automatik) griin

DO (Daueroffen) blau

15
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5.3 Technische Daten

Der Hérmann-Drehturantrieb HDO 300/-RF ist als gerauscharmer
elektromechanischer Drehtirantrieb fir einfliglige Innentiren mit Feuer- und
Rauchschutzeigenschaft sowie fiir AuBentiiren ohne Brandschutzeigenschaften
einsetzbar.

Produktbeschreibung
Drehtiirantrieb

Anwendungsgebiete sind unter anderem Verwaltungsbauten,
Krankenhausbauten, Gewerbebauten oder Bauten, bei denen eine
Barrierefreiheit gefordert ist.

einstellbare Offnungs- und
SchlieRgeschwindigkeit

als Ausfahrung -RF mit integriertem
Sturzrauchschalter

Technische Daten

Verkaufsname HDO 300/-RF

Kopfmontage Offnungsseite mit Rollenschiene,

Montagepositionen Kopfmontage SchlieRseite mit Gestange

Gewicht ca. 11 kg
Endanschlag elektrisch, mechanisch
Ansteuerungsverzégerung max. 10 s
Betriebsspannung 230V

Nennleistung 200 W

Stromversorgung fiir externe

Verbraucher 1.200 mA

(24V DC)

Schutzart IP30

Betriebsarten Automatik, Daueroffen, Nacht, Aus, Ladenschluss

Funktionen Automatik, Low-Energy, Servo, Push & Go, Smart Swing

Parametrierung Serviceterminal ST 220, GEZEconnects (PC + Bluetooth), Programmschalter DPS
Programmschalter am Antrieb

Bedienung

Zulassungen

Produktmerkmale

Programmschalter extern
EN 16005, DIN 18650, EN-GréRe 4-7,
allgemeine bauaufsichtliche Zulassungen des DIBt als Feststellanlage

- Offnungs- und SchlieRgeschwindigkeit einstellbar

Low-Energy-Betrieb méglich

stufenlos einstellbare SchlieRkraft von EN 4-7
als Ausfihrung RF mit integriertem Sturzrauchschalter

Servo-Funktion zur motorischen Unterstitzung bei manueller Turéffnung

Push & Go-Funktion |ést nach leichtem manuellen Druck auf das Turblatt die Antriebsautomatik aus
Smart Swing Funktion fur ein leichtes manuelles Begehen

Antrieb kann mit Rollenschiene auf Offnungsseite oder Gesténge auf SchlieRseite verwendet werden

mechanischer Endanschlag im stromlosen Betrieb und elektrischer Endanschlag im Regelbetrieb,

der die Tur kurz vor der Geschlossenlage beschleunigt

16
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6. Anschlisse HDO 300

(1) Anschlussplatine

(2) Getriebeeinheit mit integriertem Federpuffer
(3) Elektromotor

(4) Steuerung / Trafo

6.1 Steuerung

SISISSISIS

O —@

1 Netzschalter 3 DCU800
2 DCUB801 (Platine fur Brandschutz) 4 DCU802 (Hauptanschlussplatine)

17
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DCusoo

A

24V
GND

[as]o7[o6]os[ 1] 2

5 RS485 Standfligel

6  FRE
DCU801
o, [~ |onD
O % |[RSZ GND
il Ml | —
e B O % RS@ 24V
TTTT LD | |RsZ GND
| O RSZ
7 zweiter Antrieb
DCugo02

H A 0o | g o
O Q ] EDE ~ UUPE;EIE\_[ 0
ik EEE[%D

@ —
S| S
RS RE] HRG R FIRREH]E

4341422 1 9 8 7 6 0 2 4535251 2 1
DPS-RS485 PS PE

CELL)|

98 97 96 95
Frei
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6.2 Anschlussklemmen

| a3]scr KB
Kommunikations- N\ a1 |rsass-8 KB|[ 20 }— Kontaktgeber
signal zu DPS 4—2 RS485-A 24v| 3 | Berechtigt
4+ 2 |2av Kl
o] Ki| 21} N\
1 |GND i Kontaktgeber
: 24VSens L Innen
PS~ 900 GND| 1
Programmwahl 7— 8 |AU - KA
7 s KA| 23 —\] Kontaktgeber
: T NA 24VSens| 4 AuRen
o |OFF GND| 1
| 2 |24V .. OIS
T— ST 10—~
4 [2avsens  24vsens| 4 |t Sicherheitssensor
Parametrierbare 53| PE3 GND| 1| i SchlieRen
Eingédnge 52 |PE2 sis| 11—
51|PE1 T
i — SIO
2 |2av TST( 10~
1 |GND 24VSens| 4 > Sicherheitssensor
BA = GND| 1 : Offnen
[s7]pa2 F siof13]—
Parametrierbare 56 |PA1B — B
Ausgange 55 |PA1IA — [36]
2 24V 35| NN
1 |GND 7|
=8 — TOE
—_— RM| 33 5.3 s
Freie 97 -~ Tirdffner und
Leitungsverbindun 96 | |32 Riegelriickmeldung
L “—TOEA| 31
95 ]
— 24V| 2 |
GND| 1

Zusatzplatine fir Brandschutz DCU 801

[~ |24V
Anschluss — |GND
Sturzrauchmelder ? RSZ GND
GC151 Blo

2 |Rsz 24V

| |RSZGND

RSZ
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6.3 Anschlusssensor Flatscan

300 ["II]]

111 4 10

10 4113

Testung einstellen:

Signale > Ausgangssignale > Testung Sl > Umstellen auf

.1estung mit GND*

Empfehlung: Erste Inbetriebnahme ohne Sicherheitssensorik

durchfithren

Flatscan 3 D bietet ein zusétzliches Relais zur Ansteuerung

(Aderpaar Gelb-Schwarz / Weilk-Schwarz)

6.4 Anschluss E-Offner und Riegelschaltkontakt

12313233

WH BN

M = Mittelkontakt
® R = Ruhekontak!
A = Arbeitskontakt

g e
- sw=M

~bn=A

6.5 Anschluss Kontaktgeber

v

(==

E-Offner entsprechend parametrieren:
"Tlirparameter">Turoffnertyp"

Die Anschlussbelegung des
Riegelschaltkontakts, Anschluss 2 / 33,
ist ggf. mittels Durchgangspriifung zu
ermitteln.

Parametrierung:
Signale>Eingangssignale>Riegelkontakta
rt">"SchlieBer" bzw. "Offner"

203

214 23 4}

1 |

20 / 3 ,Kontaktgeber Berechtigt”
21 /4 ,Kontaktgeber Innen”
23 / 4 ,Kontaktgeber Aulien”

!

pot. Free!

-
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6.6 Anschluss Radarbewegungsmelder Eagle Artek
ﬁ Alternativ
‘ 0
6.7 Anschluss Funk-/ Bluetoothempfanger
BN /YE
Zum Einlernen des
Alternativ K Funkcodes/
| | I Smartphone siehe

Montageanleitung
' ve || desjeweiligen
Empfangers.

6.8 Anschluss Sturzrauchmelder GC 151

1/2/3/4 5/6/7/8/9/10/11/12

WHIENGHY B i i
l L

6l/62/63/61/1 /2

GN| |YE BN

Jumper gem. GC 151 Anschlussplan setzen/ entfernen

43 kQ Widerstand an Handauslésetaster bei aktiver
Leitungstberwachung anschlielren

Bei 2flg. Anlagen, Verbindung der F-Platinen 61 / 61 und 63/63
Zusatzliche Deckenmelder an Klemme 7/8/9, Jumper J2
entfernen
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6.9 Anschluss Programmwahlschalter DPS/MPS

1 2424143

12555657

1251822

Einstellung MPS

LPE2“  PE2 Funkti
»MPS5" und

,PA2“  PA2 Funkt

»Signale”, ,Eingangssignale”,

»Signale”, ,Ausgangssignale”,

»Stoerung MPS“ setzen

on“auf

ion" auf

7. HDO 300 — Mechanische Einstellung

7.1 SchliefRkraft im stromlosen Zustand

A Pl
Innensechskantschlissel (Gr. 5)

Einstellschraube drehen, um bt .
SchlieBergrole einzustellen S _,Q@ AN |
siehe Tabelle unten = Cas, faf) :.—
Federkraft wird im Fenster (2) 1 '_.\ I!’ }2-.
angezeigt . ‘—l— e
Montageposition Federkraft

Kopfmontage Bandseite
Schiene

Kopfmontage
Bandgegenseite
Gestange

22



7.2 Endlagen im stromlosen Zustand

, . Innensechskantschliissel (Gr. 3)
OO Feststellschraube l6sen

. ' . Schieber Positionieren
»- Bremswirkung wird spater
unterbrochen, Tur fallt schwacher ins
Schloss
o+ Bremswirkung wird friher
unterbrochen, Tir fallt fester ins Schloss
. Feststellschraube fixieren

SchlieBRgeschwindigkeit (Bremsstarke) fiir den stromlosen
Zustand wird im bestromten Zustand eingestellt:
.Bewegungsparameter”, ,Geschwindigkeiten®, ,Bremsstarke”
Wert 01-14 einstellen

7.3 Montageausrichtung Band-/ Bandgegenseite
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8. Storung HDO 300

300 [[[HL

Problemn

Ursache

Abhilfe

Tiir &ffnet und schlielt nur
langsam

Hindernis im Fahrweg

-

Hindernis beseitigen und Tirfligel auf
Leichtgangigkeit prifen

Sicherheitssensor SchlieBen (S1S) ver-
schmutzt

»

Sicherheitssensor Schliefen reinigen

Sicherheitssensor Schliefen (S15) verstellt
oder defekt

»

Service-Techniker anfordern

Tir &ffnet und schlielt
standig

Hindernis im Fahrweg

Hindernis beseitigen

Einstrahlung oder Reflexionen, z. B. reflek-
tierender Boden, tropfender Regen

Erfassungsfeld der Bewegungsmelder
kontrollieren

Verstellter Bewegungsmelder

Erfassungsfeld der Bewegungsmelder
kontrollieren

Tar &ffnet nur einen Spalt  Hindernis im Fahrweg » Hindernis beseitigen und Tirfligel auf
Leichtgdngigkeit prifen
Tar &ffnet nicht Hindernis im Fahrweg ¥ Hindernis beseitigen und Tiirfligel auf
Leichtgdngigkeit prifen
Bewegungsmelder verstellt oder defekt » Bewegungsmelder priifen, ggf. Service-

(auBen)

Techniker anfardern

Tiir schlielt nicht

Not-Stop betstigt » Mot-Stop entriegeln
Betriebsart ,Nacht” » Andere Betriebsart wahlen
Betriebsart  Ladenschluss” » Betriebsart ,Automatik” wahlen
Tiir mechanisch verriegelt - Tiir entriegeln
Turoffner gibt nicht frel * Servicetechniker anfordern
Brandalarm aktiv » Reset-Taster betdtigen
Antrieb defekt » Service-Techniker anfordern

>

Sicherheitssensor SchlieBen (S15) ver-
schmutzt

Sicherheitssensor Schliefien (SIS) reinigen

Sicherheitssensor SchlieBen (S15) verstellt
oder defekt

»

Service-Techniker anfardern

Hindernis im Fahrweg

Hindernis beseitigen und Turfligel auf
Leichtgdngigkeit prifen

Bewegungsmelder steuert ununterbrochen
an

»

Bewegungsmelder priifen, ggf. Service-
Techniker anfordern

Betriebsart ,Daueroffen”

Andere Betriebsart wahlen

Stromstol-Taster-Funktion steuert an

Ansteuerung durch nochmaliges Betéti-
gen des Tasters beenden

Displayprogrammschalter
ldsst sich nicht bedienen

Displayprogrammschalter ist gesperrt

Schliisseltaster zur Freigabe betdtigen

Displayprogrammschalter defekt

Service-Techniker anfordern

Displayprogrammschalter

zeigt B 8

Verbindung Displayprogrammschalter zur
Steuerung gestort

Service-Techniker anfordern

Displayprogrammschalter oder Steuerung
defekt

Service-Techniker anfordern

Displayprogrammschalter
ist dunkel

Metzausfall

Netzsicherung kontrollieren

Verbindung Displayprogrammschalter zur
Steuerung gestort

Service-Techniker anfordern

Displayprogrammschalter oder Steuerung
defekt

Service-Techniker anfordern

Anzeige von Fehlermel-
dungen am Displaypro-
grammschalter

Fehler in der Anlage

Fehlermeldungen notieren. Es folgen
hintereinander bis zu 10 unterschiedliche
Fehlermeldungen. Die Anzeige wechselt
ca. alle 10 Sekunden.

Service-Techniker anfordern.
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9. Einlernen/ Programmieren

2911 Bedienung ST220

Taste Funktion

= Cursor aufwarts

= Zahlenwert vergroBern

= Aufwarts scrollen (wenn Taste langer als 2 s betatigt wird)

= Cursor abwarts

= Zahlenwert verkleinern

= Abwarts scrollen (wenn Taste langer als 2 s betatigt wird)

= Eingabe abbrechen
Jede Eingabe kann durch Betétigen der Taste x abgebrochen wer-
den. Die Eingabeposition wechselt dann auf die erste Menipositi-

on bzw. eine Meniebene zuriick. l l
3

)| (<] [

= Auswahlen
= Anzeige aktualisieren
= Neuen Wert ibernehmen

]

9.1 HDO200 mit ST220

1. Hauptmenu

e DCU200 bei DHO200

e Ungelernt

e Manuell

e = Schritt 1: Enter driicken

2. Turparameter wahlen
e Pfeiltaste nach unten driicken bis ,TUrparameter®
o Enter um zu bestétigen

3. Flugelanzahl wéahlen

4. Drehgeber Position wahlen
e Getriebe bestatigen

5. Montageart wahlen

e KM = Kopfmontage

e BS = Bandseite

e GLS = Gleitschiene

e TM = Tirmontage

¢ BG = Bandgegenseite
e GST = Gestange

6. Tuaroffnertyp wahlen
o Bsp: Arbeitsstrom
o Bestatigen

7. Tirparameter Menii tiber ,,X“ verlassen

8. Signale wéahlen

e Eingangssignale wéahlen

e SI1 wahlen

e Kontaktart =» nicht benutzt



9.2

SI3 wéhlen

Kontaktart nicht benutzt wéhlen
Riegelkontaktart wahlen

Riegelkontaktart einstellen — Bsp. Schliel3er
Meni Ausgangssignale wahlen

Testung Sl wéhlen

Testung Sl Bestéatigen

Meni lernen starten wahlen
Lernen starten bestatigen

. Signale wéhlen
Eingangssignale wahlen
SI1 wéhlen
Kontaktart =» Offner
SI3 wéhlen
Kontaktart =» Offner
Riegelkontaktart wahlen
Meni Ausgangssignale wahlen
Testung Sl wéhlen
Testung mit GND wahlen

HDO300 mit ST220

Hauptment

DCU800 bei HDO300
Ungelernt

Initialisierung

=>» Schritt 1: Enter driicken

Lernen starten
Pfeiltaste nach unten driicken bis ,Lernen starten” erscheint
Enter dricken (der Stern gibt die Position wieder)

Wahl 1 flg. Oder 2 flg.
Manuelles Lernen / Montageart

Montageart wahlen
KM = Kopfmontage
BS = Bandseite

GLS = Gleitschiene
TM = Tdrmontage

BG = Bandgegenseite
GST = Gestange
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10.

11.

12.

13.

Flugelbreite
Fligelbreite wahlen und bestatigen

Turblattgewicht
Targewicht wahlen und bestatigen

SI1
Nicht benutzen wéhlen und bestatigen

SI3
Nicht benutzen wahlen und bestétigen

Testung Sl
Keine Testung wahlen und bestatigen

Taroffnertyp
Wahl bestétigen (Bsp. Arbeitsstrom)

Riegel Kontaktart
Wabhl bestétigen (Bsp. Schliel3er)

Manuelles lernen
Manuell 6ffen
Manuell schlieRen
Bestétigen

. TeachlIn

Testfahrt
(Achtung die Fahrt wird ohne Sensoren ausgefuhrt!)

. Sensoren einstellen

Signale wahlen
Eingangssignale wahlen

SI1 wéhlen

Kontaktart wahlen

Offner wahlen und bestatigen
Fur SI3 wiederholen
Ausgangssignal wahlen
Testung SI wahlen

Testung mit GND wahlen

. Flatscan einstellen

Bitte im Kapitel Flatscan einsehen
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10. Flatscan 2D
10.1 Anschluss am Turantrieb

AL + STROMVERSOR-
1228V DO — - GUNG

GELB AUSGANGSRELAIS 1
com - WEIB OFFNEN

* No |_
com E%%%Q AUSGANGSRELAIS 2
* NC { I —— o SHUNG

ROT
EEEErTTE——
= { BLAU - TEST  Bei Anschiuss

Nutzen Sie die Ummantelung des Anschlusskabels,
um die Adern in die vorgesehene Aussparung zu * Relaisstatus wenn Sensor im Betrieb ist.
stecken und somit zu schiltzen Kein Anschluss

Sie kdnnen den Kabeliibergang zur Filhrung des Schneiden Sie das Spannungskabel auf die richtige Lange zu.
Kabels benutzen. Isolieren Sie die 8 Adern ab und schlieBen Sie alle Adern
gemaB dem Schaltplan an.
Bitte achten Sie hierbei auf die Polaritat der Stromversorgung.

10.2 Winkeleinstellung der Vorhange

Stellen Sie, falls erforderlich, den Neigungswinkel des Sensors durch Drehen der Winkeleinstellschraube ein.
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10.3 DIP-Schalter 1

ON OFF

Ohne Hintergrund, arbeitet der Sensor mit einer
DIP 1 HINTERGRUND An Aus Grauzone von min. 2cm und kann somit auch auf
sich bewegende Flachen montiert werden.

. . Auf KRITISCH schalten, wenn duBere
DIP 2 IMMUNITAT standard kritisch  stsrungen unerwtinschte Erfassungen

verursachen kénnte (hohere Immunitat).

(DIP 3) NICHT BENUTZT - -

DIP 4 ERWEITERTE ZONE An Aus

7y O Die LED blinkt orange wenn ein DIP-Schalter geandert wurde.
Betatigen Sie den Drucktaster langer als 3 Sekunden, um die Einstellung zu bestatigen.

~

ORANGE > |\ OFF
Joe.

10.4 Einlernen

Vor dem Einlernen sicherstellen, daB:

A - das Erfassungsfeld frei von starkem Regen, Nebel, Schneefall und sonstigen Objekten ist
- der Laserfensterschutz entfernt wurde.
- andere Glasflachen in der Nahe des Fensters bedeckt wurden

1. Um das Einlernen zu starten, drlcken Sie kurz den Drucktaster oder benutzen Sie die Fernbedienung.
Die LED blinkt erst rot/griin. Warten Sie bis diese langsam nur noch griin blinkt.

3. Eine kurze Handbewegung im schrag gegenliberliegenden Bereich des Sensors (diagonal), zeigt dem Sensor die
Grenzen seines Erfassungsbereich an.

4, Die LED blinkt rot, wahrend der Sensor automatisch seine MaBe (Héhe und Breite) errechnet. Das Einlernen ist
abgeschlossen, sobald die LED ausgeht.

looo ¢ ©

ODER

e

4\
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11. LZR-Flatscan 3D
11.1 Anschluss am Turantrieb

Nehmen Sie den Kabelibergang und ermitteln Sie die
notwendige Lange.

(A

Kurzen Sie den Kabeliibergang, um unerwiinschte
Fehlerfassungen zu vermeiden.

Fahren Sie das Netzkabel durch den Kabeltibergang.
Stecken Sie den Stecker in die weiBe Anschlussbuchse.

*\ Sensor mit dem Antrieb verbunden =
Hauptmodul.

]

Befestigen Sie den Kabeltibergang mit der
Zugentlastung am Sensor. Ziehen Sie die 2 Schrauben
fest, um zu verhindern, dass das Kabel herausgezogen
werden kann.

Legen Sie die freiliegenden Adern des Netzkabels
zu einer Schlaufe und fihren Sie sie durch die
Aussparung. Klemmen Sie die Adern mit dem
berschissigen Kabel fest.

Befestigen Sie das andere Kabellibergangsende mit
dem Endsttick.
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11.2 Anschluss Kabel

TURSTEUERUNG
+
12-24V DC - A
*ONC
COM
E= TEST
COM —
* NO R3

R3 (nur wenn der FLATSCAN 3D SW mit dem

Turantrieb verbunden ist).

Schneiden Sie das Netzkabel auf die richtige Lange zu. Isolieren Sie die 10 Adern ab und schlieBen Sie alle Adern

A

erforderlich.

11.3 DIP-Schalter 1

gemal dem Schaltplan an. Bitte achten Sie hierbei auf die Polaritat der Stromversorgung.
Fiir die Einhaltung von EN 16005 und DIN 18650 ist der Anschluss an den Testausgang der Turantriebs

Stellen Sie sicher, dass die Einstellung des DIP-Schalters 1 auf allen

Modulen entsprechend der jeweiligen Turseite korrekt ist.

ON

RELAIS 1: STOPP-Impuls auf Bandseite der Tur.

OFF
ON

1234

RELAIS 2: WIEDEROFFNUNGS-Impuls auf Bandgegenseite der Tir.

A\ <

ORANGE

-¢-o

GRUN Module angezeigt.

> 3 sek.

Wenn ein DIP-Schalter gedndert wurde, blinkt die LED orange. Betétigen Sie den
Drucktaster langer als 3 Sekunden um die Einstellung zu bestatigen.
AnschlieBend wird durch grlines Blinken (x) die Anzahl der angeschlossenen
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11.4 Einlernen

Vor dem Einlernen sicherstellen, daB:

- Glasflachen in der Ndhe der Tiir bedeckt wurden

- die Tirsteuerung vollstandig konfiguriert wurde

- die TUr geschlossen ist (den Service-Modus einschalten falls notwendig).
- die Tursteuerung mit beiden Relais verkabelt ist und auf diese reagiert

- das Haupt-Neben-Kabel zwischen beiden Modulen verkabelt ist

- das Erfassungsfeld frei von starkem Regen, Nebel, Schneefall und sonstigen beweglichen Objekten oder Personen ist.

- der Laserfensterschutz entfernt wurde (flir Flatscan SW).

Um das Einlernen zu starten, driicken Sie kurz den Drucktaster des Haupt*-Moduls. Die LED blinkt zunachst rot-
griin. Wird der Sensor an einer Doppeldrehflligeltir installiert, muss dies fiir das zweite Haupt-Modul ebenfalls
durchgefihrt werden.
Warten Sie, bis alle Hauptmodule griin blinken. Stellen Sie sich vor die Tiir und strecken Sie den Arm vor sich
aus. Bewegen Sie lhren Arm entlang der SchlieBkante von oben nach unten, um die Grenze des Erfassungsbe-
reichs festzulegen. Wahrend die Breite der Turflugel berechnet wird, blinkt die LED rot.
Warten Sie, bis die griine Led bei allen Hauptmodulen blinkt. Der Flatscan 3D SW wird nun die Tir 6ffnen, um
seine Umgebung einzulernen (wenn das Relais fir die Offnung mit dem Antrieb verbunden wurde). Achten
Sie darauf, sich auBerhalb des Erfassungsbereichs aufzuhalten (min. 2 m). Wenn sich die Tir nicht selbst
offnet, konnen Sie eine Turéffnung aktivieren. Wahrend des SchlieBens der Tur blinkt die LED rot.
Sobald die Tur wieder vollstandig geschlossen und die LED aus ist, ist das Einlernen abgeschlossen.

* Das Einlernen des Hauptmoduls konfiguriert beide Module (Haupt- und Nebenmodul).

Das Einlernen des Nebenmaoduls konfiguriert nur das Nebenmodul. Sollten Haupt-und Nebenmodul nicht gleich ausgerichtet

sein (unterschiedliche Installationshéhe oder Distanz zur NebenschlieBkante), beginnen Sie zuerst mit der Einlernung des
Hauptmoduls und dann des Nebenmoduls.

1. 2. FELDGROBE 3. UMGEBUNG 4.
HAUPT E
1€ ->
A m 2 > g o (g 2 o
073 \\ v . N\
\\\m\\{ “]\\Sec-
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12. Code Programmierung Flatscan 2D & 3D

O¢ — OHNIPIPD4 - —©O—0°

Nach dem Entriegeln blinkt Falls nach dem Entriegeln die rote LED schnell blinkt, Am Ende der Einstellungen,
die rote LED und der Sensor geben Sie bitte den Zugangscode ein. den Sensor verriegeln.
ist zuganglich. Sollten Sie den Zugangscode nicht kennen, schalten

Sie die Stromversorgung ab. Nach dem Einschalten
haben Sie 1 Minute Zeit, um den Sensor ohne Eingabe
des Zugangscodes zu entriegeln.

\ Es ist zu empfehlen einen unterschiedlichen Zugangscode fiir jedes Modul zu wahlen.
Damit vermeiden Sie, die Parameter von beiden Modulen gleichzeitig zu andern.

EINEN ZUGANGSCODE SPEICHERN

Der Zugangscode (1 bis 4 Ziffern) wird empfohlen bei Sensoren, die nah beieinander installiert sind.

© -¢- O # 0-9Y0-9Y0-0Y0-0 o

EINEN ZUGANGSCODE LOSCHEN

o ¥ PP ¢ O ¥ 0O ¢

Den Zugangscode eingeben.

EINEN ODER MEHRERE PARAMETER EINSTELLEN

H DE A= BES 0-9¥0-gNo-gMl™y 0 Yo O

- ® $—OO—0

EINEN WERT UBERPRUFEN

¥ & > @
O ¢ SR> @ ®

pi > 0> {3 =Feldbreite: 2,35 m.
. 2x 1% T3x T1x T hx
AUF WERKSEINSTELLUNGEN ZURUCKSETZEN

06— ¥»—0-/ 0 ¢ oo

Vollstandiger Reset auf Reset auf Werks-
Werkseinstellungen. einstellungen auBer Feldabmessungen und
Ausgangskonfigurationen.
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13. Kabelplane

13.1 Maximalausfuhrung HDO 200/ HDO 300 einfliglig

Netz @

USYV - optional

230 V usv

©)

bei 2. RM:

W

Kabelzufiihrung zu zweitem
RM auf Gegenseite

_ﬂogm:aax% und <m_.im:ac:o|_

® @ O

o] 2

ACHTUNG
Dieser Kabelplan dient der vereinfachten
symbolischen Darstellung.

min. 300 mm
m u uber Band
/// -~ —,
\

Die Verlegung der Kabel entnehmen Sie bitte den

VDE Richtlinien.

Anschliisse einzelner Bedien- und Ansteuerelemente

finden Sie in unseren Anschlussplénen.

Optional kénnen Verteilerdosen verwendet werden,

um Kabelstrange zu reduzieren.

HINWEIS
- Positionierung der Ansteuer- und

Bedienelemente muss bauseits festgelegt werden.

- gestrichelte Positionen werden auf der
Gegenseite positioniert

e 0 [©

bei Deckenmeldern, sowie deren
MontagemaBe, entnehmen Sie
bitte der entsprechenden

Em~. Zulassung |_

®

®

HINWEIS

Sensorleisten
immer
beidseitig
AL
7

/
/

4
Elfrl

GemaB DIN 18650

/
/
S
5

©)\)

bauseitiges Element z.B.
ZUKO, Sprechanlage, 0.4.

Tdrtyp:

Objekt / Anschrift:
Datum:

Ersteller:
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13.2 Maximalausfuhrung HDO 200/ HDO 300 zweifluglig

Netz @

230V usv | usv - optional

35

ACHTUNG

Dieser Kabelplan dient der vereinfachten
symbelischen Darstellung. Anschilisse
entnehmen Sie bitte unseren Anschlusspléanen.
Die Verlegung der Kabel entnehmen Sie bitte
den VDE Richtlinien.

HINWEIS
- Positionierung der Ansteuer- und

Bedienelemente muss bauseits festgelegt werden.

- gestrichelte Positionen werden auf der
Gegenseite positioniert

_ HINWEIS

Gemé&B DIN 18650
Sensorleisten immer
beidseitig

KU

E[*'r]

g bei 2. RM:
@ Kabelzuflihrung zu zweitem
_J RM auf Gegenseite
B 7 _ﬂo—s_msa_mxm: und Verwend E._ul_

bei Deckenmeldern, sowie deren
MontagemaBe, entnehmen Sie
bitte der entsprechenden

_mm*- Zulassung |_

®

bauseitiges Element
z.B. ZUKO, Sprechanlage, o.8.

i mll
LI
Ll
=
Tirtyp:
Objekt / Anschrift:
Datum:
Ersteller:




13.3 Legende Verkabelung

@ NYM-J 3 x 1,5 mm?

@ I-Y(ST) Y 2 x 2 x 0.6 mm?

@ Turiibergangskabel im Lieferumfang

®

Leerrohr Durchmesser 10mm mit
Zugdraht; Kabel Lieferumfang

Kabelinfo ist bauseitig zu
erbringen

@ Leerrohr @ 10 mm mit Zugdraht;
I-Y(ST)Y 2 x 0,6 mm

Hinweise: Die Leitungsverlegung muss nach

der DIN VDE 0100 und allen weiteren notwen-

digen und mitgeltenden Normen erfolgen. RSk
Die Leitungsverlegung, Anschiuf und
Inbetriebnahme darf nur durch autorisierte
Elektro-Fachkrafte ausgefihrt werden

Bei Kombinationen mit Fremdfabrikaten
iibernimmt GEZE keine Gewé&hr- und
Serviceleistungen. H

- Kabel fiir Schiebeantrieb mind. 4000 mm,

- fir Drehtiirantrieb 2000 mm und

- Signalleitungen mind. 500 mm aus der Wand
stehen lassen

ACHTUNG: flexible Leitungen nicht verputzen

14. Tipps und Tricks
14.1 Fehlereingrenzung

AS500 NOT-AUS-Schalter

USV — Anlage 1000V A

Funkhandsender

Mat.-Num. RSK bauseits
1x
bauseits

Mat.-Num. TOE bauseits
1x
bauseits

HINWEIS
24V 100% Einschaltdauer

Mat.-Num. bauseitig
1x 1x

integrierte
Rauchschaltereinheit

Funkempfangsmodul

AS500
Mech. Programmschalter
MPS-D, UP

'\\-..___—___// Radarbewegungsmelder
sCT221 N—
Schlusseltaster,
UP, o. Profilz.

Unterbrechertaster

a. P

2 x ,Tir Offnen” Taster

Tipp 1: Liegt der Fehler beim HDO oder beim Flatscan?

- Rote Taste im Flatscan 3 Sekunden driicken

- Werkzustand ist eingestellt

- Funktioniert der HDO, liegt der Fehler beim Flatscan
- Funktioniert der HDO nicht — liegt der Fehler beim HDO
- Der Werkzustand wird nach 15 min deaktiviert oder rote Taste fir 3 Sekunden erneut

driicken

Tipp 2: Druck auf den E-Offner verringern (Tur reiBt beim Offnen aus der Zarge):

- E-Offner richtig einstellen

- Offnungsverzégerung im Menii richtig einstellen

- Beispiel 0,5 Sekunden

- Der HDO gibt dem E-Offner 30 Sekunden um zu 6ffnen bevor der Antrieb das

Turblatt auf driickt

Tipp 3: Kraft auf den E-Offner verringern

- Mendlpunkt Tur6ffner

- SchlieR-Druck vor Offnen wahlen
- Der HDO zieht erst die Tire zu, das Schloss 6ffnet ohne Reibung und anschlie3end

offnet die Tlre
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Achtung: Hierbei handelt es sich lediglich um eine interne Unterstiitzung! Details und

genauere Informationen sehen Sie in der Betriebs- und Wartungsanleitung zum Produkt bzw.
zur Steuerung!




